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ST - specyfikacja techniczna

GDDP - Generalna Dyrekcja Drog Publicznych
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PZJ - program zapewnienia jgko

bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sss wymagania ogoélne dotygze wykonania
i odbioru rob6t drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogolne, wspoélne dla robét gbjpgh
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR pbszczegoélnych asortymentow robét drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigedhcy budynkiem, stanowty catcé¢ techniczno-aytkows

(droge) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbwudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmjagcymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaroéolicznadici zachodacych w toku wykonywania robot.

1.4.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielhcymi jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr obmiarow - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych
zalkcznikdéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez hyniera.

1.4.12.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdgapo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentamjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzglych do przejmowania i rozktadania afy@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzgca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy Scieraly a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #4ga do wyréwnania nieréwdoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni sttgca do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sklada si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéa si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podidga. Maze zawiera warstve
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktdrej gtdbwnym areéeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye;.



i) Warstwa odsgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.16.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesé
przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy zaadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyievask pojazdéw, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzga jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.19.Podize - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchgido gkbokadici przemarzania.

1.4.20. Podiae ulepszone - gorna warstwa pagip lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaepirryniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.23. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznycly traglanie i przekroju podinym) istniejcego padczenia.
1.4.24. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.25. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichséio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.27.Zadanie budowlane - €& przedstwziecia budowlanego, stanoyza odebng calas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegd na wykonywaniu robo6t zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli

drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przelaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi dnmanistracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron punktéw pomiarowych (geodezyjnych).
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsydanym
w szczego6towych warunkach umowy, uwptiagcym podziat na dokumentagprojektovy;:
- Zamawiajcego,
— sporzdzom przez Wykonawg.
1.5.3.Zgodnd¢ robét z dokumentagijprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmzekazane przez Agpniera Wykonawcy
stanowy czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éhpjednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentacprojektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow enséntéw budowli muszby¢



jednorodne i wykazyw@azgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgqyzekraczé
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i
wplynie to na niezadowakgjg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieobwyd w sposéb okgony
w D-00.00, w okresie trwania realizacji kontrakdi,do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eabét
w okresie trwania budowy. W zal@osci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienéby
aktualizowany przez Wykonawa biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urddzenia zabezpieczgaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtgajy ten
sposob bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dziei i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxdg akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidémh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cerg umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienian@alizacji kontraktuza
do zakdiczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegidzie utrzymywad tymczasowe uggzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezlgdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczs@ i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidémh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneelda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg umowry.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zng& i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub whasngci spotecznej i innych, a wynikgiych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zhiornikdw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesgigrh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢mg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdéw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryde do robot bdg miaty aprobag techniczig wydary przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okéajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaiczeniu robét ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mopdy¢ wzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jesli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymézgod: na wycie tych
materiatow od wiéciwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzgoych witacicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xzeme
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpuwiadomi Irkyniera i zainteresowane wiadze orgdiie z
nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maprWykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na ¢ przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnk zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposOlygly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Ayniera.
Pojazdy i tadunki powodygge nadmierne obgienie osiowe nie dlg dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment
budowy w obebie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprgwvszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcagdhie przestrzeda przepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczaje, socjalne oraz spizi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do
robot od daty rozpogzia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia zédaenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarowimno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djlelementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hgniera powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centraiméejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sv jakikolwiek sposéb zwzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adlzen lub metod i w sposoéb agty
bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szdaeg informacje dotycge proponowanegadrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzenia przezyniera.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danegdia nie oznacza automatycznies wszelkie materialty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb egly spetniaj wymagania ST w czasie pegt robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekzrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamavgieggo i jest
zobowizany dostarczylInzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tgptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopéw, ukopdéw i miejsc pozyskanisskiri zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po uki@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie ¢dzie prowada zadnych
wykopéw w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhsigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kréiaterialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzgliem
jakasci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, beda zachowane nagtujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnion wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtdw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosgfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materialtdbw do innych robo6t, hmite dla ktdérych zostaly zakupione, to koszt tychterialdw zostanie
przewartdciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydula one potrzebne do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadh@maijg jakasé i wasciwosé do robot i byty dostpne do
kontroli przez liiyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@algbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3



tygodnie przed kyciem materiatu, albo w okresie dkzym, jéli bedzie to wymagane dla ba@growadzonych
przez Irryniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do rob4t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie arggcji
robét, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkngmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachylniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwos¢ wariantowego #zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed wyciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji layniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboawzany do stosowania jedynie takicghodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnié prowadzenie robét zgodnie z zasadami @kreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnig@ wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfsi na osie i innych parametréw technicznydrodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych of@n na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z umow oraz za jaké& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodéia dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniamizimiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Imtyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatdow i elementéWot kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy udwntaciji projektowej i w ST, a taé& w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialdwswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywape na rozwaamn kwestt.

Polecenia layniera lgdg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgpod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera programu
zapewnienia jakai, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeagia robét, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwaranag wykonanie rob6t zgodnie z dokumendgmjojektows, ST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przezymiera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebot,
— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
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- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego Ilub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie badd,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikdw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqltia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedar pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uggdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robot dxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zal@zong
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdci materiatbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zagdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz rob6t zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i
ST

Minimalne wymagania co do zakresu ba&daich czstotliwos¢ &3 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi §wiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadai wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oké&jacych
procedury bada

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier tedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach
dotyczicych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu luetod
badawczych. Jeli niedocigniccia te lgdg tak powane, ze mog wptynag¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzyma zyicie do rob6t badanych materiatdw i dépiuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prébeirtych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdpi¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca ¢uizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowyeltlda pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

Pojemniki do pobierania probeleds dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez byniera leda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przagmiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.
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Przed przygpieniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomialubadania, Wykonawca przedstawi nénge ich wyniki
do akceptacji Iayniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, petainia
probek i badania materiatow anddta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy ragucenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrothidt prowadzonego przez Wykonawdedzie
oceni@ zgodnd¢ materiatdow i rob6t z wymaganiami ST na podstawimnikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobieré prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swgj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lkynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luldatkowych bada albo oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnoaterialéw i robét z dokumentagprojektovg i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dtawych bada i pobierania prébek poniesione zogtan
przez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczswa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz witéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polskg Normyg lub
— aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli nie
s3 objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywhowigzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey ldbnca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdaska stibowego. Zapisy ¢xla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robot,

— terminy rozpocecia i zakadiczenia poszczeg6lnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia loyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
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- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycazce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydgd przedidone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub
Zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy roboét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwglgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przepmeeass w sposob gty w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jai@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakg. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny iyudostpnione na
kazde zyczenie Iikyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytly zawsze dogpne dla lidyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrglac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektove
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obeeku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.

Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z €ztasciag wymagag do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawecy lub w innym czasie oflmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dilugcsci i odlegtadici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.
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Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, obfosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilglzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzagdzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aulzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniak w sposob egly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakede w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzdg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdaziaku miejsca szkice magby¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegry zakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robét dokonuje ynier.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomienienmzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak ni w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokndi powiadomienia o tym fakcie gniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie dokumentéw zawigcgich
komplet wynikéw bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru agsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetcstego wykonania robét w odniesieniu do ichsdio
jakasci i wartasci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaiéoiem na pgimie o tym fakcie Iayniera.

Odbiér ostateczny robét nast w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #iyniera zakéczenia robot i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzrneeqwzez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacj
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogkaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralmtpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t aakowych lub robd6t uzupetniggych w
warstwie écieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmekiacy projektowy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i
nie ma weékszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzeéstwo ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo roboét jest protokét odbioru ostatecznego
robét sporagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujagce dokumenty:

1.dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetaag lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7.opink technologiczy sporzdzom na podstawie wszystkich wynikdéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robd6t towargych (np. na przet@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robét wiécicielom
urzadzen,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niedogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuyk®iawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptidtr zwizanych z usugeciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawga jednostk obmiarowa
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavg ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéxi,
wymagania i badania skladeg sé na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymeayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba@ujacymi przepisami.
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Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.

Koszt dostosowania gsido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgazacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektaynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlank&sttéednolity (Dz.U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623 z
pézniejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcad2Q. w sprawie dziennika budowy, moniai
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenianarajacego dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2002 r. nr 108 poz. 953)

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gosopdarki Morskieflmia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43/88z. 430).

D-01.01.

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t za@nych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasggowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,



16

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochroolh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okiéenia podstawowe gszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&lpkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélng’Jpk.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dbegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istpoej nawierzchni bolce stalow@ednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogjgirkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspéitrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.
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Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wadnzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym lreyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigirednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatcze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostaq zniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢est konieczne do dalszego prowadzenia robotpstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznedaidtowej realizacji rob6t nate do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne momy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowhzane do punktéw pomocniczych, padmych
poza granig robo6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorsigowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy drogowej
obiektow towarzyszxcych. Jako repery robocze wma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repespocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w spos6b wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@sly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy nahy wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrédonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatdbw wymienionych
w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumensagprojektows oraz w miejscach
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wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenk®tro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.
Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopoéw naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni
1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélnet @k
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465%7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00ym\&gania ogolne”
pkt 8.

8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedkfadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ rob6t zwiyzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestuyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nook~w
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D-01.02.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycgce wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z rozbiérk elementow drég.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z rozbidrk
— warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey chodnikowych,
- itp.
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&ln
pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogoblne wymagania dotygee rob4t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwkanych z rozbiork elementéw drég, nmie by wykorzystany sprt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
- fadowarki,
— samochody gizarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6Ine wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania agjghikt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbi6rki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\®magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmujisunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigajojektows, ST lub wskazanych przezzyniera.

Inzynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie dokumentacji, w ktérej zostanie chkoay przewidziany
odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw@ mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okréone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasnacig Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dramajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacgj projektovy bedg wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nale wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdine”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, powinno
spetnid odpowiednie wymagania olélene w ST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/mAgania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),
dla opornika, obrze, sciekdw, barier i pagczy - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00ym\&gania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utgzeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki barier i pegczy:
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- demonta elementéw bariery lub peczy,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz z gsagzeniem do uzyskania3sl,00
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki;

¢) dla elementéw przepustow:

- demonta $cianek czotowych z elementéw betonowych,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

rozbiérka rur betonowych,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki znakéw drogowych:

- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

- odkopanie i wydobycie stupkdw,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz z gsagzeniem do uzyskania3sl,00
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

D-01.03.

REGULACJA URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania ogollne dotygze wykonania
i odbioru rob6t drogowych, zwzanych z regulagjurzadzen podziemnych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji robé6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robot zezanych z regulacja pionowa
urzadzen podziemnych z nadbudgwvykonar betonem.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&lpkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycice robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoing”Jpk.
2. MATERIALY
2.1. Materialy do wykonania regulacji pionowej urzdzen podziemnych
Do przypowierzchniowej naprawy (regulacji) studzkmlla uradzex podziemnych naleg uzyé:
- materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oramzbiorki otaczajcej nawierzchni, nadgge s¢ do
ponownego wbudowania,
- materialy nowe, ¢mlagce materiatem uzupetnigjym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak
materiat rozbiérkowy.
2.2. Mieszanka betonowa.
Podwyzszenie studzienki wykonane z betonu C16/20 wg PN2B6¢1 [1]
2.3. Whazy kanatowe
Stosowé wiazy zeliwne typu zalenego od miejsca lokalizacji studni odpowiaga& wymaganiom PN-
EN 124 [2].
2.5.2. Plyta pokrywowa i piekcienie odcizajace
Na piekcienie odcizajace naley stosowa prefabrykatyzelbetowe wg PN-EN 124 [2],
lub inne konstrukcje przeznaczone do powierzchuoigzbnej ruchem samochodowym (D400).
3. SPRZET
3.1. Sprzt stosowany do wykonania regulacji pionowej studzigki dla urzadzen podziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykéza mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- pite do ckcia asfaltu i betonu,
- miota pneumatycznego,
- spezarki powietrza,
- dzwigu samochodowego,
- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, itp.).
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Sprzt i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii iumadw
wykonywanych robét oraz wymogow wynikaych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.
4. TRANSPORT
Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i crassportu) do miejsca jej uktadania nie powinien
powodowa:
- segregacji sktadnikdw,
- zmiany sktadu mieszanki,
- zanieczyszczenia mieszanki,
- obnienia temperatury przekracgeggo grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej piyty, wtazu obejmuje:
- roboty przygotowawcze:
- rozpoznanie usytuowania studzienki w stosunkoalgierzchni,
- wyznaczenie powierzchni podlegzgj naprawie,
- wykonanie regulacji:
- regulacja piyty lub regulacja wtazu do studzienki
5.2. Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie usytuowania studzienki w stosunku daarachni polega na:
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
- okraleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,
- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdeenia.
Powierzchng przeznaczando wykonania naprawy akceptujezymiera.
5.3. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaciejvykonanie regulacji pionowej studzienki, pod
warunkiem zaakceptowania przezyniera, obejmuje:
- zdgcie przykrycia (wkazu) urgdzenia podziemnego,
- rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studdien
- rozebranie uszkodzonej gorneg& studzienki (np. agci zeliwnych, wylewki betonowej, ptyt
zelbetowych pod studzienhtp.),
- zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemmaaigrzydatnego do dalszych robdét,
- szczegOtowe rozpoznanie stanu technicznego stidZub i podgcie kaicowej decyzji o sposobie
naprawy i wykorzystaniu istniggych materiatow,
- sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ocegsnie gornej cgci komory z ew. uzupetnieniem
ubytkow,
- wykonanie deskowania oraz gémie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B-20
wedtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzepobziomu powierzchni (jezdni, chodnika,
pasa dziejcego itp.), a take rozebranie deskowania,
- osadzenie przykrycia studzienki wykorzystanietmiégcych lub nowych materiatéw oraz ew.
wyréwnaniem zapragvcementow.
W przypadku znacznych uszkodzgtudzienki, wynikajcych z uszkodze(zniszczé) korpusu
komory - sposéb naprawy naleokresli¢ indywidualnie i wykona jg wedtug osobno opracowanej
specyfikacji.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasav
(certyfikaty na znak bezpieczstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgo@hiodeklaracje zgodrici, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcéw itp.),
sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.
6.2. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie robot podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
Wyszczegolnienie bada pomiaréw Cestotliwos¢ badai:
Wartasci dopuszczalne
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do wykanaaprawy 1 raz
2 Roboty rozbiérkowe 1 raz
Akceptacja nieuszkodzonych materiatow
3 Szczegobtowe rozpoznanie usytuowania i decyzjgosabie regulacji 1 raz
4 Regulacja studzienki Ocenagia Wg p. 5.
5 Ulozenie nawierzchni Ocenaagta Wg p. 5.
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6 Polazenie studzienki w stosunku do otacza&j nawierzchni 1 raz
Pokrywa studzienki - w poziomie nawierzchni 1 raz
6.3. Badania wykonanych robét
Po zakdéczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
- wyghd zewretrzny wykonanej naprawy w zakresie wydli, ksztattu, wymiarow,
- poprawné¢ profilu podiwznego i poprzecznego, na@ujgcego do otaczagej nawierzchni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waod.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarow jest 1 szt. wykonanej regulacji studzienki.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00yr\&gania ogoélne” p. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjp. 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
- roboty rozbiérkowe,
- regulacja (naprawa) studzienki.
Odbidr tych robot powinien kiyzgodny z wymaganiami pkt 8.2 ST D-00.00. Wymagagélne oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnag¢ za 1 szt. regulacji wysokoi studzienek urzer podziemnych naley przyjmowa zgodnie z
obmiarem wbudowanych materiatéw oraz wynikéw powar bada laboratoryjnych.
Cena regulacji studzienki dla udzex podziemnych obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie rozbiérki nawierzchni i studzienek,
- wykonanie wykopu,
- mont& studzienek z odpowiednim usytuowaniem wysek@vym wraz z piglgnacp betonu,
- wykonanie izolacji,
- zasypanie wykopu warstwami z zagczeniem zgodnie z dokumentapjojektows i ST,
- odtworzenie nawierzchni i doprowadzenie terenstdau pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] PN-EN 206-1 Beton. G#¢ 1. Wymagania wigiwosci, produkcja i zgodnig.
[2] PN-EN 124 Zwiéczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni dla ruchu
pieszego i kotowego.

D-01.04.

RURY OCHRONNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSf'wymagania dotyczce wykonania i odbioru robét
przy utazeniu rur ostonowych dwudzielnych na istajch kablach (teletechnicznych/energetycznych).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obptych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasady powadzenia robot zwanych
z wykonaniem rur ostonowych dwudzielnych dla zalezzenia istnigjcych kabli — rury typu AROT110 - 160
mm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Pozostale podstawowe ggodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne” .
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania

Ogolne wymagania dotygee materiatbw podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogblnVNszystkie
zakupione przez Wykonawcmaterialy, dla ktérych normy PN i BN przewiguposiadanie Zaviadczenia o
jakosci lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

2.2. Rodzaje materiatéw

Dla zabezpieczenia istniglych kabli przewidziano uf@nie rur ochronnych (przepustéw kablowych)
dwudzielnych@l10 do 160 mm typu AROT. Rury ostonowe rglg@rzechowywéa na utwardzonym placu w
miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit am@chnych. Do zasypania wykopéw najaizy¢ piasku.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spr2tu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 3.
Roboty wykonuje sirecznie przy pomocy drobnego spiz pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania cgjgirkt 4.

4.2. Transport oston z rur typu AROT
Rury AROT mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepagih je przed
uszkodzeniem i uktadane zgodnie z warunkami wydamyeez ich wytwore.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogd6lne wymagania
Ogdlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagagéine” pkt 5.

5.2. Kolejnasé robot

a) wykonanie rowow:

- glkebokaici (w zaleznosci od posadowienia) dla odstgnia istniegjcych kabli;

b) utozenie rur ostonowych dwudzielnych;

C) po ut@eniu rur ostonowych natg zasypa wykop piaskiem, zasypywany grunt uldijavarstwami o grubdi
do 20 cm ubijakiemecznym lub mechanicznym.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolnet §k
Celem kontroli jest stwierdzenie aghiecia zat@onej jakgci wykonywanych robét przy zateniu oston.

7. OBMIAR ROBOT
Og6lne wymagania dotygee obmiaru robét podano w ST D-00.00. ,Wymaganidliog' pkt 7.
Obmiaru rob6t dokortanalezy w oparciu o dokumentagprojektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte
w czasie budowy, akceptowane przezyhiera.
Jednostl obmiarow dla zabezpieczenia sieci uzbrojenia terenu jest bietacy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygeze odbioru robdt podano w ST D-00.00. ,Wymaganiéliog’ pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Og6lne wymagania dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 9.
Platnag¢ za metr nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocegfakosci uzytych materiatdw i wykonanych robét
na podstawie wynikdw pomiaréw i badkontrolnych.
Cena jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie rowow,
- utozenie rur ostonowych,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli,
— zasypanie rowow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
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D-01.05.

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \& wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanoim

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaaanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotmany proces skrawania gérnej warstwy nawierzchni
asfaltowej, bez jej ogrzania, na oimmna gicbokasé.

1.4.2. Pozostate okienia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoélne” kt
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona giebokase.

Frezarka powinna Iy sterowana elektronicznie i zapewhiaachowanie wymaganej row§t oraz
pochylé poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu. Do matych robot pireavy czsci jezdni)
Inzynier maze dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokdé¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zalmie od zakresu rob6t. Przy lokalnych naprawach
szerokd¢ bebna mae by dostosowana do szerdid skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowanaitej
jezdni szerok& bebna skrawajcego powinna byco najmniej réwna 1200 m.

Przy duych robotach frezarki mugzy¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego materiatu, podey
go z jezdni na@rodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych naclgbkas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego
materiatu do recyklingu na ggio w otaczarce, zaleca$rezowanie wspotbiene, tzn. takie, w ktérym kierunek
obrotéw kzbna skrawajcego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Zadagnzyniera mae by dopuszczone
frezowanie przeciwbime, tzn. takie, w ktdrym kierunek obrotowhma skrawajcego jest przeciwny do kierunku
ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanyemafki musz, a poza nimi powinny, ky
zaopatrzone w systemy odpylania.

Wykonawca mge wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezzyniera. Wykonawca powinien
przedstawdé dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakighik& watpliwosci przeprowadzi demonstrag
pracy frezarki, na wkasny koszt.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania od@ke4.
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4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinierg gk zorganizowany, aby zapewnprae frezarki bez
postojow. Materiat mze byt wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q/@¢@magania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna lgyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentag;j
projektows i ST.

Jeeli frezowana nawierzchnia ma dypddana do ruchu bez ulnia nowej warstwycieralnej, to jej
tekstura powinna kyjednorodna, zteona z niecigtych przkéw podhznych lub innych form geometrycznych,
gwarantugcych réowndé, szorstkéé i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma by dopuszczony po sfrezowanej¢éa jezdni, to wowczas, ze wzglow
bezpieczastwa naley speiné nastpujace warunki:

a) nalezy usunyc $ciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg,

b) przy frezowaniu poszczegélnych pasoéw ruchu, wysodkpodiwznych pionowych krawedzi nie mae
przekracza 40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krggmika $cieku) dopuszcza
sie wiekszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokasci wigckszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakezenie dnia roboczego powinnydilinowo scigte.

5.3. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzeni

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowantiejmuje kilka lub wszystkie warstwy nawierzchni
na gkbokas¢ okreslona w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
0Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
6.2. Castotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1.Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni freaoej

na zimno
Lp. Wiasciwosé nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1 | Réwna¢ podiuzna laty 4-metrove co 20 metrow
2 | Rébwnd¢ poprzeczna lgt4-metrove co 20 metrow
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szeroké¢ frezowania co 50 m
5 | Gkbokas¢ frezowania na bigco

6.2.2.RO6wNaG¢ nawierzchni

Nieréwnaci powierzchni po frezowaniu mierzone gad-metrovs zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie
powinny przekracza6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powibgé zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy + 0,5%.

6.2.4.Szerokd¢ frezowania

Szerokeé¢ frezowania powinna odpowiadlaszerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcig £ 5 cm.
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6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Glebokas¢ frezowania powinna odpowiadlagicbokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcig £ 5 mm.

Powyzsze ustalenia dotygze doktadnéci frezowania nie dotyez wyburzenia kilku lub wszystkich
warstw nawierzchni przy naprawach kapitalnych. Wnaprzypadku wymagania powinny bpkreslone w ST w
dostosowaniu do potrzeb wynikajych z przygtej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.09magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove jest n¥ (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0§r\&gania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgagjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgollIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fnfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robdét,
- frezowanie,
— transport sfrezowanego materiatu,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjiniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni planografem
i tatg.
D-02.00.
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\S wymagania dotycze wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmayj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (ka¥)I-
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. VI;X)
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1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rednej rob6t ziemnych, wyznaczonych
w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosmjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktdrego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wpdo matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesustych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadaj sie pod dziataniem wody destylowanej; mapytrzymatdé na sciskanie B
ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésympotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania p&ey potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieie) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budongsypoéw oraz innych prac zwenych z tras
drogows.

1.4.15. Wskanik zagsszczenia gruntu - wielléd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:

| = P
==L
pds
gdzie:
P4 - gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mgfn
Pis - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okréona w

normalnej prébie Proctora, (Mgfin

1.4.16.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okflmna
wg Wzoru:

U= %
dy
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00 ,Wymagania ogdlipé&t 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” Jpkt
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skltadowania, pulav ST D-00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Podziat gruntow

Podstaw podziatu gruntéw i innych materialéw na kategopied wzgbdem trudnéci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okieno przecjtne wartdci gestosci objetosciowe] gruntow i
materiatdw w stanie naturalnym oraz wspétczynnilspulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty patye do budowy nasypow mp@y¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwadmiar oljtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniermzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie lzdac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonawpoza teren budowy z przeznaczeniem innym
niz budowa nasypow lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca jest zobamany do dostarczenia
rownowanej obgtosci gruntdw przydatnych zaddet wiasnych, zaakceptowanych przezyhera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@awinny by wywiezione przez Wykonawcna
odktad. Zapewnienie terenéw na odkfad mpldo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w
kontrakcie. liynier maze nakazéa pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhsowa nieprzydatié
wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrici.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatow regdgorie wg [8]

Gestasé Przecitne
objetosciowa w | spulchnienie po
Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w %
goria naturalnym od pierwotnej
KN/m?® objetosci?
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5 do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5 do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezleate 11,8 od 5 do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplazine i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darniub korzeniami grubizi do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 | Torf z korzeniami grubizi do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzentgztiiem lub|
odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grésoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grub&i ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 | Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzemgzhiem
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarado
40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cg¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne,
bez gtazéw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuly gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioty lotne zlgate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i odpadkami
drewna lub gtazami o masie do 25 kg, stamowni do 10%
objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 | Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, poétzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do 10% ohjtosci
gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami ddk§0 16,7 od 25 do 35
lfotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mmaglazami 9
masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg staneeyimi 10-30% obgtosci
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 m 17,7 od 30 do 45
5 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatwaviub
blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mikkie lubsrednio twarde stabo gskane 16,7
22,6 od 30 do 45




Opoka kredowa ngkka lub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatdavkategorie
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, cgsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niegfany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapieh marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakéw gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw gtownie skat osadowych o spoiwie
7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy nieggany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 | Wapieh twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzenkowym 25,5 od 45 do 50
Zlepieice z otoczakéw skat gtdéwnie krystalicznych o speifi
wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
9 | Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Granitsrednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50
26,5
Sjenitsrednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaly pokruszone 26,5 od 45 do 50
10 | Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapie krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 274 od 45 do 50
Bazalt 25,5 od 45 do 50
27,2

1) Mniejsze wart&ri stosowa przy obliczaniu iléci materialtdw na warstwy nasypow przed icheggagzeniem
wicksze wartéci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkdw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowszi [4]

Lp. | Wyszczegdlnienie| Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | Niewysadzinows Wpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ 9lina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwezta,
. glina zwigzta,
B ppspolka - fumosz glina pylasta
- piasek gruby gI|r_1|as_ty. 2wiczta
- piasekéredni |- zwir gliniasty |- i it piaszczys-
— piasek drobny| - pospotka ty, it pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gI!niasty
- pWi, pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
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czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarna¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2 Sprat do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&s& maozliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego sprgtu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (negzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun@pycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmmdglskrzyniowe, tamocigi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania od@ke4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu pownriig¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego olgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od glikei transportu. Wydajni@ srodkéw
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleghxi transportu ponad wado zatwierdzone nie mie by podstavy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢gkszone odlegkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpnie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Qu@@magania ogolne” pkt 5.
5.2. Dokladngé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyctednych robét ziemnych nie nme przekracza+ 1
cmi-3 cm.

Szeroké¢ korpusu nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekracz cm przy
pomiarze taf 3-metrows, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajgce ze
sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwaodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgzen, stanowicych elementy systemow odwadg@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o\ilgmagaj tego warunki terenowe, wykohairzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abeabdt ziemnych tak, aby zabezpisczy
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grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowgzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania rob6t spadki, zapewtaj prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrgvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat steony Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniejych zbiornikbw naturalnych i ugdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugtizvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinrosppowa: w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiny i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umaliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinieénnbyiejszy nk 4% w przypadku gruntdéw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalaiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu
odspajania gruntdw oraz termindw wykonywania inngabdt na spetnienie wymagaotyczcych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie peggsti robét ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélnet @k
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon&oli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektovy.
Szczego6ly uwag nalezy zwréck na:
- whlasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitcals.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdmg, szablonem, tat o dlugadci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokai dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére bugvatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem exinych w odsfpach co 200 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

-

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej ihiraz na kade 500 m
nasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie e r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
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6.3.3.Szerokdé¢ dna rowow
Szeroké¢ dna rowdw nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ si¢ od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o eaej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.7.ROwnaG¢ skarp

Nierownaci skarp, mierzone tgt3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezdinych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagsszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu [7] powinien bygodny z zatbonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.
6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. B materialy nie spetniage wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na witdwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawga jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzna wad; za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wigtkpotracen za obnkomg jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.09magania ogdine” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest n¥ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.09n\Agania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D-03.01.

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \& wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aa@nych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe agszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoing”pk.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sic
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢hkie ustawianym lemieszem;ynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podipa z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigoostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania cgjdrit 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatow podano w ST D-00.00. ,Wgaraa Ogoline”
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygtic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \srejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsagrzania podia, jest maliwe wylgcznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé si¢ ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez4yniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniccie sznurkow
lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
s3 roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywd recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o maltymemikr Sposéb wykonania musicbyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nadub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty 0 co najmniej 5 cm wgze nk projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podta przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez lrtyniera, dowieé
dodatkowy grunt spetnigty wymagania obowkujace dla goérnej strefy korpusu, w d koniecznej do
uzyskania wymaganych gdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartgi wskanika
zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podi#a nalery stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podica
nalezy kontynuowg do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy Jkavisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z norm
Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Is)

Minimalna wartéc¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo agzki od ckzkiego
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podioze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podim wedtug normy. Stosunek wtérnego i pierwotnego uhoddksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robd6t zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podia nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipéwvinien on zabezpiecgzy
podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preeizenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Ireyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Irnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlzdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélnet §k
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
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Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Lp. Wyszqzegél_nienie bada Minimalna cas?otliwoéé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autosth
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra

5 | Rzdne wysokéciowe

6

planie” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vgicej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows fatg zgodnie z norm
Nierdwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.
Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mae by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej cceej niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wgej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod# okréglony wg normy nie powinien ldy
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esporéwnanie wartei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych zgodnie z normnie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug normy. Wilgotng gruntu podtaa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w
punkcie 6.2 powinny hy naprawione przez spulchnienie dclgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.X00/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.90ymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®d i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy platrigi podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamig;j.

D-03.02.

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf & wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijmych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji robé6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utgeniem naspnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoing”pk.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe,
— uptynnione asfaltgrednioodparowalne
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw 2smanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe,
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne ,
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg normy, za zgbdyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w normie.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/n)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno liy ustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i olninia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgsem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza msiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych liablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwkigjgpodano dla
zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych Iub stacjonarnychornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowéd zbiornika walcowego lecego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nagl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie urzdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinraviogkonana z twardych
elementéw czyszageych i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqaeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaee i stieyé do zamiatania. Zalecagsi
uzywanie szczotek wypoganych w urzdzenia odpylajce,
— sprzarek,
- zbiornikéw z wod,
- szczotek ¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafe uzywa¢ skrapiarle lepiszcza. Skrapiarka powinna dy
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie wpsfacych
parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozygfej lepiszcze,
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- predkasci poruszania giskrapiarki,
- wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendbizolowany termicznie tak, aby byto rdave zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogjirkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadaprych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgzad dostpem wody.

Emulsja maée by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkgeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiere nie krda korodowaty pod wptywem emulsji i nieetls powodowaly jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinydydyzedzielone przegrodami, dzjeymi je na komory o
pojemndci nie wiekszej n 1 n¥, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umgliwiajace przeptyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznacmsodo transportu lub sktadowania emulsji powinng tgyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysuniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmat cénieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywa¢ szczotek ¢gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowgnlyezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna hiyyoczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnathnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmamasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierizahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocg¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny M@ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPLj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 [ Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagaa lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibpa pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedby dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody
z emulsji. W zalenaosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \biyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Og0llne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélnet §k
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowédmiobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki iedlkenia wymaganej iléci lepiszcza w zabenosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na atestach producenta z tygnWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie
P | 1ep wihasciwosci wedtug normy
1 [Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéc skropienia i ziycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wedtlug metody podanejpna@waniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- n? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- n? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.@ymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczenie zHaj niej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wodl lub wzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze
Cena 1 raskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty

1. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&aDDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia -029@3.
2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &fed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejlYSa wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudoéw z kruszyw stabilizowanych haagcznie wg PN-S-06102 [21] i obejm$T:
D-04.01. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizegammechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnica i podbudow zasadnicz oraz warsty wymienionego
poditaza, wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni ptd/ch i potsztywnych [31].

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznlegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlmpkt 1.4 oraz w ST dotygezych poszczegdinych
rodzajow podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.01. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizegammechanicznie.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoing”pk.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow
Kruszywo famane zastosowane dla warstw podbudowy rsubyé KkI. I1.
Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krussztabilizowanych mechanicznie podano w ST

dotyczicych poszczegolnych rodzajow podbudéow:
D-04.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizogameechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug normy powinna 4e¢ migdzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicg (gérmg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vwomocnica (dolmng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dygiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarng&ena gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa
nie maze przekracza2/3 grubdéci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza [ nicza | nicza | nicza | nicza
1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 PN-EN
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| dol12 | do10| do12 | do10| do12
2 Zawarté¢ nadziarna, PN-EN
% (m/m), nie wgcej niz 5 10 5 10 5 10
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-EN
%(m/m), nie wg¢cej niz 35 45 35 40 B B
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-EN
wiecej niz
5 | Wskanik piaskowy po picio- PN-EN

krotnym zagszczeniu metag| ©d 30 [ od 30 | 0d 30 | od 30 -

6 |Scieralnég¢ w Ibebnie Los
Angeles
a) Scieralné¢ catkowita po)
peilnej liczbie obrotéw, nig

wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralndg¢ czs$ciowa po PN-EN
1/5 petnej liczby obrotéw, nig
wigcej niz 30 40 30 35 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-EN
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8
8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-EN
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10

nia, %(m/m), nie wicej niz
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9 ) . PN-EN
Rozpad krzemianowyzela-

zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3
wiecej niz

10 | Zawarté¢ zwigzkéw siarki w PN-EN
przeliczeniu na S@ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4
nie wiecej niz

11 | Wskanik noSnosci Whe Mmie-
szanki kruszywa, %, nig

mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-EN
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 -

2.3.3.Woda

Nalezy stosowéa wodg wg normy.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujagcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nooptymalnej,
b) réwniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub sgtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania cgjgirkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymiérodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z norm

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podiae pod podbudogvpowinno spetni& wymagania okrdone w ST ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania riglsprawdzt wzorem:

Dis _ 5 (1)
d85
w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®blziarn warstwy podbudowy lub warstwy edsapcej, w
milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie me@e by spetniony, naley na podiau ulozyé warstwe odcinapcg lub
odpowiednio dobrangeowtdknirg. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek
gruntu, wyznacza siz warunku:

d
20 <12 2
090
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w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥&ziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Ogo - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtokninie w iléci 90% (m/m); warté&¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiveia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia

robot w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaéhyd razu transportowana na miejsce wbudowania wsgdséb, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zagpzczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébgoziozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkow iegdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skiada esiz
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Rozpoogrie budowy kadej nasfpnej warstwy moe
nastpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z ngrimetoda Il). Materiat nhadmiernie nawilgocony, poien
zostd osuszony przez mieszanie i napowietrzaniezellewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asiza od
optymalnej o 20% jej warkoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rdwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg normy powinien odpowiagezyjetemu poziomowi wskanika
nosnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw
wyniktych z niewldciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélnet §k
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstatvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tevmny
obejmowad wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajca na jedng

Minimalna liczba
bada na dzienne,

Lp. Wyszczegodlnienie bada dzialce roboczej
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badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
. L dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywala

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkézyapobierd
w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco
przekazywane ltrynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z normp (metoda 1), z tolerangj+10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug normy.

6.3.4.Zagsszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywa sii a2 do osigniccia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug normy. W przypadku, gdy przeprowadzenieabéd
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrotagszczenia nalg oprze& na metodzie
obcigzen ptytowych, wg normy i nie rzadziejxnraz na 5000 & lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalezna& za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE; do pierwotnego modutu odksztalcertia jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada pelnych powinny b§ pobierane przez Wykonawon sposob losowy w obecfw
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aal3li

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposéb cigty planografem albo ¢

2 |Réwnai¢ podhena 20 m ta na kadym pasie ruchu
3 | ROwndi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe €0 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie* €0 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczgj,
lecz nie rzadziej kiraz na 400 !
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegnmaz ng
2000 nt
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8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach
kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach na dde

1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie nalg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kradmikéw szeroké¢ podbudowy powinna iywicksza od szerokgi warstwy wy.ej
lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z nogm
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzyt 4-metrovy tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukawhipny by zgodne z dokumentagcprojektows, z
tolerancy = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
O$ podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej c@éj niz + 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg normy powinienétggodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg normy powinno ldyzgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d  Wskaznik Mak . Minimalny modut odksztah
wskazniku | zagszczenia aksymalne ugicie cenia mierzony ptyto
Whes NiE ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
iz. © od pierwszego od drugiego
niz, % 40 kN 50 kN ob(E)iQZeniaElg obch2egiagﬁ
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezgcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petngrubcé do potowy szerok&ei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmidasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.X00/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarow jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.@ymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnici objetych cem jednostkowy 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizog@ameechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

D-04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\S3 wymagania ogolne dotygee wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji robé6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabenego mechanicznie.
Ustalenia zawartegsv ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ngbpkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmécihde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.00. ,Podbudowa zdayw. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-04.00 ,Podbudowa z krusatymagania ogoéine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skltadowania, pulav ST D-04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@ngtabilizowanych mechanicznie powinna by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vece skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo famane zastosowane dla warstw podbudowy rsubyé Kkl. I1.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.00 ,Podiwal z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wyamag ogoélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.00 ,Podbudowa zzgmusWymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-04P6dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.00. ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.00. JRatbwa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.00. ,Podbudawa
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.00. ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyMymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w kontrolnych w czasie rob6t podano w 5704.00.
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.00. ,Podbwada kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowwydpno w ST D-04.00.
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-04.B6dpudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest nt (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.Bodpudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy ptatdei podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reegep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,
— zagszczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Agania ogolne”
pkt 10
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D-04.02.

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem podbudoéw z thucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujeg¢sizgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudow pomocnica.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja st z jednej lub wicej warstw
nosnych z tlucznia i klica kamiennego.

1.4.2. Pozostate okienia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” Jpkt
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudawucznia, wg PN-S-96023 [9]as
— kruszywo tamane zwykte: ttuc#e kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢é nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier mae dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, agler spérdd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymaganbstan okreslone w ST.
Jakosé kruszywa powinna by klasy co najmniej Il

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacR hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il | Klasa lll

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7];
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:
- w ttuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy wssinku
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do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nigcgj niz: 30 35
2 | Nasikliwos$é, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie ydej
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odpornéé¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],| %
ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabraych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:
- w klincu 30 nie bada si
- w tluczniu nie bada si | nie bada si

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iftia w zalénosci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
jednowarstwowa| Podbudowa

Lp. Wiasciwosci lub podbudowa pomocnicza
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ¢tiej niz:
- w ttuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w tluczniu i w klhcu 75 65
C) zawartdé¢ podziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w tluczniu i w klhcu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie ggej niz:
- w thuczniu i w klhcu 15 20

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w kliacu 0,2 0,3

3 | Zzawartdé¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-[L6
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu 40 45

- w klincu nie bada ¢ | nie bada si

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsga

niz: wzorcowa

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy @® by studzienna lub z
wodocigu, bez specjalnych wymaiga

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipem wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zegsgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljadem,
e) szczotek mechanicznych do ustaiéd nadmiaru klica,
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f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich donkowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikow do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania odgke4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymiérodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00W@magania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiae pod podbudow ttuczniows powinno spetni&@ wymagania okrdone w ST ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinna dytozona na podtzu zapewniagicym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistpod podbudowttuczniowgy powinna by utozona
warstwa odcinajca lub wykonane ulepszenie pozho

W przypadku zastosowania paahzy warstwy podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem paedio
warstwy odcinajcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaasiek drobnych,
wyrazony wzorem:

— <15
dgs
gdzie:Dis - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 15% ziarmsiaty odcinagcej albo
odgzapce),
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarangu podtaa.

Geowldkniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowg powinny posiadaaprobag techniczig
wydary przez uprawniog jednostk. W szczegolngi wymagana jest odpowiednia wytrzymaamechaniczna
geowidknin, uniemgiwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiednidaseiwosci filtracyjne,
dostosowane do uziarnienia pozdagruntowego.

Podbudowa powinna bywytyczona w sposéb umtiwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny byywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utheiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie e by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébowvarstwy podbudowy po zagzczeniu nie
moze przekracza20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroztozone w warstwie o jednakowej grutmd, przy wyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubd¢ roziozonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigneta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywatowane dwoma przgjami walca statycznego,
gltadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszynt 180 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpog& sic od krawdzi i stopniowo przesuwasic pasami podiznymi, czsciowo
naktadagcymi si w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzn
powinno rozpoczk sie od dolnej krawdzi i przesuwaé si¢ pasami podiznymi, czsciowo nakfadacymi sk, w
kierunku jej gérnej krawdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, ggaywatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklirmia kruszywa grubego. Do zmgczania naley
uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co na@inb8 kN/m, albo plytow zag:szczark wibracyjrs o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNInGrubg¢ warstwy linego kruszywa drobnego powinnachaka,
aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegetaly wypetnione kruszywem drobnym.z&ke to
konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie skywa drobnego natg powtarzgé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowarstwe kruszywa grubego.
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Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesuraé z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaly nad powierzehmi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigldnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu gegczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczd wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 8 mmed
rozpoczciem robdt, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spgkbudowlany do rozkladania i zeggczania kruszywa jest vitawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniedoym koniecznej do uzyskania wymaganej glégbavarstwy
po zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego ivska
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniertyd takich materiatow oraz spitu do rozkladania i
zagszczania, jakiednla stosowane do wykonania podbudowy.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wyaasil 400 M do 800 m, a diugdé nie powinna by
mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien lByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcimiGbnego przez
Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagdniem nasfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw
wyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2
niniejszych ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ badan

s s Maksymalna po-
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalne ilcsci Wierzc‘,;mapog’bu

bada na dziennej| 4oy na jedno
dzialce roboczej badanie (9

Uziarnienie kruszyw
Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

Scieralng¢ kruszywa

Nasgkliwo$¢ kruszywa

Odporna¢ kruszywa na dziatanie mrozu
Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych

6000
i przy kazdej zmianiezrodta
pobierania materiatow

~Noohh|WNE

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa

Probki naley pobierd w spos6b losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane ynierowi.
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Badania petne kruszywa, obejrpg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakiei rob6t i zawsze w przypadku
zmiany zrodta pobierania materialtdbw oraz na polecenigyiiera. Probki do badapetnych powinny b
pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob aigly planografem albo do

2 Rownai¢ podiuzna 20 m ta na kadym pasie ruchu

3 Rownas¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na jg
krawedziach

—_—

5 Rz¢edne wysokéciowe

Cd. tablicy 4

6 Uksztattowanie osi w planig* €0 100 m

7 Grubds¢ podbudowy Podczas budowy: o
w 3 punktach na kalej dzialce

roboczej, lecz nie rzadziejmniaz ng
400 nt

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejz1
raz na 2000 M

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énie osi w planie nalg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyej
lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.RO6wnas¢ podbudowy

Nierownaci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tatg lub planografem, zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [11].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tatg.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhigny by zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie nae by przesurngta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @egj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
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6.4.7.Grubg¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee r@&ni¢ si¢ od grubdci projektowanej o wgicej niz:
- dla podbudowy zasadniczeR cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmsmagania dotyegce nénosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania dnosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM 'E WtornyM :E'
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Zageszczenie podbudowy nale uzna& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu odltsehia

M E do pierwotnego modutu odksztalcel\lla'E jest nie wgkszy od 2,2.
I

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badampianiiary zostan
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerédigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petngrubdé, do potowy szerokiwi pasa ruchu (lub pasa postojowego czy
utwardzonego pobocza), daemie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewlasciwa gruba¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmdasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kdxztwykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawealpidowy tylko wtedy, gdy zarénie ngnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonammodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.09m)agania ogdoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove jest n? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttuczréarikennego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.09n\Agania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jereli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podiam,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- roziozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie sktadu
ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkgi
zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. d&zaniescieralngci w
bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famas@ nawierzchni
drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowaniiechnia z ttucznia
kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utnodbdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réeno nawierzchni

planografem i tat.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.
D - 05.01.

KRAW EZNIKI BETONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Sffwymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z ustawieniem krgunikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z ustawieniem
kraweznikOw:
- betonowych na tawie betonowej z oporem.
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1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Krawgzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograajace chodniki dla pieszych, pasy dzieg,
wyspy kierugce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&lpkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoing”Jpk.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- krawezniki betonowe,
— piasek na podsyghk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod kraimwiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z nogm
2.3.1.Typy

Zastosowano nagiujacy typ kraveznikéw betonowych:
U - uliczne

2.3.2.Rodzaje

Zastosowano nagiujacy rodzaj krawznikéw betonowych:
- prostoktnescicte - rodzaj ,a”

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkceji kraggnikow betonowych, rozeia st odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

Nalezy zastosowd kraw ezniki dwuwarstwowe.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofdZzeawezniki betonowe dzieli gina:
- gatunek 1 -G1,
- gatunek 2 - G2.
Nalezy zastosowa krawezniki gatunku 1 (G1)

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztalt kravgznikbéw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krganikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a"
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Rys. 1. Wymiarowanie kragnikdw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikow, cm
kraweznika| kraweznika | b h c d r
30 min. 3 min. 12
U a 100 15 max. 7 max. 15 1.0
najazdowy 100 15 22

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegnikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h ik 3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikbw betonowych powinny lybez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaiwdzi elementdéw, nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktanikéw betonowych

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodzé
Gatunek 1| Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie goérn

g . P niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie
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Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvege wediug
typow, rodzajoéw, odmian, gatunkow i wiela.

Krawgzniki betonowe naley ukltad& z zastosowaniem podktadek i przekladek drewniangch
wymiarach: grub&t 2,5 cm, szeroki 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikbw naley stosowdé beton klasy B 25 i B 30. W przypadku wykonywania
kraweznikdw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa keanikbw powinna by wykonana z betonu klasy B
30.

Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssic:

- nasikliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@n 4 mm,
— mrozoodpornécig i wodoszczelngcia, zgodnie z norm

2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezsiej niz ,32,5”.
Przechowywanie cementu powinncotlagodne z norm

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom normy.
Kruszywo naley przechowyw& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daduni marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom normy.
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom norm

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert losgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiada wymaganiom normy.

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod krageniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15, ktdrego ski&dpowinny odpowiadéwymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylataogfnpa gogco, powinna odpowiadawymaganiom
normy lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogjghikt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isiuszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci
tej warstwy.
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4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z nogm

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiataPodczas transportu kruszywa powinny ¢by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalery pakowa& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mirodbywa
sie w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniengiméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z norm

Wymiary wykopu powinny odpowiadawvymiarom tawy w planie z uwzginieniem w szerok@i dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dgeowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich agle
stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje si szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezp@dnio
w korycie powinien by wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa® zgodnie z wymaganiami
normy przy czym naley stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemas zalewovs.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraygnikow

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno Hy zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkigstalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wytkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”$cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna byo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z norm

5.4.2.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesi na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grutm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélnet §k
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénadadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy
3. Pomiary diugéci i gicbokdsci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndciag do 1 mm, zgodnie z ustaleniami narm

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementoéw pglprzeprowaddi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lungy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzéatéw prostych
w nara@ach elementéw wykonujeesprzez przytéenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.
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6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materialdw stosowanych prztawianiu krawznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiakdpkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodnd¢ profilu podhznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektow.
Profil podhwzny goérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m fawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowanej.
c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytéenie w dwdch punktach, nadde 100 m fawy,
trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gérr powierzchni tawy i przytazong tatg nie mae przekraczal cm.
d) Zagszczenie faw.
Zagszczenie taw badaesw dwdéch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanmdgerunku nie mge przekracza+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikéw nalezy sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego krauimika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyraywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil
cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100 m
krawgznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorr powierzchm kraweznika i przytazom tata
nie maze przekraczal cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.@ymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy platrigi podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasinika betonowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod fagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikdw na podsypce (cementowo-piaskowej),
- wypehienie spoin kragznikow zapraw,
— ew. zalanie spoin magzalewowvs,
— zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty
1.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.

D - 05.02.

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSIwymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z ustawieniem betonowego olkezehodnikowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podsigako dokument przetargowy i kontraktowy przy zieicai
realizacji robét dla zadania: ,Przebudowa ul. Rickargi w Imielinie”.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego obramowigego zjazdy indywidualne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronniegi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&lpkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélng’Jpk.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

— obrzeza betonowe,
— beton B-15 do wykonania taw,
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- cement,
— piasek do zapraw.

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzsgy:
- obrzee niskie - On,
— obrzere wysokie - Ow.
W zalenosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza
dzieli sk na:
— gatunek 1 - G1,
— gatunek 2 - G2.
Nalezy zastosowd obrzeza wysokie Ow gatunek 1 (G1).

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympargano w tablicy 1.

Y
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A

o

f

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtaechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzgy

Rodzaj Wymiary obrzsy, cm
obrzeza 1 b h r
on 75 6 20 3
100 6 20 3
100 8 30 3
Oow

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obegzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
! +8 £12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze

Gatunek 1 | Gatunek 2
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Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorn :
i uszkodzenia (scieralne) ERIEENEFAAETS
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
gfebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uklad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewrthry
wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokdé obrzea.

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzgy nalezy stosowd beton wedtug normy klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Na fawe nalery zastosowabeton cementowy klasy B15.
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinrdpawiad@é wymaganiom podanym w ST D-
05.01. ,Kravezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sir¢cznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania cgjorit 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu
przez beton wytrzymasoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.
Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w ST @05,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalery wykonywat zgodnie z norm
Wymiary wykopu powinny odpowiadawvymiarom tawy w planie z uwzegfinieniem w szerok@i dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

2.3.tawa.

tawe pod obrzea naley wykona z betonu cementowego B15.
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5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podiu w miejscu i zeswiattem
(odlegtacia gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunginta
projektowej.

Zewretrzna sciana obrzea powinna b§ obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraswcementowo-
piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione
calkowicie na pelpglebokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélnet @k
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdnaadania materialtdbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedsta@iwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy
3. Pomiary diugéci i gltebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami normy.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglprzeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubérey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow
prostych w nargach elementéw wykonuje ¢siprzez przytéenie ktownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdw powinny obejméweszystkie wiaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza oraz tawy - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,y pdbpuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktéoeipno wykazywd catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.X00/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00y\&gania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego otizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

D - 06.01.

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \& wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotvejonowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwe

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaanvierzchni:
- Zzjazdow.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana e metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&lpkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoing”Jpk.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gérna kostek powinnathgpwna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste, wkhiecia
nie powinny przekracza
— 2 mm, dla kostek o gruboi < 80 mm,
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- 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.
2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowaneaskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz
- nadlugdci *3 mm,
- na szerokgci £ 3 mm,
- nagrubdci *5 mm.

2.2.4.Wytrzymatci¢ nasciskanie

Wytrzymatci¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najpsza wytrzymalé¢ pojedynczej kostki nie powinna bymniejsza ni 50 MPa (w
ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwo ¢
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigd@ymaganiom normy i wyno&inie wiecej niz 5%.
2.2.6.0dporna¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnatmdana zgodnie z wymaganiami narm
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania prébek jest wystarczap, jezeli:
— prébka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymaitéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaéd probek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.
2.2.7.Scieralngé
Scieralng¢ kostek betonowych okétona na tarczy Boehmego powinna wyrasie wiecej niz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowd cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesmej ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiad&wymaganiom normy.

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom normy.
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki beataj, przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegobuyro

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonawykostek brukowych powinny
odpowiadé wymaganiom normy.

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje slodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, ziyoe z
recepi laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wikszy wytrzymaidé, mniejsz nasgkliwosé i wigksz
odporn@¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate zabarwienie. Powinny to ¢by barwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Matle powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkeonuje s¢ recznie.
Jeili powierzchnie s dwze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, mgna stosowé&mechaniczne
urzadzenia uktadagce. Urzdzenie skltada siz wodzka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezagtago do
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przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscadorenia. Uradzenie to, po skaczonym ukfadaniu kostek,
mozna wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi lkdrydaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tra stosow& mechaniczne uszlizenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kragznikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogjgirkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe didae g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agzenie pakuje je w
foli¢ i spina tdmg stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysacstanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Podtae

Podtaze pod nawierzchgi powinno by przygotowane zgodnie z dokumentagjrojektows oraz z
wymogami okrélonymi w ST ,Koryto wraz z profilowaniem i zggzczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pawkesie nawierzchni z kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentacprojektov.

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekkémtych mana stosowa krawezniki uliczne
betonowe wg normy lub inne typy kraimikbw zgodne z dokumentacprojektova lub zaakceptowane przez
Inzyniera.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom normy.
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na rénorodndg¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #we jest ut@enie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagiogvanego przez hyniera.

Kostke uktada s} na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kos¢knalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowane]j niwelety nawierzchni, gdy
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaczagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypetlni piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugevgibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenigabiudzeniem. Wibrowanie najeprowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz&ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno tywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchni. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélnet §k
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawidzizy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigte¢ od producenta wynikéw higcych
bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymdlc na sciskanie pobiera6 probek (kostek)
dziennie (przy produkcji dziennej ok. 606G powierzchni kostek utmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygtieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakregimaga podanych w
pkt 2.2.2i 2.2.3 i wyniki badaprzedstawia lzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddhna dokumentagj projektowy i
odpowiednimi ST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowg oraz pkt 5.5 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruikelv polega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagprojektovg oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtovégoi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowgi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaci podtuzne

Nieréwndci podiwne nawierzchni mierzone atlub planografem zgodnie z nogm nie powinny
przekracza 0,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowvy z tolerancy + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

R&nice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekracza= 1 cm.

6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Castotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w pkt
6.4 powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w@o# byly przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 fnawierzchni i w punktach charakterystycznych dieefety lub przekroju poprzecznego oraz
wszdzie tam, gdzie poleci iynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkeestki brukowe;.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.@ymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podtam,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
— ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00. ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
- przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypenienie spoin,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

D-07.01.

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \& wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji rob6t dla zadania: ,Przebudowa ul.tRicSkargi w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej oraz wjzacej z betonu asfaltowego.

Nawierzchng z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyt pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [10] wg pomszego
zestawienia:

Porownanie klasyfikacji ruchu wedtug dotychczasowegowego Katalogu

Katalog typowych konstrukcji Katalog typowych konstrukcji nawierzchmi
jezdni podatnych, 1983 podatnych i pétsztywnych
liczba osi liczba osi
kategoria ruchu obliczeniowych kategoria ruchu obliczeniowych
100 kN/pas/dob 100 kN/pas/dob
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R1 (bardzo lekki) <4 KR1 <12
R. (lekki) 4+12
Rs (lekkosredni) 13+ 24 KR2 13+ 70
R4 ($redni) 25+ 70
Rs (cigzki) 71+ 335 KR3 71+335
KR4 336+ 1000
Rs (bardzo azki) >335 KR5 1001+ 2000
KR6 > 2000

Na analizowanym odcinku drogi naley przyjaé¢ parametry jak dla obcigzenia ruchem kategorii KR1.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypeira. mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka minarainodpowiedni iloscig asfaltu, wytworzona w
okreslony sposdb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalo uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,aaoa
i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czydadawana do lepiszcza w celu zkszenia jego
przyczepnéci do kruszywa.

1.4.5.Podlae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Pozostate okgtenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00 ,Wymagania ogdipé&t 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” Jpkt
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania WT-2 okébone w zgodnie z PN EN 13108.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewiduje stesoie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi posiadaproba¢ techniczg wydary przez upowazniong jednostk.

Rodzaje polimeroasfaltdéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 1i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [8] dla
wypetnhiacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [8].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6

1 | Kruszywo tamane granulowane \g
PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze
skat:

- magmowych

Kl 1,II; gat.1,2 KL 1,IIY; gat.1
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- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.?
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
) z surowca naturalnie
rozdrobnionego jw. KL LIIY; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 KLLII; gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kl. 1, 1l -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 KLLII; gat.1,2 kLI, gat.1
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratorium popioty lotne z
drogowego wegla kamiennego
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50% D70
wg PN-C-96170:1965 D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O AB,C, DES8O AB,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak

dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity kl.I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i
piaskowce bez ograniczeniadtbowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzgdej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 | Kruszywo tamane granulowane Wwg
PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, |ze
skat:
- magmowych kL. LII; gat.1,2 KL LIIY; gat.1
- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicz&) jw. kl. I; gat.1
) z surowca naturalnie
rozdrobnionego jw. KL 1LIIY; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 kLI, gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 ki I, 1l -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 KLLILIIG gat.1,2 kl.ILII; gat.1,2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, | pyly z odpylanid@
wg orzeczenia laboratorium popioty lotne z
drogowego wegla kamiennego
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
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wg TWT PAD, Prace IBDIM 4/93 DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw piamiby¢ > 1

3) za zgod lokalnych stib ochronysrodowiska

Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ygla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglinzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nafe stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skitadowanie kruszywa powinno odbywasie w warunkach zabezpieczayjch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [6].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
121 Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéédone w WT.EmA-94
12].
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedgo powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cg&liym lub ciglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do ukltadania mieszanek mineralno-asfaittvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkichsrednich i cézkich stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
— samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyptow

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogghke4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDIM [1ljap w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mataviatdpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Whypeltniacz workowany mma przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantkruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
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4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowyladowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna jprzykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca s stosowanie samochoddw termoséw z podwoéjngeranami skrzyni wypos@anej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MWI@magania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robot, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych i
prébki materiatéw pobrane w obedgolnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikéw mieszanki,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zalf@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Do betonu asfaltowego do warstégieralnej nawierzchni drogowych obzonych ruchem KR4 nalery
stosowa kruszywa i lepiszcza, jak przedstawia Tabela 23.

W wypadku granulatu asfaltowego i mieszanki mineralsfaltowej zawierape asfalt drogowy, orazzycia tego
granulatu w ildéci wickszej nz 10 % w stosunku do masy mieszanki minerastaltowej, wymaga si
stosowania zapisu w p. 8.2 (zgodnie z-BEN 131081, p. 4.2.2.2 dotyexrego obliczenia penetracji lub
temperatury ngknienia lepiszcza w uzyskanej mieszance wedlugdRNL31081, Zahcznik A).

W wypadku granulatu asfaltowego lub mieszanki rmahrerasfaltowej zawierapej asfalt modyfikowany i/lub
dodatek modyfikujcy, ilos¢ tego granulatu nie nie by wieksza nk 10 % w stosunku do masy mieszanki
mineralneasfaltowej. Dopuszcza esiuzycie granulatu asfaltowego w #ig do 20 % w stosunku do masy
mieszanki mineralnasfaltowej w wypadku porozumienia ¢dzy zamawiajcym a producentem na podstawie
dostatecznie udokumentowanych argumentowzidoprzez to rozuméenp. wykazanie jednorodéa granulatu
asfaltowego, w tym rodzaj i zawastolepiszcza, dobre wdaiwosci mieszanki mineralnasfaltowej itp.

Tabela 23. Materiaty do betonu asfaltowego do wais scieralnej

Materiat Kategoria ruchu

KR1-2 KR3-4
Mieszanka mineralno 5 8 11 8 11
asfaltowa Ilub granula
asfaltowy o wymiarze D

Granulat asfaltowy 40 40 40 40 40
o wymiarze U,
Lepiszcza asfaltovie 50/702, 70/100 PMB 45/8B5, 50/702 PMB
PMB 45/8060 45/8055, PMB
45/8060

Kruszywa mineralne Tablice 4.1, 4.2, 4.3 wedtug Ki0szywa MMA PU, Cg¢ 2
précz wymienionych maghy¢ stosowane inne lepiszcza nienormowe wedtug apestiaticznych
2 nie zaleca sido stosowania w regionach, gdzie spodziewana rainntemperatura nawierzchni
wynosi poniej -28°C (region pdinocrarschodni i tereny podgorskie)

Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartg¢ lepiszcza
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Beton asfaltowy do warstwycieralnej nawierzchni drogowych obgonych ruchem KR# powinien mié
uziarnienie mieszanki mineralnej miesgoz s¢ w podanych granicach i zawadtoepiszcza z uwzgtnieniem
obcizenia ruchem, jak przedstawdajrabela 24.

Tabela 24. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zmartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego dwarstwy
scieralnej, KR1-2

Wiasciwosé AC5S AC8S AC11S
Przesiew, % od do od do od do
m/m
16 - - - 100 --
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90 - -
2 50 70 45 65 45 60
0,125 9 24 8 20 8 22
0,063 7,0 14,0 6,0 12,0 6,0 12,0
Zawartd¢ lepiszcza (patrz réwnanie 2) Bmin7,0 Bmin6,6 Bmin6,4

Tabela 25. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz amartosé lepiszcza do betonu asfaltowego do
warstwy scieralnej, KR3-4

Wiasciwosé AC8S AC11S
Przesiew od do od do
, % m/m
16 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 70 85
5,6 70 85 - -
2 45 60 45 55
0,125 8 20 8 22
0,063 6,0 12,0 6,0 12,0
Zawartd¢ lepiszcza (patrz réwnanie 2) Bmin6,4 BminG,2

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralncasfaltowej

Beton asfaltowy do warstwycieralnej nawierzchni drogowych obzonych ruchem KR# powinien spetnia
wymagania zalie od obcizenia ruchem (Tabela 26).

Tabela 26. Wymagane wigciwosci betonu asfaltowego do warstwycieralnej, KR1-2

Warunki zagszczani{ Metoda i Wymiar mieszanki
Wiasciwosé wg PN-EN 1310820 warunki badania AC5S | ACBS | ACILS

Zawartg¢ wolnych C.1.2, ubijanie, 2 x 5 PN-EN 126978, p. 4 vmin1,0 vmin1,0 vmin1,0
przestrzeni ud. Vmax3 Vmax3 Vmax3
Wolne przestrzenie (C.1.2, ubijanie, 2 x § PN-EN 126978, p. 5 VFBmin78 VFBmMin78 VFBmIn75
wypetnione lepiszczem |ud. VFBmax89 VFBmax89 VFBmax89
Zawartdgé wolnych |C.1.2, ubijanie, 2 x 5 PN-EN 126978, p. 5 VMAMInI6 | VMAmIn16 | VMAmInl6
przestrzeni w mieszandud.
mineralnej
Odpornéé¢ na dziatanie |C.1.1, ubijanie, 2 x 2 PN-EN 1269712, TSR ITSReo ITSRe
wody ud. kondycjonowanie w 4(

°C z jednym cyklem

zamraania, badanie

15°C
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Tabela 27. Wymagane wigciwosci betonu asfaltowego do warstwgcieralnej,

KR34
Wiasciwose Warunki  zagszczanid ~Metoda i warunki badania | Wymiar mieszanki
wg PN-EN 1310820 AC8S | AC11S
Zawarté¢ wolnych C.1.3, ubijanie, 2 x 75 PN-EN 126978, p. 4 vmin2,0 vmin2,0
przestrzer ud. Vmax4 Vmax4
Odporngé na C.1.20, walowanie, & |pPN-EN 1269722, metoda B w | WISAr030 | WTSur030
deformacje trwate powietrzu, PNEN 1310820, PRDAIR5,0 PRDAIR5,0
D.1.6. 60 °C. 10 000 cvl
Odporné¢ na dziatanie |C.1.1, ubijanie, 2 x 25| PN-EN 1269712, ITSRe ITSReo
wody ud. kondycjonowanie w 40 °C z
jednym cyklem zamtania,
badanie w 15 °

5.2.2.Warstwa wizaca z betonu asfaltowego

Materiaty

Do betonu asfaltowego do warstwawdcej i wyréwnawczej nawierzchni drogowych nalestosowad kruszywa i
lepiszcza jak podaje Tabela 15, z uwgglieniem obejzenia ruchem.

Jesli granulat asfaltowy i mieszanka mineralasfaltowa zawiergjasfalt drogowy oraz granulat stanowiceej
niz 20 % w stosunku do masy mieszanki minerastaltowej, to wymaga sistosowania zapisu w p. 8.2
(zgodnie z PNEN 131081, p. 4.2.2.3) dotyearego obliczenia penetracji lub temperaturgkmienia lepiszcza w
uzyskanej mieszance wedtug W 131081, Zahcznik A.

Jesli granulat asfaltowy lub mieszanka mineraimsfaltowa zawiera asfalt modyfikowany i/lub dodatek
modyfikujacy, to granulat nie powinien stanawiiecej niz 20 % w stosunku do masy mieszanki
mineralneasfaltowej.

Dopuszcza si uwzycie granulatu asfaltowego w #c do 30 % w stosunku do masy mieszanki
mineralneasfaltowej w wypadku porozumienia gdzy zamawiajcym a producentem na podstawie dostatecznie
udokumentowanych argumentéw. k@ przez to rozuméenp. wykazanie jednorodséac granulatu asfaltowego,

w tym rodzaj i zawart& lepiszcza, dobre wdaiwosci mieszanki mineralnasfaltowej itp.

Materialy do betonu asfaltowego do warstwy wzacej (projektowanie empiryczne lub funkcjonalne)

Materiat Kategoria ruchu
KR1-2 KR3-4 KR5-6
Mieszanka  mineralnasfaltowa  lub 112 16 16 22 16 22
granulat asfaltowy o wymiarze D, mm
Granulat asfaltowy o wymiarze U, 40 40 40 40 40 40
mm
Lepiszcza asfaltowet 50/70 35/50, 50/70, PMB 35/50, PMB
25/5560, PMB 25/5560, PMB
25/5565 25/5565
Kruszywa mineralngablice 3.1, 3.2, 3.3 wediug WT Kruszywa MMA PUg&2
1 procz wymienionych magby¢ stosowane inne lepiszcza nienormowane wedtug aprob
technicznych

2 dopuszcza siAC 11 do warstwy wyrdwnawczej do kategorii ruchid 36

Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarté¢ lepiszcza - projektowanie empiryczne

Beton asfaltowy do warstw widacej i wyréwnawczej nawierzchni drogowych powinienieén
uziarnienie mieszanki mineralnej miesgz sé w podanych granicach i zawa¥to lepiszcza z
uwzgkdnieniem obgjzenia ruchem, jak przedstawia Tabela 16.
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Tabela 16. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zsartosé lepiszcza do betonu asfaltowego
wigzacej (projektowanie empiryczne)

do warstw

Wihasciwosé

AC 11 W AC 16 W AC 16 W AC 22 W
KR1-2 KR1-2 KR3-6 KR3-6

Przesiew, % m/m od do od do od do od do
Wymiar sita #,
31,5 - - - - - - 100 -
22,4 - - 100 - 100 - 90 100
16 100 - 90 100 90 100 65 80
11,2 90 100 65 80 65 80 - -
8 60 80 - - - - - -
2 30 50 25 40 25 30 25 33
0,125 5 18 5 15 5 10 5 10
0,063 3,0 8,0 3,0 | 80 3,0 7,0 3,0 7,0
Zawartd¢ lepiszcza (patrz réwnanie 2) Bmind,6 Bmin4,4 Bmin4,4 Bmin4,2

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralncasfaltowej - projektowanie empiryczne

Beton asfaltowy do warstw wigcej i wyréwnawczej nawierzchni drogowych powiniepemia

wymagania zalmie od obcizenia ruchem.
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Tabela 17. Wymagane wiciwosci betonu asfaltowego do warstw vgizacej, KR1-2
(projektowanie empiryczne)

Wihasciwosé Warunki Metoda i warunki badanig  Wymiar mieszanki
zag:szczania wg PN
EN 1310820 AC11W [ AC16W
Zawarta¢ C.1.2, PN-EN 126978, p. 4 Vmin3,0 Vmin3,0
wolnych ubijanie, 2 x Vimax6 Vimax6
Wolne przestrzenie |C.1.2, PN-EN 126978, p. 5 VFBMx®0 | \rgingo
wypetnione ubijanie, 2 x maxg0
Zawartéé  wolnych  |C.1.2, PN-EN 126978, p. 5 VMAmIn16 | VMAmin16
przestrzeni w |ubijanie, 2 x
mieszance mineralnej |50 ud.
Odporndgé na C.1.1, PN-EN 1269712, ITReo ITSRe0
dziatanie wody ubijanie, 2 x kondycjonowanie w 40
25 ud. °C z jednym cyklem
zamraania, badanie w

Tabela 18. Wymagane wigciwosci betonu asfaltowego do warstwy wizacej, KR3-4
(projektowanie empiryczne)

Wiasciwose Warunki Metoda i warunki badanig  Wymiar mieszanki
zagszczania wg PH AC16W | AC22W
EN 1310¢-20
Zawartagé C.Z.IT.S,. PN-EN 126978, p. 4 Viming,0 Vming,0
wolnych ubijanie, 2 x Vimex7 Vimex7
Odporngé na |C.1.20, watowanie| PN-EN 1269722, metoda Bw | WTSaRO30 | WISwrO30
deformacje trwate % P00 powietrzu, PNEN 1310820, | PROARSO | PRDARSO
D.1.6. 60 °C, 10 000 cvl
Odporndgé na C.1.1, PN-EN 1269712, ITReo ITReo
dziatanie wody ubijanie, 2 x kondycjonowanie w 40
25 ud. °C z jednym cyklem
zamraania.badanie w 1!

Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarté¢ lepiszcza - projektowanie funkcjonalne

Beton asfaltowy do warstw wigcej i wyréwnawczej nawierzchni drogowych
projektowany metogl funkcjonalry powinien mi€ uziarnienie mieszanki mineralnej
mieszcace st w podanych granicach i zawasédepiszcza z uwzgtinieniem obgjzenia
ruchem, jak przedstawia Tabela 20.

Tabela 20. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zsarto$¢ lepiszcza do betonu
asfaltowego do warstwy wizgcej, KR3-6 (projektowanie funkcjonalne)

Wihasciwosé AC 16 AC 22
W W
KR3-6 KR3-6

Przesiew, od do od do
% m/m
31,5 100 |--
22,4 100 - a0 100
16 90 | 100 ; -
> 10 50 10 | 50
0,063 2,0 12,0 2,0 11,0
Zawartdi¢ lepiszcza (patrz réwnanie 2) Bmin3,0 Bming,0

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralnoasfaltowej - projektowanie funkcjonalne



Tabela 21. Wymagane wiciwosci betonu asfaltowego do warstwy viizacej, KR3-4
(projektowanie funkcjonalne)

Wihasciwosé Warunki Metoda i warunki badan|  Wymiar mieszanki
Zag:szczania Wi AC16WI AC2W
PNEN 131080
ZawartGé wolnychiC.1.3, PN-EN 126978, p. 4 viming, viming,
przestrzeni ubijanie, 2 x 0 0
Odporngé na C.1.20, PN-EN 1269722, metoda B | WTSar0,30 | WTSaR0,30
deformacije trwate walowanie, B |W  powietrzu,  PNEN PRDAIRS0 | PRDAIRSO
P 100 1310820, D.1.6, 60 °C, 10
Odporng¢ na dziatani{C.1.1, PN-EN 1269712, ITSReo0 ITSRso
wody ubijanie, 2 x |kondycjonowanie w 40
25 ud. °C z jednym cyklem
zamraania, badanie w
Sztywndé C.1.20, PNEN 126976, 4PBPR| S™n90% [ Smins000
walowanie, B |temperatura 100°
P 100 czestotliwos¢ 10Hz
Odporndé na C.1.20, PNEN 1269724, 4PBPR| *°'° el
zmeczenie, kategoria walowanie, B [temperatura 10°
nie nizsza nk P 100 czestotliwosé 10Hz

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce 0 mieszaniu
cyklicznym lub caglym zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie
i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladmik@otowej mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

Dozowanie skfadnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z regeplopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu,
przy uwzgédnieniu zmiany jegoggtasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi,
wzglednie przeptywomierza, lecz nie ggiej niz = 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodaniérodka adhezyjnego, to powinien on ¢by
dozowany do asfaltu w sposob i wéibiach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gedni, z uktadem
termostatowania, zapewniaym utrzymanie stalej temperatury z tolerancp® C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynost:

-dlaD 50 145C+ 163 C
-dlaD 70 140C+ 160 C
- dla D 100 135C+ 160 C
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegmna
dodaniu wypetniacza uzyskata Wtawa temperatug. Maksymalna temperatura goego
kruszywa nie powinna kywyzsza o wgcej nz 30° C od maksymalnej temperatury
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki n@her-asfaltowej powinna

wynosk:

-zD50 140C+ 170 C
-zD70 133C+ 168 C
-zD 100 130C+ 160 C

- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z ozamakaebieskiego dymu w
czasie wytwarzania) oraz o temperaturzeszej od wymaganej powinna bpotraktowana
jako odpad produkcyjny.



5.4. Przygotowanie podiga

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ by
wyprofilowane i réwne, bez kolein. Powierzchnia fmid powinna by sucha i czysta.

Nierébwndgci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny ¢bywicksze od
podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralry Wigzaca
1 | Drogi klasy A, SiGP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrci podicza s wigksze od podanych w tablicy 7,
podiaze naley wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tqad naley
skropit emulsy asfaltow lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w ST. Zalecane
ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza podano w tablicy 8.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowap
uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Lp. Podiae do wykonania warstwy z llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego  kg/h

Podtare pod warstw asfaltowg

1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0,7-1,0
2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowang¢go
mechanicznie 0,5-0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cementem 0,3-0,5
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej
powierzchni 0,2-0,5

Powierzchnie czotowe kraymikow, wtazéw, wpustow itp. ugzdzer powinny by
pokryte asfaltem lub materiatem uszczelgggim okrélonym w ST i zaakceptowanym
przez Irkyniera.

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazdg ulozong warstwe nalery skropt emulsp asfaltow lub asfaltem
uptynnionym przed utzeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego goaenia
migdzywarstwowego, w ilici ustalonej w ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltol) uptynniacza
podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowap
uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza z asfaltu

Lp. Pokczenie nowych warstw uplynnionego _ kg/fh
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyrownawcza llib 0,3-0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wizagca 0,1-0,3

4 | Asfaltowa warstwdcieralna
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Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; ordenjny czas wyprzedzenia wynosi co
najmniej:

- 8 h przy iléci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyilgci 0,5+ 1,0 kg/n? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyilgci 0,2+ 0,5 kg/nt emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura
otoczenia w aigu doby byta nie risza od 5 C. Nie dopuszcza eiukladania warstw
nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadéwstarycznych oraz silnego wiatru (V
> 16 m/s).

5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyc
jest zobowazany do przeprowadzenia w obeétiolnzyniera kontrolnej produkcji w
postaci prébnego zarobu.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona prébny zardb na sucho, tj. bez udziatu
asfaltu, w celu kontroli dozowania kruszywa i zgog@n skladu granulometrycznego z
projektowam krzyws uziarnienia. Prébk mieszanki mineralnej nalg pobra& po
opr&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszamkieralnej, naley
wykona petny zaréb prébny z udzialem asfaltu, wédiozaprojektowanej w recepcie.
Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance oléta sk wykonupc ekstraka;.

Tolerancje zawartezi sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm
sktadu zaprojektowanego powinnydmawarte w granicach podanych w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej weatgm
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczé&plprmetod ekstrakciji,

% m/m
Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp Sktadniki mieszanki mineralno- nawierzchni drog o kategorii ruchu
asfaltowe;j
KR 1-2 KR 3-6
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach
# (mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; +50 +4,0
6,3; 4,0; 2,0
2 |0,85;0,42;0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
3 | Ziarna przechodze przez sito ¢
oczkach# (mm) 0,075 +2,0 +15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczgd wykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagiem robd6t, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyiyty sprzt jest wiaciwy,

— okredlenia grubdéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed egagzeniem,
koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentadgjigktowej grubéci warstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przef¢ walcow dla uzyskania prawidiowego zagczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitu, jakie keda
stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien Kyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca mee przysipic do wykonywania warstwy nawierzchni po
zaakceptowaniu odcinka prébnego przezhiera.
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5.9. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana uktadagk
wyposaong W uklad z automatycznym sterowaniem griddovarstwy i utrzymywaniem
niwelety zgodnie z dokumentagprojektovy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna bigsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbytvaie zgodnie ze schematem prej
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasie egagzania powinna wyndsinie

mniej niz:

- dla asfaltu D 50 13%C,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 12aC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie naley rozpocza¢ od krawdzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik
zagszczenia utgonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy
4i6.

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesungte wzgkdem siebie
co najmniej o 15 cm. Ftza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy
powinny by w jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykén@adania lepiszcza,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkigszanki mineralno-asfaltowej i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11.

Tablica 11. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
' dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki
2 | Sktad mieszanki mineralno-asfaltowe] 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 M
3 | Wihaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
6 | Temperatura sktadnikéw mieszanki
mineralno-asfaltowej dozor cagly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- | kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgj jw.
9 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w jeden raz dziennie
wytworni
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6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bad& uziarnienia mieszanki mineralnej nafepobra po wymieszaniu
kruszyw, a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziafaiepowinna by zgodna z
zaprojektowan w recepcie laboratoryjnej.

6.3.3.Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001:1967 [7]. Wyniki powinny bygodne z recepiiaboratoryja z toleranci
okreslona w tablicy 10.

6.3.4.Badanie witaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wiasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ whasciwosci wypetniacza,
zgodnie z pkt 2.4.

6.3.6.Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czestotliwoscig podam w tablicy 11 nalgy okresli¢ wtasciwosci kruszywa,
zgodnie z pkt 2.5.

6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaéowe]

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki minerastaltowe] polega na
odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego teneiou zamontowanego na otaczarce.
Temperatura powinna Byzgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey i
ST.

6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu ézatpry.

Dokfadng¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna &ygodna z wymaganiami
podanymi w recepcie i ST.

6.3.9.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceigeialnej
jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiwgwania.

6.3.10.Witasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wihasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreslac na probkach
zag:szczonych metadMarshalla. Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkziwosci warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podaje tablica 12.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinnacbygodna z
dokumentaej projektovs, z toleranci £ 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowe] gij
potozonej, nie ograniczonej krawnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna liyszersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ni5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieragg
BN-68/8931-04 [9] nie powinny liywicksze od podanych w tablicy 13.
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Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 | Réwnd¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dhggbl km

3 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvatjugcici 1 km

4 | Rzdne wysokéciowe warstwy [ pomiar gdnych niwelacji podtanej i

poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubd¢ wykonywanej warstwy | 3 razy (w 0si i na brzegachisuay) co 25 m

Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

5
6
7 | Zlacza podiane i poprzeczne cala diugozigcza
8
9

Wyglad warstwy ocena gijta
10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m
11 | Wolna przestrzew warstwie jw.
12 | Grubd¢ warstwy jw.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa
scieralna wigzgca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6
2 |Drogiklasy GiZ 6 9
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmd@Enkach prostych i na
tukach powinny b¥ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyyzgodne z dokumentacprojektowvs,
z tolerancy = 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumentacj
projektowy, z tolerancj £ 5 cm.

6.4.7.Grubgs¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§ zgodna z grubiwia projektovs, z tolerangj + 10
%. Wymaganie to nie dotyczy warstw o grétiqrojektowej do 2,5 cm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi. Z¢za w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesurgte
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny b¥ catkowicie zwjzane, a
przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gwdzeniach w jezdni powinna
wystawa 3+5 mm ponad ich powierzchpniWarstwy bez opornikéw powinny byéwno
obciete lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
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6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éiednolity tekstue, bez
miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusoyzh s¢ i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie | wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.09magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest n¥ (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00\&gania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- dostarczenie materiatdéw,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej 1 jdéfjansport na miejsce
wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzzdzen obcych i krawznikéw,

— rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obciecie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty

10.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM - 1997
11.TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowsce IBDiM 4/1993
12.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmA-94. IBDIM - 1994
13.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgryséw izwiréw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeomego do nawierzchni
drogowych
Zasady projektowania betonu asfaltowego ockezonej odporrngei na odksztalcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modwrtywnaci mieszanek
mineralno-bitumicznych metadpetzania pod obgieniem statycznym. IBDIM -
Zeszyt 48/1995.
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D - 08.01.

ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotycge
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z zalzeniem i pie¢gnacp zieleni drogowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgsko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t dtadania: ,Przebudowa ul. Piotra Skargi w
Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
Zwigzanych z:
- zakfadaniem i piegnacp trawnikéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiageq wilaciwosci zapewniaice raglinom
prawidtowy rozwo;.

1.4.2.Materiat raglinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.

1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanigdreiemi z przerastagymi ja
korzeniami rdliny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzeéwigodna z naturalnymi cechami
wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewowszhie wytworzona w szkoétce
Z pniami o wysokéci od 1,80 do 2,20 m, z wyiaym nie przycjtym przewodnikiem i
uformowara koror.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wieiwa dla krzewdéw lub forma drzewa utworzona w
szkotce przez niskie przygiie przewodnika celem uzyskania wieddpwasci.

1.4.7. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiada
nastpujgce charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna WByzdjeta przed rozpogziem robdét budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaajh 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona la& pudowy - nie moze by
zagruzowana, przesoicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona cherigicz
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2.3. Nasiona traw

Nasiona traw naje#ciej wysepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion
réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna hieznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klas, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, adél kietkowania.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogllne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowe;j

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazi
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- glebogryzarek,
- kosiarki mechanicznej do piginacji trawnikow,
- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nasadze

Transport materiatéw do zieleni drogowej zadoy¢ dowolny pod warunkienmze
nie uszkodzi, ani tenie pogorszy jak&i transportowanych materiatow.

Rasliny z bryla korzeniove musz mie¢ opakowane brylty korzeniowe lub bw
pojemnikach.

Drzewa i krzewy mogby¢ przewaone wszystkimirodkami transportowymi. W
czasie transportu nalg zabezpieczyje przed wyschgtiem i przemarzgciem. Drzewa i
krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaczenianmwvby¢ natychmiast sadzone.slle
jest to niemaliwe, nalezy je zadotowd w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w
razie suszy podlewa

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\Wymagania ogdlne”
pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycice wykonania trawnikéw

Wymagania dotycgce wykonania rob6t zwranych z trawnikamigsnastpujace:

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzaja teren powinien by obnzony w
stosunku do gazonéw lub krasmikbéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi
urodzajry (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zakladaniu trawnikbw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowa sie
2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byozcielona rowm warstvg i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy zigmialezy watowa watem gtadkim, a potem watem -
kolczatly lub zagrahi,

— siew powinien b¥ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, nzjp&j do potowy wrzénia,

— naterenie ptaskim nasiona traw wysiewamnevslosci od 1 do 4 kg na 1003n



— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

- po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pgkiania wody. Jeeli przykrycie
nasion nagpito przez watowanie kolczagkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:
— 0oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze
- okrellenia iloici zanieczyszcze(w nr),
- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatlk,
- wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontrob grubdgci warstwy roZcielonej
ziemi,
— ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidiowego uwatowania terenu,
— zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
— (gestaici zasiewu nasion,
— prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
- okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikbw o zbyt matestgici wykietkowanych zdziebet
trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:
- prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.@ymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy pfatdei podano w ST D-00.00.
+~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firawnika obejmuje:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowémiz urodzajnej, roxielenie
ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
— zakladanie trawnikow,
- pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naieoie, odchwaszczanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy lisciaste
4. BN-76/9125-01 Rdiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

D - 09.01.

ELEMENTY ODWODNIENIA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STgswymagania szczegétowe dotyce wykonania
i odbioru elementéw odwodnienia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t dtadania: ,,Przebudowa ul. Piotra Skargi w
Imielinie”.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia rob6t awanych
z wykonaniem odwodnienia ulicy P. Skargi — wpusisztzowe wraz z przykanalikami,
studnia kanalizacyjna.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaeghnicznej (ST)$
zgodne z obowgizujacymi Polskimi Normami i SpecyfikagjTechniczi ,Wymagania
Ogodlne”.

Uzytkownik instalacji — osoba fizyczna lub prawna powotana do ekspljatastalacji
kanalizacyjnych w olgbie obiektu budowlanego i jego otoczenia.

Instalacja kanalizacyjna — zesp6t povazanych ze sapelementow stigcych do
odprowadzanigciekow z obiektu budowlanego i jego otoczenia @eidianalizacyjnej
zewretrznej lub innego odbiornika.

Umocnienia $cian (szalowania)— konstrukcja wykonana z drewna, stalowych wyptase
lub innego materiatu, podtrzynmyga pionowesciany wykopu i zabezpieczga ten wykop
przed obsuriciem.

Szerokasé wykopu — jest to przéwit w swietle nieumocnionycKcian wykopu i jest on
staty dla calej diugai wykopu liniowego dla dandjednicy rurocigu i staty dla wykopu
obiektowego.

Gtebokosé wykopu — jest to rénica midzy rzdng dna wykopu a rgng terenu
istniejagcego w danym przekroju poprzecznym i jest ona znaemzdii podiwznej osi
wykopu.

Niweleta sieci kanalizacyjnej— jest to rgdna potaenia dna ruroggu dotycaca
wewretrznejscianki rury lub rzdna dna kinety studzienki.

Podsypka— jest to element posadowienia rugggi lub studzienek, ktéry stanowi grunt
nasypowy usypany na dnie wykopu, posiadajpdpowiedni granulac, mapcy za
zadanie wyrdwnanie dna wykopu do projektowanejingj i shizacy do uktadania
przewodu i studzienek na dnie wykopu oraz do stawji przewodu w osi podinej.
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Obsypka— jest to element zabezpieczenia ruguilub studzienek, ktéry stanowi grunt

nasypowy, usypany pougj podsypki, posiadagy odpowiedri granulac¢, magcy za
zadanie stabilizagjprzewodu i studzienek w osi poprzecznej.

Zasypka— jest to grunt nasypowy, usypany paeyprzewodu, posiadgjy odpowiedrd
granulacg, mapcy za zadanie ochrenmury i studzienek przed niepgddanymi naciskami
punktowymi lub nieréwnomiernym rozktadem sit nacigizenoszcych sé z powierzchni
gruntu.

Nadmiar gruntu — jest to grunt rodzimy z urobku wykopu, pozosgdywypetieniu
wykopu elementami posadowienia i zabezpieczen@ciagdw i studzienek przeznaczony
do odwiezienia na miejsce stalego odktadu.

Izolacja pozioma - warstwa z materiatow izolacyjnych, uktadana narstwie chudego
betonu.

Eksfiltracja — przenikanie (ubytek) wody lulziekdéw do gruntu.
Infiltracja — przenikanie wody gruntowej do przewodu

Kanalizacja deszczowa siec kanalizacyjna zewtizna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw opadowych.

Kanat deszczowy kanat przeznaczony do odprowadzaiti@kow opadowych.

Przykanalik - kanat przeznaczony do pokenia wpustu deszczowego z sidchnalizaciji
deszczowej.

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowe] eksploataejnatow.

Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatdawh osi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatu maazcinkach prostych.

Studzienka pohczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona dgczenia co
najmniej dwoch kanatéw doptywowych w jeden kangblgdiowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonania robdt, stosowanych materiatléw oraz
za ich zgodn& z Dokumentag Projektove, Specyfikacja Technicani poleceniami
Generalnego Projektanta.

2. MATERIALY

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsastania w budownictwie gs
wihasciwie oznaczone:

wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikat ranak bezpieczesstwa,
wskazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz setaych przepisow i dokumentéw
technicznych — w odniesieniu do wyrobdéw polagggh tej certyfikacii

wyroby budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgédnd wydano certyfikat
zgodndci lub deklaragj zgodndci z Polslks Norma lub aprobat techniczm, mapce
istotny wptyw na spetlnienie co najmniej jednego ¥maga podstawowych - w
odniesieniu do wyrobow nie adtych certyfikacy na znak bezpiecastwa

wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobéwmaggcych istotnego wptywu
na spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosoveanwg
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej

wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktérygjodnie z odibnymi
przepisami dokonano oceny zgodcio ze zharmonizowan normy europejsk
wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejskprobad techniczi lub krajowg
specyfikacy techniczg panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej uzaaorzez Komisg
Europejsly za zgodn z wymaganiami podstawowymi
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wyroby budowlane znajdage s¢ w okreslonym przez Komisj Europejsk wykazie
wyrobow majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpidstewa, dla ktorych
producent wydat deklaragggodndci z uznanymi regutami sztuki budowlane;.

2.1. Rury kanalowe

Do budowy kanalizacji deszczowej stosuje sury PCV klasy ,SN8” do kanalizaciji
zewretrznej, z wydtzonym kielichemgrednicy @ 200mm, zktza uszczelniane za pomoc
uszczelki gumowej piécieniowej do rur PCV gczone na wcisk.

2.2. Studzienki kanalizacyjne betonowe

Studzienki kanalizacyjne ztone g z nas¢pujgcych zasadniczych egci:
- komory roboczej
- dna studzienki

2.2.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki powinna dbyvykonana z kgow zelbetowych srednicy
@500mm oraz F1000mm wg BN-86/8971-08.

Dolna czé¢ komory §ciana na wysokai wejscia kanatéw) naley wykona z cegly
kanalizacyjnej wg PN-76/B-12037.

Komore nalezy przykry¢ zelbetovg ptyta, pokrywows nad studzienkz otworem na wiaz
kanatowy i z piefcieniem odcizajacym.

Na przegciach rur kanalizacyjnych przégiany studzienek zamontowéuleje systemowe.
Powierzchnie zewgirzne i wewntrzne studni naley otynkowa zaprawa cementowa oraz
zabezpiecz§ przez pomalowanie abizolem.

2.2.2. Dno studzienki
Dno studzienki naley wykona jako monolityczne z betonu hydrotechnicznego kig&$

grub. 25cm; W-4; M-100 wg BN-62/6738-03, -04, -07.

2.2.3. Wiaz kanatowy
Na studzienkach natg stosowa wiazy zeliwne typu c¢zkiego D400 wg PN-EN 124,

2.2.4. Stopnie ztazowe
Nalezy stosowa stopniezeliwne wg PN-64/H-74086.

2.2.5. taczenie prefabrykatow

Kregi oraz plyty prefabrykowanegdzy sk zaprawa cementowa klasy B8 wg PN-90/B-
14501.

2.4. Sktadowanie

2.4.1. Rury kanatowe

Rury mazna przechowywa w przestrzeni otwartej. Jako zagadhlezy przyjac, ze rury
powinny by skladowane tak diugo jak to tylko @iove w oryginalnym opakowaniu
(wigzkach). Powierzchnia sktadowania musi¢ bgtaska, wolna od kamieni i ostrych
przedmiotéw. W4zki mozna sktadowaé po trzy jedna na drugiej, lecz nie #@y niz na 2m
wysokdaici w taki sposob, aby ramka azki wyzszej spoczywata na ramceaeki nizszej.
Gdy rury g sktadowane (po rozpakowaniu) w stertach haleastosow& boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wylone drewnem w maksymalnych ogsich, co
1,5m. Gdy nie jest miiwe podparcie rur na calej diugm, to spodnia warstwa rur winna
spoczywa na drewnianych fatach o szerékbmin. 50cm o takiej wysokéei, aby nigdy
kielichy nie lezaly na ziemi. Rozstaw podpor nie ¢kzy niz 2m. Rury o ranych
srednicach winny b§ sktadowane oddzielnie. Kielichy rur winny bwysunite tak, aby
konce rur o wyszej warstwie nie spoczywaty na kielichach warshiagzej — warstwy rur
uktad& naprzemiennie. Rury PCV posiaglaja obu kacach zalepki, ktére winny by
zdjete dopiero bezpwednio przed mont@m. Rur nie wolno nakrywauniemaliwiajac
przewietrzanie.
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Gdy wiadomo,ze skladowane rury nie zostamtozone w cigu 12 miesjcy, naley je
zabezpiecz§ przed nadmiernym wptywem promieniowania stonecmnegoprzez
zadaszenie.

2.4.2. Kregi betonowe

Skladowanie kygdéw betonowych studni nie odbywa sie na gruncie nieutwardzonym,
wyréwnanym, pod warunkiemig nacisk przekazywany na grunt nie przekroczy OFaM
Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wys&knie powinna przekraczdl,8
m.

Sktadowanie powinno urnitiwi¢ dostp do poszczegdlnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kygéw.

Teren skladowania powinien dyyroéwnany, wolny od kamieni i ostrych przedmiotow.
Elementy metalowe ieliwne musz by¢ sktadowane z dala oérodkéw i warunkow
powodugcych korozg.

Do zaladunku i roztadunku wyrobow wielkogabarytotvyanaley uzy¢ sprztu
mechanicznego.

Elementéw studzienki betonowej i akcesoriow NIE WM. zrzucé i wlec.

2.4.3. Wiazy i stopnie

Skladowanie wtazow i stopni ztazowych meoodbywa sie na odkrytych sktadowiskach z
dala od substancji dziatgjych korodujco.

2.5. Beton
Beton powinien odpowiadavymaganiom zawartym w PN-88/B-06250.
2.6. Kruszywo

Do wykonania warstwy filtracyjnej natg uzy¢ pospéiki spetniajcej wymagania podane w
BN-66/6774-01.

3. SPRZET

Do wykonania robét Wykonawca powinien dysponowé& sprzetem montazowym
wynikaj acym z technologii prowadzenia robot.

- Do rob6t ziemnych, przygotowawczych i wylkzeniowych mena stosowa
nastpujacy sprzt:

a/ koparki 0,25 - 0,40m3,

b/ spycharko — tadowagk

¢/ sprzt do zagszczania gruntu:

- zag:szczark wibracyjna,

- ubijak spalinowy.

- Do Rob6t montzowych ma@na stosowé&nas¢pujacy sprzt:

a/ wechgarke reczna 3-5t,

b/ wciggarke mechaniczna z ngdem elektrycznym do 1,6t,

¢/ wyciagg wolnostojcy z nagdem spalinowym 0,5t,

d/ zuraw samochodowy,

e/ kociot do gotowania lepiku 50-100dm3.

- Sprzt montaowy musi by w petni sprawny i dostosowany do technologii i waw
wykonywanych Robét oraz wymogow wynikaych z racjonalnego wykorzystania go na
budowie.

4. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowasprawnym technicznie samochodem dostawczym do
0,9t

Zaleca sj transport w opakowaniach fabrycznych.

Materialy przewozone powinny by zabezpieczone przed przypadkowym
przesunieciem i uszkodzeniem w czasie transportu.
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4.1. Rury kanatowe

Rury w wigzkach musza Wytransportowane na samochodach o odpowiedniej éitiugo
Wytadunek rur w wjzkach wymaga zycia podnénika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka (trawersem). Nie wolno stos@wawiesin z lin stalowych lubdauchow.

Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywea catej diugéci na podiodze
pojazdu. Pojazd musi posiadavsporniki boczne w rozstawie max. 2m. Kielichy mr

czasie transportu nie mgdpy¢ naraone na dodatkowe olygienia. Jeeli dtugasé rur jest

wicksza nk dhlugas¢ pojazdu, wielké¢ nawisu nie mge przekrocz§ 1m. Podczas prac
przetadunkowych rur nie natg rzuca.

4.2. Kregi

Transport keggdw powinien odbywé sig samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

W celu usztywnienia ulmnych elementéw oraz zabezpieczenia stykdcmmamisrodka
transportowego naty stosowd przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub
odpowiednich materialéw orazegna z drutu mocowane do podktadéw lub zaczepéw na
srodkach transportowych.

4.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatlowe magby¢ transportowane dowolnyndfodkami komunikacyjnymi.
Wiazy naley podczas transportu zabezpieEpyzed przemieszczeniem i uszkodzeniem.
Wiazy typu cezkiego mog by¢ przewaone luzem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przedstatvinzynierowi Projektu do akceptaciji projekt organizaciji
harmonogram Robo6t, uwzglniajagce wszystkie warunki, w jakichebzie wykonywana
kanalizacja deszczowa.

5.1. Roboty przygotowawcze i ziemne

Projektowana trasa przewodu powinnat ligwale i widocznie oznaczona w terenie za
pomog kotkéw osiowych, kotkdvéwiadkow i kotkdw krawgdziowych.

Nalezy ustalt state repery, a w przypadku niedostatecznej ickciil zatazy¢ repery
tymczasowe (z kdnymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne).

Budowe nalery odgrodzé od strony ruchu wg. ,Organizacji ruchu i oznakovean
pionowego i poziomego" (a na noc dodatkowo oznaéayattami).

Budowa powinna by zabezpieczona przed wuiovoscia zalania woda pompowana z
wykopu lub z opadéw atmosferycznych przez wykonanigu odprowadzagego wody.
Wykop naley rozpoczynd, po uprzednim przygotowaniu trasy i usioiu istniepcej
nawierzchni ulicznej, od najtszego punktu budowanego kanatu i prowédgikierunku
przeciwnym do spadku kanatu (co zapewnialmmsé grawitacyjnego odptywu wody po
jego dnie).

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokunginta
Projektowej, przy czym dno wykopu wykonanegoznie naley pozostawé w gruntach
nienawodnionych na poziomie wgzym od rzdnej projektowanej o 2-5cm, & gruntach
nawodnionych o 20cm. Przy wykopie mechanicznym wgkopu ustala sina poziomie o
20cm wyzszym od projektowanego.

Wykop naley wykonywa o $cianach pionowych jako waskoprzestrzenny, umocniony
ptytami wykopowymi lub oszalowany wypraskami stajomi z wywdzka ziemi na
wskazany przez inwestora teren. W czasie wykonyavamykopéw na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzial§é za bezpieczestwo obszaru przylegtego do wykopu, wraz ze
znajdupcymi sk tam budowlami.

Napotkane w obrysie wewtriznym wykopu przewody i kable elektryczne lub inredery
zabezpiecz§ (przez podwieszenie do prowizorycznej konstrukciy)g wymaga
uzytkownikéw tych uradzen.

5.2. Podtae

Podiozem pod kanat i przykza kedzie podsypka piaskowa ("Instrukcja momaa”
producenta rur).
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W przypadku, gdy wykop zostat wykonany zahgiko naléy wzmocné dno wykopu
poprzez wykonanie tawywirowej o wysokdci 0,20m (po zagszczeniu) — nie wolno
uktada rur PCV na tawach betonowych ani zalévkeetonem. Po ewentualnym wykonaniu
wzmochienia naley wykona posypk pod kanat o grubei min. 0,10m

Z materiatu, ktéry spetntgpowinien nasfpujagce wymagania:

- nie powinny wysipowa czastki o wymiarach powsej 20mm,

- materiat nie mge by zmrazony,

- nie ma:e zawierd ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Poziom podtaa musi by tak wykonany, by rurogg mogt by uktadany bezpwednio na
nim.

5.3. Roboty montaowe

Po przygotowaniu wykopu i podita zgodnie z pkt. 5.1 i 5.2 moa przysipi¢c do
wykonywania montzowych robét kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidtowego pgst rob6t montzowych naley przestrzegazasady
budowy rurocigu do najniszego punktu kanatu w kierunku przeciwnym do spadku
Przewody z PCV zalecacsiikliad& przy temperaturach powietrza od 0oC déQ0

Spadki i gébokas¢ posadowienia powinny ldyzgodne z Dokumentacja Projektowa.

5.3.1. Rury kanalowe

5.3.1.1. Ogdlne wytyczne wykonania

Rury musza by ukladane zawsze kielichami w kierunku przeciwnym spadku dna
kanatu na posypce takeby podparcie ich byto jednolite. Po #émiu rurocigu (zhcza
kielichowe z wykorzystaniem uszczelki gumowagfZone na wcisk- bosy koniec- kielich)
nalezy wykona& wypetnienie wok6t rury i obsygkcatego ruroeigu po to,zeby zapewrd
rurze dostateczne podparcie ze wszystkich strorsyf@Ma rury musi by wykonana po
inspekgciji i zatwierdzeniu zakeozenia posadowienia. Obsypka must pyowadzona ado
uzyskania grubgi warstwy przynajmniej 0,30m (po zggczeniu) powsej wierzchu rury.
Materiat obsypki musi spetntate same warunki co materiat do wykonania podsyyki
5.2. Niedopuszczalne jest podktadanie pod rury Kawadrewna, kamieni lub gruzu w
celu uzyskania odpowiedniego spadku rwguai lub wyréwnania kierunku uenia
przewodow. Obsypknalezy wykonywa warstwami rownolegle po obu bokach rurzda
warstwe zagszczajc. Grubad¢ warstw nie powinna kiywieksza nk 30cm. JednocZaie z
wykonywaniem poszczegélnych warstw rgl@eisuwa umocnienie

wykopu zwracajc uwag na staranne wypetnienie wykopu i zagczenie przestrzeni
zajmowanej uprzednio przez umochienie wykopu. Niegaczalne jest wykonywanie
obsypki poprzez bezpmednie spuszczanie mas ziemi na rwgciz samochodow
wywrotek. Do wykonania wypetnienia nad strefa ocim@ rurocigu mazna przysipi¢ po
dokonaniu kontroli stopnia zasgczenia obsypki. Zasypkmazna wykonywa z gruntu
rodzimego, jeeli maksymalna wielk& czstek nie przekroczy 300mm. Zasypywany
wykop naley odpowiednio zagscic.

Rozbidrka wzmocnienia wykopu powinna wymbwa rownolegle z zasypka, przy
zachowaniu szczegélnej ostrmsci ze wzgédu na maliwo$¢ osungcia sk scian wykopu.
Przed zakaczeniem dnia roboczegoady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utawonego kanatu przed zanieczyszczeniem lub zamulemnveoy gruntovg lub
deszczow. Rury uktadd recznie zgodnie z ,Instrukcja moriawg rur z PCV” producenta
rur.

taczenia rur ze studzienkami betonowymi w tulejachronnych z uszczelka.

5.3.2. Studzienki kanalizacyjne betonowe
Projektowane elementy studzienek - zale od cézaru, mana uktada recznie lub przy
uzyciu lekkiego sprgtu monte&zcowego o nénosci do 1,0t.

5.3.2.1. Wykonanie poszczeg6lnych elementéw stadzie

Komora robocza

Komore wykonuje st z kregdw zelbetowych, a jej dolna c&&z betonu hydrotechnicznego
jak w pkt. 2.2.1.

Przegcia rur kanalizacyjnych przeziany komory w tulejach ochronnych z uszczelka.

Dno studzienki
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Dno studzienki nalyy wykon& na mokro w formie plyty dennej gruim 25cm z
wyprofilowars kinety. Kineta w dolnej cgci (do wysokdci réwnej potowiesrednicy
kanatu) powinna mie przekrdj zgodny z przekrojem kanatu. Przy zmiaaerunku trasy
kanatu kineta powinna mieksztait tuku stycznego do kierunku kanatu.

Wiaz kanatowy
Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powiniert aynig réwny(regulacja nagpi przy

pracach drogowych).

Stopnie ztazowe
Stopnie ztazowe wécianie komory roboczej nalg montowa& mijankowo w dwdch

rzgdach, w odlegtéciach pionowych 0,30m i w odledici poziomej osi stopni 0,30m.

Studzienkisciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadoveygezdni drég
powinny by z wpustem ulicznyrmeliwnym i osadnikiem.

Kratasciekowa wpustu powinna byusytuowana vicieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 2cm pongj scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozygania drogowego.

Rozstaw wpustoéw przy pochyleniu pogiym scieku do 3 %o powinien wynasiod 40 do
50m; od 3 do 5%. powinien wyna@sod 50 do 70m; od 5 do 10 %o - od 70 do 100m.
Whpusty uliczne na skrzgwaniach ulic naley rozmieszczé przy krawznikach prostych
w odlegitdci minimum 2,0m od zakmzenia tuku krawznika.

Kazdy wpust powinien by podhczony do kanatu za grednictwem studzienki rewizyjnej
pofaczeniowej.

Wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzep&laczeniows naley wykonywat
tak, aby wysoké& spadku przykanalika nad podioga studzienki wymaosilax.0,5m. W
przypadku konieczrigi wiaczenia przykanalika na wysod@ wickszej naley stosowa
przepady (kaskady) umieszczone na zgwrpozascianks studzienki.

Izolacje
Kregi betonowe izolow& od zewntrz antykorozyjnie poprzez dwukrotne smarowanie

materialem izolacyjnym np.: abizolem.
Podczas wszelkiego rodzaju betonowania powingadayperatura nie a$z niz 8 °C.

5.3.3. Odplyw wéd deszczowych do rowu

Odptyw wadd deszczowych do rowu najevykona zgodnie z dokumentacfechniczg na
poziomie wyznaczonym na profilu. Odptyw zabezpigéckiapa zwrotn. Oskarpowanie w
miejscu wylotu zabezpieczy ptytami betonowymi, wykor@a niezlzdne umocnienia
zapobiegajce wymywaniu gruntu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola zwihzana z wykonaniem kanalizacji powinnacébgrzeprowadzana w czasie

wszystkich faz Rob6t.

Wyniki przeprowadzonych baflanalezy uzn& za dodatnie, jeeli wszystkie wymagania

dla danej fazy Rob6t zostaly spetnionesliJ&torekolwiek z wymaga nie zostato

spetnione, naley dana faz Robo6t uzn& za niezgodna z wymaganiami normy i po
wykonaniu poprawek przeprowadzionowne badania.

Kontrola jakdci Rob6ét powinna obejmowa nastpujace badania: zgodgo z

Dokumentacja Projektowa, wykopdw otwartych, padimaturalnego, zasypu i nasypu

przewodu, podiza wzmocnionego, materiatdw, aknia przewodu na podta, szczelnéci

przewodu na eksfiltracje i infiltracje, warstwy @ohnej nasypu, zabezpieczenia studzienek
przed korozja.

e A. Sprawdzenie zgoddoi z Dokumentacja Projektowa polega na poréwnaniu
wykonywanych hdz wykonanych Robét z Dokumentacja Projektowa oraz na
stwierdzeniu wzajemnej zgod§td na podstawie ogtizin i pomiardow.

< B. Badania wykopow otwartych obejmupadania materiatéw i elementéw obudowy,
zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda z opaddmosferycznych,
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zachowania warunkow bezpieéséwva pracy, bezpiecznego nachylenia skarp, a
ponadto obejmujsprawdzenie metody wykonywania wykopow.

» C. Badania podim naturalnego przeprowadzg sila stwierdzenia czy grunt podto
stanowi nienaruszony rodzimy grunt sypki, ma ndharawilgotnag¢, nie zostat
podebrany i odpowiada wymaganiom normy BN-72/8932-0

« D. Badanie zasypu przewodu sprowadzads badania warstwy ochronnej zasypu,
pozostawienia w wykopach obudovgian wykopu, zasypu przewodu do powierzchni
terenu zgodnie z PN-84/B-10735 i BN-83/8836-02.

< E. Badanie nasypu statlego sprowadzadsi badania zagzczenia gruntu nasypowego
wg PN-88/B-04481 i wilgotrnii zag:szczonego gruntu.

« F. Badanie podita wzmocnionego przeprowadza girzez ogdziny zewntrzne i
badania zagszczenia.

« G. Badanie materiatowzytych do budowy kanalizacji nggiuje przez poréwnanie ich
cech z wymaganiami okilenymi w Dokumentacji Projektowej w tym: na podsiaw
dokumentéw okréajacych jak@¢é wbudowanych materiatow i poréwnanie ich cech z
normami przedmiotowymi, atestami producentéw, obezpdrednio na budowie
przez ogédziny zewrtrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne

e H. Badanie w zakresie przewodu i studzienek obejmczynndci wstpne
sprowadzajce s¢ do pomiaru diugei (z doktadnécia do 10cm) isrednicy (z
doktadngcia do 1cm), badanie utenia przewodu na podio w planie i profilu,
badanie pajczenia rur i prefabrykatow. Sprawdzenie wykonandagzenia rur i
prefabrykatow naley przeprowadzi przez ogldziny zewrtrzne.

* |. Badanie szczelroi odcinka przewodu na eksfiltracje obejmuje: baelastanu
odcinka kanatu wraz ze studzienkami, napetnienidavoodpowietrzenie przewodu,
pomiar ubytku wody. Podczas préby rigleprzeprowad@ kontrole szczelnii
zlaczy, scian przewodu i studzienek. W przypadku stwierdzeioh nieszczelnigi
nalezy poprawé uszczelnienie, a w razie niepmmsci 0znaczy miejsce wycieku wody
i przerwa& badanie do czasu usggia przyczyn nieszczeldoi.

« J. Badanie szczelto odcinka przewodu na infiltracje obejmuje: badarstanu
odcinka kanatu wraz ze studzienkami, pomiar doptyvady gruntowej do przewodu.
W czasie trwania préby szczekoonalezy prowadzt obserwacije i roldiodczyty co 30
min. polazenia zwierciadta wody gruntowej na zestnz i w kinecie poszczegolnych
studzienek.

* K. Badanie zabezpieczenia studzienek przed komiey wykona od zewntrz po
probie szczelni odcinka przewodu na eksfiltracje, szad wewntrz po probie
szczelnéci na infiltracje. 1zolacje powierzchniowa studzénnaley sprawdzt przez
opukanie miotkiem drewnianym, natomiast wypetnienispoin  oktadzin
zabezpieczagych izolacje studzienek przez edginy zewrtrzne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00m\Atyania ogolne” pkt 7.

W przypadku robét zanikajacych obmiar winien by wykonany w trakcie trwania
prac wykonawczych i jego wyniki naley umiesci¢ w protokole odbiorowym, ktory
nalezy zachowa do odbioru koncowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Odbiory rob6t instalacji rurowych powinny nggowa w réznych fazach wykonywania
robot.

8.2. Odbiér miedzyoperacyjny rob6t poprzedzapcych wykonanie instalaciji

Odbiory mkdzyoperacyjne g elementem kontroli jakoi robét poprzedzagych
wykonanie instalacji i w szczegélém powinny im podlegaprace, ktérych wykonanie ma
istotne znaczenie dla realizowanej instalacji, ma nieodwracalny wptyw na zgodne z
projektem i prawidtowe wykonanie elementow tej aat;ji.

Odbiory medzyoperacyjne naky dokonyw& szczegolnie, jeeli dalsze roboty dxg
wykonywane przez innych pracownikow.
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Odbiory mkdzyoperacyjne naky przeprowadzg przyktadowo w stosunku do
nastpujacych rodzajow robaot:

wykonanie robét ziemnych (wykopy, podsypka, obsyiksypka)

wykonanie wykopu; w przypadku odcinka poziomego gedna¢ kierunku wykopu z
projektowanym spadkiem.

Po dokonaniu odbioru rulzyoperacyjnego natg sporzdzic protokdt stwierdzajcy
jakos¢ wykonania rob6t oraz potwierdaay ich przydatnét do prawidtowego wykonania
instalacji. W protokole naky jednoznacznie identyfikowiamiejsca i zakres rob6t aftych
odbiorem.

W przypadku negatywnej oceny ja&kd wykonania robdt albo ich przydatw do
prawidtowego wykonania instalacji, w protokole rigl@kresli¢ zakres i termin wykonania
prac naprawczych lub uzupetrjeych. Po wykonaniu tych prac najeponownie dokona
odbioru megdzyoperacyjnego.

8.3. Odbidr techniczny cesciowy

Odbidér techniczny egciowy instalacji powinien by przeprowadzany dla tych elementéw
lub czsci instalacji, do ktorych zanika degtw wyniku postpu robét.

Odbidér robét zanikagych obejmuje sprawdzenie:

- sposobu wykonania wykopéw pod wedgm: obudowy oraz ich zabezpieczenia przed
zalaniem woda gruntowa i z opadow atmosferycznych;

- przydatnéci podiaza naturalnego do budowy kanalizacji (rodzaj pedjostopié
agresywnéci, wilgotnasc);

- szczelnéci scianek obudowy;

- warstwy ochronnej obsypki oraz zasypu przewodéwpawierzchni terenu;

- zag:szczenie gruntu nasypowego oraz jego wilgétino

- podtoga wzmocnionego, w tym gruted— w przypadku jego wykonania,

- jakaosci wbudowanych materiatdbw oraz ich zgodcioz wymaganiami Dokumentacji
Projektowej oraz atestami producenta i normamigmaetowymi,

- utozenia przewodu na podsypce,

- dhugaici i $rednicy przewodow oraz sposobu wykonania@oénia rur i prefabrykatow,

- szczelnéci przewodow i studzienek na infiltracje,

- materiatléw uytych do zasypu i stanu jego zagczenia,

Odbidr czsciowy przeprowadza siw trybie przewidzianym dla odbioru koowego
jednak bez oceny prawidtoda pracy instalacji.

W ramach odbioru egciowego nalgy:

sprawdzé czy odbierany element instalacji lub jeje& jest wykonana zgodnie z
projektem technicznym oraz z ewentualnymi zapisanizienniku budowy dotygzymi
zmian w tym projekcie;

sprawdzé zgodnd¢ wykonania odbieranej egci instalacji z wymaganiami
okreslonymi w odpowiednich punktach WTWIO, a w przypadidstpstw, sprawdzi
uzasadnienie konieczfw odstpstwa wprowadzone do dziennika budowy;

przeprowad4 niezlgdne badania odbiorcze.

Po dokonaniu odbioru ¢gciowego naley sporzadzi¢ protokdt potwierdzajcy prawidtowe
wykonanie rob6t, zgoddé wykonania instalacji z projektem technicznym i ypyzvny
wynik niezlednych bada odbiorczych. W protokole nalg jednoznacznie zidentyfikowa
miejsce zainstalowania elementéw lub lokalizaciesci instalacji, ktére byty oljte
odbiorem czsciowym. Do protokotu odbioru natg zahczy¢ protokoty niezkdnych
bada odbiorczych.

W przypadku negatywnego wyniku odbiorugézowego, w protokole naky okresli¢
zakres i termin wykonania prac naprawczych lub emipjacych. Po wykonaniu tych prac
nalezy ponownie dokonaodbioru czsciowedo.



98

8.4. Odbiér koncowy

Instalacja powinna kyprzedstawiona do odbioru techniczneg@dawego po spetnieniu
nastpujacych warunkow:

zakaczono wszystkie roboty ziemne i moiave przy instalacji;

dokonano bada odbiorczych, z ktérych wszystkie zalazyly sk wynikiem
pozytywnym;

zakaczono roboty budowlano-konstrukcyjne, wykaeniowe i inne mage wptyw
na poprawné&t eksploatacji przycza deszczowego

Przy odbiorze kiicowym instalacji natey przedstawd nastpujace dokumenty:

projekt techniczny powykonawczy instalacji (z nam&ymi ewentualnymi zmianami
i uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

dziennik budowy;

potwierdzenie zgodrici wykonania instalacji z projektem technicznym,rwgami
pozwolenia na budoyi przepisami;

obmiary powykonawcze;

protokoty odbioréw ngdzyoperacyjnych

protokoty odbioréw technicznych eciowych

protokoty wykonanych badeodbiorczych

dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z
ktérych wykonano instalagj

dokumenty wymagane dla udzex podlegagcych odbiorom technicznym

instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobow

instrukci obstugi instalacji

geodezyjg inwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu.

W ramach odbioru kicowego nalgy:

sprawdzé czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteathhicznym
powykonawczym

sprawdzé zgodnd¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami ékneymi w
odpowiednich punktach WTWIiO, a w przypadku egstw, sprawdzi w dzienniku
budowy uzasadnienie koniecZeowprowadzenia odgpstw

sprawdz¢ protokoty odbiorow midzyoperacyjnych

sprawdz¢ protokoty odbioréw technicznych giowych

sprawdzé protokoty zawierajce wyniki bada odbiorczych

uruchomé instalacg, sprawdzt oskganie zaktadanych parametrow.

Odbioru kacowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawoégo w obecriwi
Inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Odbiér kacowy kaiczy sk protokolarnym przegiem instalacji do aytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowaniataleji do uytkowania, wraz z
podaniem przyczyn takiego stwierdzenia.

Protok6t odbioru kacowego nie powinien zawietapostanowié warunkowych. W
przypadku zakaczenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem brakwypotowania
instalacji do wuaytkowania, po usugnciu przyczyn takiego stwierdzenia nae
przeprowadz ponowny odbidr instalacji. W ramach odbioru ponegm naley ponadto
stwierdzé czy w czasie ponadzy odbiorami elementy instalacji nie ulegly dektju
spowodowanej korozj zamarznjciemsciekow lub innymi przyczynami.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny instalacji polega na oceniekananych robét zwizanych z
usuniciem wad, ktére ujawnigjsic w okresie gwarancyjnym ekojmi.

Odbiér pogwarancyjny dumizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,Odbiéfidawy”.

Odbiory robét instalacji rurowych powinny nggowa w réznych fazach wykonywania
robot.
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8.6. Odbiér Robot zanikajcych lub ulegajacych zakryciu

Odbiér Robét zanikagpych obejmuje sprawdzenie:
Odbidr robét czsciowych i kaicowych naley wykona przy udziale wiciciela sieci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wg umowy z Inwestorem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonggKbetonowe izelbetowe.

. BN-62/6738-03,-04,-07 Beton hydrotechniczny.

. PN-76/B-12037 Cegta petnha wypalana z gliny -atiaacyjna.

. PN-87/H-74051/02 Wiazy kanatowe, klasy B,C,Daay typu cizkiego).

. PN-64/H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych.

. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

. PN-65/B-10101 Tynki szlachetne. Wymagania i néaltechniczne przy odbiorze.

. PN-88/H-74080/01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych.

. PN-72/H-83104 Odlewy zeliwa szarego. Tolerancje wymiarowe.

10. PN-76/H-83100 Odlewy zliwa szarego. Tolerancje wymiarowe.

11. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rghniemne.

12. PN-92/B-10735 Kanalizacja. przewody kanalizaeyjWymagania i badania przy
odbiorze.

13. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemgmagania i badania przy
odbiorze.

14. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymamgani zakresie wykonania i
badania przy odbiorze.

15. PN-75/E-05100 Bhp przy wykonywaniu rob6t budmvd-montaowych i
rozbiérkowych(Dz..U.Nr 13 z 10.04.1972 — Roz.MBiPMBA972.03.28).

16. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robatdbwlano-montzowych” Cz.

Il — Instalacje sanitarne i przemystowe.

17. ,Instrukcja montzowa uktadania w gruncie rur@géw z PCV”.

18. Katalog Budownictwa

KB4-3.3.1.10 (1) Studzienkiciekowe do odwodnienia drég. 1983

KB1-22.2.6 (6) Kegi betonowesrednicy 50 cm, wysoki 30 lub 60 cm.

19. PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe z tworzgmucznych. Podziemne
bezcinieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego giabfku winylu) PVC-U do
odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyce rur, ksztaltek i systemu
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