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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob4t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRatyania i Odbioru Rob6t Budowlanyclh siymagania
dotyczice,,Przebudowy ul. Drzymaly w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stanowj czs$¢ Dokumentédw Przetargowych i Kontraktowych i rigige stosowa w zlecaniu
i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB

Zakres Robo6t obfych projektem przewiduje:
— niezkzdne prace przygotowawcze,
— wykonanie frezowania jezdni na gt 2 cm
— dokonanie niezfzinych rozbiorek
— zarurowanie istnigcego rowu wraz z montam piaskownika i drera francuskiego
— wykonaniu kanalizacji deszczowej
— dobudowanie nasypu od strony ista@Ejgo rowu
— wykonanie koryta jezdni( w miejscach poszérpeaz odbudowy jezdni po wykonaniu kanalizacji)
wjazdow i chodnikow
— wykonanie i odtworzenie konstrukcji jezdni, wjazddehodnikow,
— wykonanie pobocza z destruktu
— wyregulowaniu istnigjcych zaworéw wodoggowych i gazowych do niwelety projektowanego tereraz
zabezpieczeniu wdzer podziemnych
- wykonanie zabezpiecaabli elektroenergetycznych
— przebudow kolidujacych kabli teletechnicznych oraz kadiiattowodowych
- wprowadzenie tymczasowej organizacji ruchu na eadg®nanie robot
i dotyczy odcinka od skrzgwanie z ul. Doky do ul. Drzymaty w Imielinie

1.3.1. Wymagania ogodlne najerozumiet i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 19
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych 19
D.01.02.04 Rozbiérka elementéw drég 23
D.01.02.08 Frezowanie nawierzchni drog 27
D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE 31
D.02.02.01 Wykonanie nasypéw 31
D.04.00.00 PODBUDOWY 37
D.04.01.01 Koryto z profilowaniem i zesgczeniem podi@a 37
D.04.02.02 Warstwa mrozoochronna 43
D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kotkstypnych 47
D.04.04.05 Podbudowa z kruszywa famanego 51
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE 59
D.05.03.05 Warstwa wiaca z betonu asfaltowego BA 0/20 na bazie DE 30 B 59
D.05.03.13 Warstwécieralna betonu asfaltowego BA 0/12,8 71
D.05.03.23 Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej 83
D.05.03.26 Wzmocnienie nawierzchni geosjatk 91
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D.06.00.00
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Betonowe obrzz chodnikowe
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ROBOTY INNE

111

Nawierzchnie z destruktu
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Nazwy i kody Wspélnego Stownika Zaméwig (CPV) dla zakresu rob6t budowlanych obgtych przedmiotem
zamoéwienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonaia i odbioru robot budowlanych:

45110000-1
45231000-5
45233000-9

Roboty w zakresie burzenia i rozbiotkektéw budowlanych , roboty ziemne
Roboty budowlane w zakresie budowgciggow, cagdéw komunikacyjnych i linii energetycznych
Roboty w zakresie konstruowania, fundgdoweania oraz wykonywania nawierzchni autostradbgd

1.3.2 Niezalenie od postanowieKlauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normyiswowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznyafdlp stosowane przez Wykonager jezyku polskim.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowty cal@¢ techniczno-aytkows
(droge) albo jego czé¢ stanowgca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dlugdé mostu - odlegtdé miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu a w przypadku mostéw tukowych z
nasypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginge;].
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugdabtoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona ubiur pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6 Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagiy do
notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoeggn rejestrowania dokonywanych odbiorow
Robot, przekazywania poleteinnej korespondencji technicznej pauiey Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.
1.4.7 Estakada - obiekt zbudowany nad przeszioterenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8 Inzynier - instytucja upetnomocnionego przedstawiciela Zaiapcego, ktérego uprawnienia i obaaki w
stosunkach z Wykonawawv procesie realizacji Rob6t okteno w kontrakcie. Obowiki Inzyniera mae peiné osoba
prawna lub fizyczna, w tym réwniepracownik Zamawiacego, 0 wyznaczeniu, ktérej, Zamaw@j powiadomit
Wykonawe na pémie.
1.4.9. Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweapowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktua
1.4.11 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmi awaryjnego postoju i pasami
dzielgcymi jezdnie.
1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhqzenia.
1.4.13 Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego)- cz$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta ez&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozahia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez tgniera rejestr z ponumerowanymi stronamighy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych Robot w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy
w Rejestrze Obmiaréw podleggjotwierdzeniu przez fiyniera.
1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksegtbe przez Zamawigego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwihzanych z ocepjakosci materiatéw oraz Robot.
1.4.18 Materialy - wszelkie tworzywa niezldne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentdejojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.
1.4.19 Most - obiekt zbudowany nad przeszlgosodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz
1.4.20 Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw ghcych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana béppanio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdaica s¢ miedzy warstvg $cieralm a podbudow, zapewnigica lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stggca do wyrOdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna cg$¢ nawierzchni stca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrona,
odsyczapcs lub odcinajca.
o)) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochronavieechni przed skutkami
dziatania mrozu.
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h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietfimienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni teicej powyej.
i) Warstwa odsiczajaca - warstwa stdgca do odprowadzenia wody przedogtej se do nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22 Obiekt mostowy- most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

1.4.23 Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24 Odpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodnd¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjamijesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
Robat budowlanych.

1.4.25 Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnagi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iroréwnie obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26 Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazddéw, umieszczenia
urzadzeh bezpieczaéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzaga jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.28 Podlaze ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i w#eiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Irtyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawgzamych z prowadzeniem budowy.

1.4.30 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem Dokumentacji Projektowe].

1.4.31 Przedsewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gm#enia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznycly tkgslanie i przekroju poditnym) istniecego padczenia.

1.4.32 Przepust- obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych
ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego labrechu kotowego, pieszego.

1.4.33 Przeszkoda naturalna - elementsrodowiska naturalnego, stan@ay utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.34 Przeszkoda sztuczna dzielo ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzykiad
droga, kolej, ruroaig itp.

1.4.35 Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Mdaskiada sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych np. skrzy komoér.

1.4.37 Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38 Rozpietosé teoretyczna- odlegtaé miedzy punktami podparcia @#gskami), prezsta mostowego.

1.4.39 Szeroka¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegié¢ migdzy zewtrznymi kravwedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padftaj, obejmuje catkowitszerokaé¢ konstrukcyja ustroju niogcego.
1.4.4Q0 Szerokaé uzytkowa obiektu - szerokéé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw
ruchu oraz szeroké chodnikédw mierzona Wwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41 Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich d (przedmiar) w kolejnici technologicznej ich
wykonania.

1.4.42 Tunel - obiekt zagibiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu pieszego.
1.4.43 Wiadukt - obiekt zbudowany nad limikolejowg lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44 Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoygia odebrng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-gytkowych. Zadanie m@
poleg& na wykonywaniu Rob6t zgzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycice Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgod©oz Dokumentagy
Projektowg, Warunkami Ogélnymi i Szczegélnymi, STWIORB i pcd@iami Irkyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonywanych robét i bezpiecistwo wszelkich czynri@i na
terenie budowy i terenie przylegtym do budowy doazpieczastwo terendw, na ktérych magvystpi¢ zagraenia dla
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ludzi i mienia w zwazku z prowadzonymi robotami. Metodyyte przy budowie wyrzajace s¢ rodzajem zastosowanej
technologii, maszyn, ugdzei i sprztu musa zapewnia skuteczg ochrorg ludzi, srodowiska/budynkéw i budowli na
tych obszarach w szczeg6ieoprzed:

- hatasem

- wibracjs

- drganiami i wstrzsami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i kormymai gleb wéd i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emigpzow, pytow i dymow

- zanieczyszczeniedrodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotwoércziofretalami azkimi

- znacacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowyc

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Warunkach Kontraktu przet@ Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, i wspéitrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz
reperow, Dziennik Budowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniseczmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
1.5.2.1 Projekt wykonawczy zostanie przekazany Wykonawcpmzyznaniu kontraktu.

1.5.2.2. Dokumentacja Projektowa, ktég Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Qg
Kontraktowej

Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Zarmegcemu Plan Bezpieczstwa i Ochrony Zdrowia
(,Plan BiOZ")wynikaj gcy z Art. 21a Prawa Budowlanego w szczegdlnym zsikregodnym z Rozpardzeniem
Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002 DZ. U Nr31.

1.5.3. Zgodndé Robét z Dokumentach Projektowa i STWIORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznekdvgania i Odbioru Robo6t Budowlanych oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przezzymiera Wykonawcy stanowi czé¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich $ obowgzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obpwe nasfpujaca kolejnd¢ ich
waznosci:

1). Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbiorlb8&oBudowlanych

2). Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matehedls zgodne z DokumentacProjektovs i STWIORB.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORRda uwazane za wartei docelowe, od ktdrych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli musz
by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedb w petni zgodne z DokumentadProjektovs lub STWiIORB,
i wplynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwlocznie zagpione innymi,
a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
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b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokdét Terenu Budowy orgdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wlasngci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stivie jego
sposobu dziatania. Stogajsk do tych wymagé bedzie miat szczegélny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skltadowisk, ukopémgdiojazdowych

2) Srodki ostra@nasci | zabezpieczenia przed:

1) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
1)} zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

1)} mozIliwoscig powstania pzaru.

Wykonawca zobowzany jest uzyskanie wskazadpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdepondva
odpadéw zgodnie Ustamo odpadach (Dz.U. nr 62 z 20.06.200&n)y cenie kontraktu musi uwzgtini¢ cerg odwozu
i skladowania.

1.5.5. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyabwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynackeizpgach.

Materialy tatwopalne dxla sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przempisazabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaearem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do Rob6t bdg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravgnion
jednostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@snodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, azpiaiczeniu Robét ich szkodlivééd
zanika (np. materialy pylaste) mpby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatéw
od wtasciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladageych widcicielami tych urzdzeh potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawi@igo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrgtdlacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezeyvwezasow dla wszelkiego rodzaju
Rob6t, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzeh podziemnych na Terenie Budowy
i powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomkyniera i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca édzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i uggdzer podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamag&gjo.

1.5.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Pojazdy lub tadunki gdace w dyspozycji Wykonawcy powodigie nadmierne obgienie osiowe nie dua
dopuszczone n@awiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za naprawszelkich Robot
w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniaignlara.

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ograniczenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypaossnia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszetkiezlzdne zezwolenia
i uzgodnienia od wixiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fddiw ponadnormatywnych i o kdym
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takim przewozie &dzie informowat ldyniera. Irtynier maze polecé, aby pojazdy nie spelnigje tych warunkéw
zostaly usurite z terenu budowy.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotyczych bezpieczestwa i higieny
pracy oraz opracuje Plan Bezpietzisva i Ochrony Zdrowia (,Plan BiOZ")wynikaegy z Art. 21a Prawa Budowlanego
w szczegOlnym zakresie zgodnym z Rozpdreniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002.FNr 151 i uzgodni
go z Ireynierem.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
i odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie onazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypethieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremRobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do Robo6t
od Daty Rozpocxia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez liyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanigrpm by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdngly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na Terenieoliyd w okresie trwania
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru kicowego Robot.

Wszystkie cigi ruchu drogowego obie obszarem budowy a eksploatowane komunikacyjni¢rakcie
budowy, zgodnie z etapami realizacji wynid@jmi z projektéw organizacji ruchu na czas budobgdyg podlegaty
utrzymaniu letniemu i zimowemu.

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: znaki pionowe, poziome, zapdwyjatta ostrzegawcze, sygnaty, sygnalizatory,
oswietlenie cagéw komunikacyjnych, itp., zapewniajw ten sposéb bezpiedmstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtidbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrniea to na polecenie igniera powinien rozpogé Roboty
utrzymaniowe nie piiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Reasumujc nizej wymienione koszty:
zabezpieczenia terenu budowy wynilag z utrzymania organizacji ruchu w tym: obslugandgasowych umdzen
zabezpieczaggych, nie podlegajodrebnej zaptacie i przyjmuje gize $ wiagczone w Ces Kontraktova,.

1.5.11. Stosowanie e¢ido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centrami&jscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposob zwizane z Robotami idnlzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqgzas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposob agity bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.5.12. Roéwnowanosé norm.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotana &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnimap materialy, spra i
inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadabetyph:da obowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséwe av kontrakcie nie postanowiono inaczej. W pragthu gdy
powotane normy i przepisyaspaistwowe lub odnosz sic do konkretnego kraju lub regionu, mody¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewcijzasadniczo réwny lub wszy poziom wykonania fnipowotane
normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniegoasmizenia i pisemnego zatwierdzenia przeziera. Rénice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamigami musz byc dokladnie opisane przez Wykongwc
i przediazone Irzynierowi, co najmniej na 28 dni przed glatczekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich przez
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Inzyniera. W przypadku, kiedy hynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnzgsadniczo rownego lub
wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuge da norm powotanych w dokumentach. Materiaty lub
urzadzenia, na ktére nie ma odpowiedniej EN-PN czy BNWipny posiadé aktualrg Aprobat Techniczag.

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lgda uwazane za whasrigé Zamawiajcego. Wykonawca
zobowizany jest powiadonii Inzyniera i postpowa zgodnie z jego poleceniami.z@d w wyniku tych polecé
Wykonawca poniesie koszty lub wyptas op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawjgym
i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robdt lub wysékokwoty, o ktéy nalery zwickszy cery
kontraktove.

2. MATERIALY
2.1.  Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkoxkgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdnyc
do Robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informactycace proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedsigiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (e%ci) materiatdw z danegarodia nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty
z danegaroédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane
z dopuszczonegarddia w sposob goty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstRobot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wtacicieli i odnanych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych wegczapc w to zrodla wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgzem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacyawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zméne
z dostarczeniem materiatow do Robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie lgdg wykorzystane do Rob6t lub odwiezione na odktadowdpdnio do wymagaKontraktu lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadzi zadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszGheigne w Kontrakcie.

Eksploatacjarrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krétmteriatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okréonej partii materiatow pod wzgliem jakgci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni beda zachowane nagtujgce warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnion wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw wsieza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja

materiatdbw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
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2.4, Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,atiz
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych
robét, ni te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tyctenatow zostanie przewastmowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wlasne ryzyko, liG sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skltadowane madtedo czasu, gdydulg one potrzebne do Robdt,
bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhawajs jakos¢ | whasciwos¢ do Robot i byly dogpne do
kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego skladowaniadb zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomamanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadInzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jéli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez tgniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody igniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Rob6t. Spgz uzywany do Robét powinien lyzgodny z ofed Wykonawcy
i powinien odpowiad& pod wzgtdem typdw i ildci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przezytnera; w przypadku braku ustéler takich dokumentach spitzpowinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@d przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadamisttkrgmi
w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniaohyhiera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrorsyodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdagych dopuszczenie spim
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiguozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadonmiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeptrzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera, nie mge by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu,
zostan przez Iyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie
materiatow/sprgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie ngelrie zezwolenia od wltadz, co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposOlbagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych Robo6t i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dilzie zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z zasadami @&rgmi
w Dokumentacji Projektowej, STWiIORB i wskazaniaohyhiera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadge warunkom dopuszczalnych op@in na osie mog by¢ uzyte przez
Wykonawe pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnegytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieggco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkiclezlzdnych drég technologicznych i dojazdowych
na terenie budowy, w czasie prowadzonych robét.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogollne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgddnie z Kontraktem, oraz za jgkaastosowanych
materialdw i wykonywanych Robét, za ich zgoéih@ Dokumentagj Projektovs, wymaganiami STWIORB, PZJ,
Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz p@ei@mi Irzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokltadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich
elementéw Robét zgodnie z wymiarami edmymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera. Nasipstwa jakiegokolwiek lkldu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu Robo6t zostanesli wymaga: tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wyStkprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@abdt fkda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejnt&rojektowej i w STWIORB, a tale w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki badaé materiatéw i Rob6t, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzang kweste.

Polecenia layniera lgdg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdbg zatrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego typmosi Wykonawca.

Przed przysipieniem do robét nalgy wykona® przekopy kontrolne w celu zlokalizowania wdzei obcych.
W przypadku ich wygpienia Wykonawca wykona projekt oraz zabezpieczemizgdze: w uzgodnieniu z jego
wiascicielem oraz wszelkie roboty z tym gmane. Wszelkie koszty z tego tytulu oraz kosztyngth nadzorow
uzytkownikéw urzidzei obcych nie podlegajodrgbnej zaptacie i nalgy ujgé je w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie pgajjwlasnej technologii robot.

Dla przygtej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Tedogii i Organizacji Rob6t lub inne Projekty
wymagane w STWIORB. Zastosowany sppyavszystkie materialy, roboty i ich zabezpieczemmikajace z przygtych
rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opradoWykonawcy nie podlegajodrebnej zaptacie, wszelkie
koszty z tego tytutu nakg uja¢ w Cenie Kontraktowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyhiera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeanyia Robd6t, madiwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantage wykonanie Robét zgodnie z DokumenjaBjrojektovs, STWIORB oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przezymiera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadaeRobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Rob6t,

- bhp, szczegétowy Plan BiOZ, (w tym przy robotgpbd ruchem samochodowymiykopach itp.)

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakad terminowa¢ wykonania poszczegdélnych elementéw Robot,

- system (sposoéb i procedlproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych Robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zgmiowadzenie bad,

- sposbb oraz forengromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fenpnzekazywania tych informaciji zgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techpiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- wykaz projektéw technologicznych i wykonawczymzewidzianych w STWIORB,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedyuch wiasciwosci w czasie transportu,
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- sposob i procedgmpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwaosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowyayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw Robdt,

- sposOb pospowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot dilzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakos¢é Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgehkontrok Robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtéw oraz Rob6t zstatliwoscia zapewniaica
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrBiokumentacji Projektowej i STWIORB.

Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreSlone w STWIORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, Ireynier ustali, jaki zakres kontroli jest koniecziajy
zapewnt wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy gnierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane uydzenia i sprgt badawczy
posiadajy wazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom norm oké&jacych
procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnicciach dotycacych
urzadzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu tabtod badawczych. 2
niedocagniecia te lgdg tak powane,ze mog wptynag¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie
do Rob6t badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem aaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbygé z jednakowym prawdopodolsigtwem wytypowane
do bada.

Inzynier kgdzie mi€ zapewnion mazliwo $¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktore kudz
watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zosiaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayagj

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagczatwierdzone przez hyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez ktyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane,

w spos6b zaakceptowany przezyniera.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianedty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, st@omazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezytmiera.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kiyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaob

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kyniera na formularzach wedtug dostarczonego prisgonwzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
probek i badania materiatowanddta ich wytwarzania i zapewniona megdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololbt prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenié
zgodnd¢ materiatdbw i Robét z wymaganiami STWIORB na podsa wynikbw badé dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobierd probki materiatléw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luttatkowych bad@ albo oprze siwytgcznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodaodmateriatldw i Robdt z DokumentacProjektovs i STWIORB. W takim przypadku
calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1) Certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodfoz kryteriami technicznymi okéenymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz artaciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
2) Deklaracje zgodrai lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsk. Normy lub
- Aproba Techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie
53 objete certyfikacy okreslong w pkt.1.

i ktére spetniaj wymogi Szczegotowej Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktérych, wdokumenty § wymagane przez SST ida partia dostarczona do
Robdt lzdzie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami badé wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bAdbeda dostarczone przez Wykonagvc
Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetrjafych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrpmowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy dadc& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaza
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgmujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu Robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehlizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz staska stiubowego. Zapisy ¢rlg czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym numerem ganika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegoéIngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia j@kodi harmonograméw Robdét,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczeg6inych elementéw Robot,

- przebieg Robdét, trudidoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia tyniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw Rob6t zand@jch i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych

odbioréw Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robét podlegggh ograniczeniom lub

wymaganiom szczego6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie
wykonywania Robét,
- dane dotycge sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,
- dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przegadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowliadaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robdét.
Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegld przedidone Irzynierowi
do ustosunkowaniagi
Decyzje Imyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg Kontraktu i nie ma uprawnbedo wydawania poleéeWykonawcy Robat.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pggsti kazdego z elementow
Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza vei sposéb aiglty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i
wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodn&i materialdw, orzeczenia o jai@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badwykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia ja@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru Rob6t. Winny Byudostpnione na
kazde zyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczassbprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmeawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Rob6t,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika Projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t kdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Do&atacy Projektove
i STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaiigieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych Robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgmMminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych lepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich Roboét. &lne dane zostgrpoprawione
wg instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych Robétgdzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej platnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltnym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawénzyniera.

Qbmiar nie powinien obejmowalodatkowych Robo6t nie wykazanych w Dokumentaajij€towe] z
wyjatkiem Rob6t zaakceptowanych przezyniera/Kierownika Projektu na gie. Zwiekszone iléci Robét w
stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonane lisemnego upowaienia Irzyniera/Kierownika Projektu nie
mog stanowé podstawy do roszcae dodatkow zaptat.
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7.2 Zasady okrélania ilosci Rob6t i materiatow

Dhugcsci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jali STWIORB wiaiciwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w i jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzagdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robdét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aaizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom STWiORB.
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob egly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera/Kierownika Projektu

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkédw Robét, adve
w przypadku wystpowania dtuszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi@ lkeds wykonane w sposb zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbjsci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razaku miejsca szkice mgdpy¢ dolgczone w formie oddzielnego
zalkcznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzér zostamgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWiIORB, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robo6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér Robét zanikajcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robat, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbiér Robo6t zanikagych i ulegajgcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umioviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmpostpu Robot.

Odbioru Robét dokonuje kynier/Kierownik Projektu.

Gotowa¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadon@entym fakcie layniera/Kierownika Projektu.

Jakd¢ i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawigcgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontacji z DokumentagjProjektovd,
STWIORB i uprzednimi ustaleniami.
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8.2. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Rob6t. Odbioru agciowego Robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. @dlRobét dokonuje kynier.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Robdt w odniesieniu do ichidip
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegaedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiademi@m na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny Robét nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowyditzac od dnia
potwierdzenia przez kyniera zakéczenia Robot i przgria dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyzn@ezprzez Zamawiagego w obecriwi Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikbw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania Robét z DokumentacjProjektove i
STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
Robdt zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robdtipetniagcych i Robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczbniRob6t poprawkowych lub Robét uzupehpaich w
warstwie scieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komise jaka¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdlinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokument&tjojektows i STWIORB z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo ruchu, komisja dokona petea, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagmzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm Robot jest protokét odbioru ostatecznego
Robot sporgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:
- Dokumentagj Projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji Kontraktu.
- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw.iwzupetniajce lub zamienne).
- Recepty i ustalenia technologiczne.
- Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i ew. PZJ.
- Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB i e@JP
- Opini¢ technologiczp sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiIOREZD.
- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh ( np. przetzenie dwietlenia ) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych rob6t dtacielom urzdzen.
- Geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg Robat i sieci uzbrojenia terenu
- Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimtaryzacji powykonawcze;j.
- Sprawozdanie lryniera/Kierownika Projektu wraz Zwiadczeniem o zak@zeniu Robot
- Protokoly odbioréw cgciowych i ewentualnie Robét zanikaych

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wegdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgikiagy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét

Wszystkie zargdzone przez komigj Roboty poprawkowe lub uzupetriap kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzagicych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohd zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,0dbiér ostateczny Robo6t”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogo6lne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti obmiarove ustalon
dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosmsowej kedzie uwzgédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okébone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej
i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétibobejmowa:
- Robocizr bezpgredni wraz z towarzysgymi kosztami
- Wartcs¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynuagewentualnych ubytkdw i transportu
na Teren Budowy.
- Wartds¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami
- Koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obaw&iljgcymi przepisami
Podatki obliczane zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogdlne Specyfikagi Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowania¢ido wymagéa Warunkéw Kontraktu i WymagaOgélnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej DM 00.00.00 obejmuje wszystkie waruokreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3.  Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowzany do wykonania Organizacji Ruchu na czas budeggdnie z zatwierdzan
organizacj w projekcie. Po stronie Wykonawcyzierowniez spetnienie roszcaeosob i podmiotow, ktére w zgiku z
wprowadzeniem Organizacji i Ruchu na czas budoprpwadzeniem robét dozngpkiegokolwiek uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazdéw / przejazddw i orgagji ruchu obejmuje:

—  Ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiecte/a ruchu,

- Budowa drog objazdowych, innych gdzen i obiektow lub remont istniegych drég w zakresie dostosowania ich
do ruchu objazdowego.

—  Opfaty/dzierawy terenu.

- Przygotowanie terenu

- Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodwikkraweznikow, barier, oznakowai drenau

-  Tymczasowe zabezpieczenie lub przebudowadzeh obcych.

2. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaggihu obejmuje:

—  Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet

—  Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego

- Zimowe utrzymanie w odpowiednim standardzie

3. Koszt Likwidacji objazdéw/przejazddéw i organizaajchu obejmuje:

- Usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania

- Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Rokddiejsze Kontrakty, BanKwiatowy, styczé 1995

2 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlaneD¥r 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

3. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

4, Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13 13 marca 1995r).

5 Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykartogr. (Dz. U. Nr 30, poz. 163 zaondejszymi zm.).
6 Rozporzdzenie Ml z 06.02.2003 r. w sprawie bezp. i higipracy przy wykonywaniu robé6t budowlanych
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D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D. 01.01.01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRétyania i Odbioru Robét Budowlanyclh srymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zyaanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktégisokaciowych dla
zadania,Przebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowg cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowaw zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikaci Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania rob6t pomiarowych, zgmanych z wytyczeniem

i wyznaczeniem punktéw wysokmiowych oraz obstuggeodezyja realizacji zadania.

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposo6b trwaly, ochrarteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podane w niniejszej STa szgodne z obowrzujacymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,WymaganiadDg”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot

Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wsp6lnego Stovanikaméwi@é (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobdt ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
mie¢ §rednicz od 0,15 do 0,20 m i dilugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRAET

Roboty pomiarowe obfe niniejsa specyfikacy nalezy wykona specjalistycznym spetem geodezyjnym
gwarantujcym doktadnéci wymagane w punkcie 5. Stabilizacjzabezpieczenie i oznaczenie punktéw wykona
recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w DM — 00.00.00 ,Wymaganidrago pkt 4
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wyznaczenie osi drogi

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej. Otrasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
pasrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpaizostatych drog. Bdne niwelety punktow osi
trasy naley wyznaczy z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie mglezy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2. Usgoie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykormawab6t zagpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granimbot.

5.2  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopOw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy rob6t), zgodnie z dokumengaajojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagakwanych przez kyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ¢bszych nt 1 metr.
Odlegtas¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owj.
Odlegtai¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uhwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentaej projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdaci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w DM. 00.00.00 ,Wymagania ogoinkt .
6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé¢ wedlug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK ( 1,2,3%46,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00®O:®Vymagania Ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiaru dla wytyczenia i usytuowania drogi jiskm]
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robé6t podano w ST DM.00 @O Wymagania Ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposa6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie @pgte na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przedstawiaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochratteprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1. BN-72/8932-01 - Budowle kolejowe i drogovRaboty ziemne.

10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Gtéwnygdigeodezji i Kartografii-GUGIK

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykomyavarac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowagmai- GUGIK, 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysakiowa osnowa geodezyjna - GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstugaatyeji -GUGIK, 1979
Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizaeyjibUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizaeyj GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno-akygsciowe -GUGIK, 1979

ONOORWN
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D. 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rotyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotycxe wykonania i odbioru Robét zymianych z rozbiérk elementéw drég dla zadania
-Przebudowa ul. Drzymaty w Imielinie

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowj czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i ngl¢e stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikacjy Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia Robot zmanych z rozbiork

- kraweznikow drogowych betonowych 15x30 wraz z tgletonovyg

- obrzezy betonowych 8 x 30

- kostki betonowej brukowej chodnika gr. 8cm wykoyen dla przeprofilowania tuku skrzgwania
z ul. Dobgy

- wjazddéw posesyjnych o nawierzchni betonowej grit2 ¢

- nawierzchni bitumicznej jezdni gr. 6 cm

- podbudowy z ttucznia kamiennego o gr 20 cm
wykonanych po uprzednim odciu krawedzi jezdni

w ilosciach i lokalizacjach szczegétowo przedstawionyghreedmiarze Robot i kosztorysiepym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STg zgodne z obowkzujgcymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymaganiadbg".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stovaikamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania puda ST DM-00.00.00
- . Wymagania Ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
Sprzt do wykonywania Rob6t rozbiérkowych winien doylobrany przez Wykonawcw projekcie

organizacji Robét i zaakceptowany przezyimera. Wyklucza si maozliwo$¢ zastosowania Robét strzatowych.
Prace ména prowadzi przy wyciu lekkich mtotdw pneumatycznych lub elektryczhyc
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4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymaganiaruej pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu zaakceptowanym przeziera.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi #gnierowi do akceptacji projekt Technologii i Orgaagji prac
rozbiérkowych uwzgldniajgce wszystkie warunki w jakich prowadzonglfroboty.

Przed rozpocgiem rozbidrki naley wyznaczy nawierzchng przeznaczan do rozbiorki i wykona
odcicie wyznaczonej do rozbidrki nawierzchni bitumiczive betonowej p# mechaniczs,

Roboty rozbidrkowe elementoéw drég obejmujsunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3. Roboty rozbiérkowe ma wykonyw& mechanicznie lubecznie.

Rozebran kostke brukowg betonovg na whczeniu przy ul. Dobrej przewidujecsiv 70 % do odzysku.
Pozostale materiaty uzyskane z rozbiorkists wlasnaciag Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci Robo6t polega na wizualnej ocenie kompléthavykonanych Rob6t rozbiérkowych
zgodnie z DokumentacpProjektovy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarows Robét zwizanych z rozbiork elementow drég jest:
- dla wszelkich nawierzchni i podbudowy metr kwadratowy ] ,
- dla kraveznikdw z tawg betonow, obrzey -metr [m]

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DM.00MO:®ymagania Ogoéine”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

b) dla rozbidrki warstw nawierzchni bitumicznydigtonowych:
- wyznaczenie nawierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

- odcicie wyznaczonej nawierzchni pimechaniczy,

- rozkucia i zerwanie nawierzchni,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

- wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbiorki,

c) dlarozbiérki nawierzchni brukowanej, ttucznigwevarstw podbudowy:
- wyznaczenie nawierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

- rozkucia i zerwanie podbudowy,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozhiérki,

d) dla rozbhiérki krawznikéw, obrzey:
- odkopanie krawznikéw, obrzey, elementéw odwodnienia wraz z wgjem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw betoyah,
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- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrgngdowiska (Dz. U. Nr 62, poz 627, zjpdejszymi
Zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DA\NtJ62, poz 628, z pdiejszymi zmianami)
Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 27 wraia 2001 r. W sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.
Nr 112, poz 1206)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2002 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nygiaz. 401)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20 w sprawie informacji dotygzej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126)
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D.01.02.08 FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne]XSs wymagania dotyegce wykonania i odbioru
Robot zwhzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na noimdla zadania: ,,Przebudowa
ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowj czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robét obgtych Specyfikaca Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyfrezowania na zimno warstwy nawierzchni
bitumicznej na gibokas¢ sredng 2 cm w ilgciach wyszczegolnionych w przedmiarze rob6t

1.4. Okre&ilenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno- kontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élkme gicbokasc.

1.4.2. Frezarka drogowa- maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3 Pozostale okilenia podane w niniejszej specyfikaci ggodne z polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogdln

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot

Niezlkedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stovaikamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno, na
okreslong glebokas¢, z doktadnécia okreslong w p. 5 niniejszej ST.

Frezarka powinna leysterowana elektronicznie waglem ustalonego poziomu odniesienia i zapegvnia
zachowanie wymaganej réwsw oraz pochylé poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu.
Wymagan rownas¢ okreslono w p. 5 niniejszej ST. kynier maze dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie
o ile zachowana zostanie dokladfiskrawania podana w p. 5. Frezarka powinnavayposaona w przenénik
sfrezowanego materiatu, podey go z jezdni na samochody.
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Zaleca sj frezowanie wspotbie (tzn. takie w ktdrym kierunek obrotowelma skrawajcego jest
zgodny z kierunkiem ruchu frezarki). Za zgddzyniera mae by¢ dopuszczone frezowanie przeciwdrie, tzn.
takie w ktérym kierunek obrotéwebna skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Wydajna¢ frezarek powinna zapewnwykonanie Robét w terminie okilenym w kontrakcie, przy jak
najmniejszych zaktéceniach w ruchu.

Wykonawca  powinien aywaé tylko  frezarek  zaakceptowanych  przez zyimiera.
Do uzyskania akceptacji sgta przez liyniera Wykonawca powinien przedstéwdane techniczne frezarek,
a w przypadku jakichkolwiek gtpliwosci przeprowadz demonstragj pracy frezarki, na wtasny koszt.

Og6lne wymagania dla spita podano w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania Ogélne”.

4. TRANSPORT

Do transportu sfrezowanego materialu malestosowd samochody samowytadowcze. Transport
powinien by tak zorganizowany, aby zapewnrae frezarki bez postoju i przy minimalizacji zaktdce ruchu
drogowym.

0Og6lne wymagania dla transportu podano w ST DO@OO - ,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczxiem frezowania nawierzchninalezy oczycic wg ST D. 04.03.01-"Oczyszczenie i
skropienie warstw konstrukcyjnych”.

Nawierzchnia powinna Igy frezowana do gbokasci, szerokéci oraz do pochyke podtwnych
i oprzecznych zgodnych z dokumentaBjrojektows. Nawierzchnia powinna Bysfrezowana z doktadgoia = 5
mm.

Nieréwnaci powierzchni po sfrezowaniu mierzonegtdtmetrove nie powinny przekroczy8 mm.

Jeli w czasie Rob6t ma ldydopuszczony ruch drogowy po sfrezowanejscizjezdni, to wowczas, ze
wzgledow bezpieczistwa naley spetné nast¢pujace warunki:

a) Nalezy dokladnie usugt $cigty materiat i oczyci¢ nawierzchng.

b) Wysokas¢ podiuznych pionowych krawdzi migdzy sfrezowanym i niesfrezowanym pasem ruchu nigemo
przekracz& 40 mm.

¢) Krawedzie poprzeczne rilzy sfrezowanym i niesfrezowanym pasem ruchu narizalenie dnia roboczego
powinny by klinowo $cigte.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zakres kontroli
Kontrola jakdci Robét podczas frezowania nawierzchni na zimnevipoa obejmowéa pomiary

okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Zakres i gstotliwos¢ bada kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

L.p. Wiasciwosé Czstotliwos¢ bada kontrolnych
1. | Réwnd¢ podiwna tap 4-metrova co 20 metréw
2. | Réwndg¢ poprzeczna tat4-metrovs co 20 metréw
3. | Spadki poprzeczne Co 50 metrow
4. | Szeroké frezowania Co 50 metréw
5. | Gkbokdas¢ frezowania Co 50 metréw
6.2. Sprawdzenie réwnéci podiuznej i poprzecznej

Dopuszczalne  nierowdoi  powierzchni  po  frezowaniu, mierzone  jak  aftomo
W p. 5, wynosz 8 mm.

6.3. Sprawdzenie spadkéw poprzecznych

Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powinidby¢ zgodny =z okrdonym
w Dokumentacji Projektowej, z toleragcit 0,5%.
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6.4. Sprawdzenie szerolkei frezowania

Szerok@¢ frezowania powinna odpowiadlakreilonej w Dokumentacji Projektowej z doktadion
50 mm.

6.5. Sprawdzenie gibokosci frezowania

Giebokas¢ frezowania powinna ldyzgodna z okrdona w Dokumentacji Projektowej z dokladiuig
5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar nawierzchni po frezowaniu na zimno powintigé dokonany na budowie. Jednastdomiaru
jest metr kwadratowy [m?] warstwy sfrezowanej na@edni glebokasé okreslona w przedmiarze. Obmiar Rob6t
odbywa s¢ w obecnéci Inzyniera i wymaga jego akceptaciji.

Obmiar nie powinien obejmowagakichkolwiek dodatkowo sfrezowanych powierzchi@ wykazanych
w Dokumentaciji Projektowej, z waytkiem powierzchni zaakceptowanych nénpie przez layniera.

Nadmierna gihokas¢ sfrezowania warstwy lub nadmierna powierzchnidagunku do Dokumentacji
Projektowej, wykonana bez pisemnego upianignia Irzyniera, nie mog stanow¢ podstawy do roszcae
dodatkowy zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru nawierzchni po frezowaniu na zimno dokenljzynier na zasadach Robdét zanga@jch i
ulegapcych zakryciu, okrdonych w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania Ogdlne”.

Odbioru dokonuje liyniera na podstawie wynikéw pomiaréw Wykonawcy iezicej kontroli Robot i
ewentualnych uzupetniggych pomiaréw oraz oglizin powierzchni po frezowaniu.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres wykonania Robét poprawkowyctgré
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie uzgodwyin z lrkynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za metr kwadratowy [fh frezowanej nawierzchni na dgokas¢ okreslona w Przedmiarze,
nalezy przyjmowa& zgodnie =z obmiarem i ocgrjakasci Rob6t na podstawie wynikdbw pomiaréw i bada
laboratoryjnych.

Ogodlne zasady ptato podano w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania Ogdlne”.
Cena jednostkowa wykonania frezowania na zimngnalge:

prace pomiarowe,

oznakowanie Robdét,

oczyszczenie,

frezowanie,

przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowaniu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

BN-68/8931-04 "Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i iat
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghreécznej § wymagania dotycge wykonania i odbioru,
robot zwizanych z wykonaniem nasypow w ramach zadgPiaebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekmaDokument Przetargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robét obgtych Specyfikacjp Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Rob6t wymienionych w p 1.1 i obejmuj
wykonanie nasypow na odcinku wzdhstniegcego rowu (wg Tabeli Robét Ziemnych) gtéwnie jakaaypania.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM.00.00.00 - ,\Wymagania Ogs.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

SST i poldernanrRiBH AR EiRS|glalny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs.
Ogolne wymagania dotygee Robdét podano w SST DM.00.00.00., Wymagania Qgoin

2. MATERIALY

2.1. Nasypy powinny zostawykonane wyjcznie z gruntéw, ktére spetnigjszczegdtowe wymagania zawarte w
normie PN-S-02205:1998:

- pod wzgtdem przydatnéci do budowy nasypow —jako grunty przydatne i pety@ z zastrzeniami,

- pod wzgtdem wysadzinow&ei —jako grunty niewysadzinowe iagtpliwe.

Ponadto gruntyzyte do wykonania nasypow powinny speénrestpujace warunki:

a) wskanik réznoziarnistéci U > 3

b) wskanik nasnosci gruntuw,,. wyznaczony zgodnie z zaiznikiem ,,A” do normy

PN-S-02205: 1998 powinien spetéiaarunek wné >10%,

GOrrng. warstwe nasypu grub&i minimum 0,5m wykon& z gruntdéw niespoistych, niewysadzinowych o wskieu
réznoziarnistdci U > 5 i wspotczynniku filtracji ko> 6 x10° rn/s

2.2. Dopuszcza giwykorzystanie gruntow pozyskanych z wykopow podumbiiem spetnienia przez nie wszystkich
powyzszych wymagé

2.3. Wykonawca przedstawi do akceptacji Kierownika Pktjdokalizacg oraz wyniki bada gruntu z wykopu
(ukopu) i/lub dokopu przeznaczonego do wykonang&y/padw, jak rownie ewentualny sposéb jego ulepszenia oraz
sposob rekultywacji dokopu, w terminie 14 dni przedpoczciem eksploatacji dokopu.

Zatwierdzony przez Kierownika Projektu materiay@vno z ukopu jak i dokopu powiniendztozony na
sktadowisku przyobiektowym. Wykonawcy i chroniong@d zanieczyszczeniem i zawilgoceniem do czasu
wbudowania.

3. SPRAET

Przy mechanicznym wykonywaniu Robot Wykonawca pisvi dysponowanasgpujacym sprawnym
technicznie sprgem:

koparka,

rowniarka,

walce gtadkie i ogumione,
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zagszczarki ptytowe spalinowe,
lekkie walce ¢czne,
sprzt do rob6t ecznych.
Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofett Wykonawcy,PZJi uzyska akceptagj Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Przewiduje si transport gruntu z wykopu i/lub dokopu rgmtjgcymi srodkami transportu:
samochodami samowytadowczymi,

samochodami skrzyniowymi

innym sprztem przedstawionym przez Wykonawwe PZJ i zatwierdzonym przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST DMM®MOM®Mpkt5.
Przed przysipieniem do realizacji rob6t , wykonawca powinienpzana’ sie z dokumentagj dotyczcg
przebiegu istnigjcego i projektowanego uzbrojenia. W miejscach ##ii do istniegcego uzbrojenia podziemnego
roboty nal€y wykona’ recznie pod nadzorem wiaicieli i w oparciu o udzielone przez nich wytyczirealecenia.

5.2. Ukop i dokop

Wykonawca w ramach ceny Kontraktu pozyska grunivgdkonania nasypow. Grunt ten powinien spetnia
wymagania okrdone w p. 2. Wykonawca przed dowiezieniem gruntzegstawi Kierownikowi Projektu badania
potwierdzagce przydatn& gruntu do wykonania nasypu. Dla gruntu pozyskareedokopu Wykonawca we wlasnym
zakresie przygotuje i zabezpieczy, a po Aakeniu robot zlikwiduje dokop. -Dopuszcza stosowanie gruntu z ukopu,
pod warunkiem spetnienia wymagpkt.2 oraz po przedstawieniu badguntu i zaakceptowaniu ich przez Kierownika
Projektu. Grunt taki powinien byztozony na sktadowisku przyobiektowym Wykonawcy i chiomy przed
zanieczyszczeniem i zawilgoceniem do czasu wbudiawan

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1. Ogolne zasady wykonania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiwnego, ktére
okreslono w Dokumentacji Projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazer
Kierownika Projektu.

Podstawowe zasady wbudowywania gruntéw w nasyp:

- zasypywanie najgy przeprowadzametod, warstwows, rownomiernie na catej szerala;

- grubasci warstw w stanie knym powinny by odpowiednio dobrane, w zaleosci od rodzaju gruntu i spei;

- grunty o r@nych wiaciwosciach naley uktada& w oddzielnych warstwach o jednakowej grétilma catej
szerokdci ukltadanej warstwy;

- w przypadku wbudowywania gruntu w skammasypu (nadsypywanie skarp i przeciwskarp rowowgiu
zapewnienia stateczém gruntu nadsypanego, najewykona schodkowanie skarp, wbuddvgaunt z
zapasem, zaggci¢ a nastpnie zdj¢ nadmiar gruntu i doprowadzskarg do odpowiedniego spadku;

- warstwy gruntu przepuszczalnego rglektada poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze
spadkiem gornej powierzchni okoto 4% +1%;

- grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinie bgzzwtocznie wbudowany w nasyp. Kierownik
Projektu mae dopuyci¢ czasowe skiadowanie gruntu w miejscu wbudowartd,yarunkiem jego
zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.2.  Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypOw nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wagddopuszczaly to znaczy
jest wieksza o wgcej niz 10% od wartéci wilgotnasci optymalnej.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nithavarktada@ nastpnej warstwy gruntu.
Osuszenie mma przeprowadziw sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigie z wapnem palonym albo
hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernynigaegniem, poszczegoélne jego warstwy oraz korona
nasypu paakaczeniu robot ziemnych powinny &ydéwne i mi€ spadki wymagane dla prawidtowego odwodnienia.
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W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli warstwa
gruntu niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rievjestanie osus#yjej i zag:sci¢ w czasie
zaakceptowanym przezAyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.  Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempeta, przy ktdrej nie jest miiwe osignigcie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza swbudowania w nasyp gruntéw zamargwch lub gruntéw przemieszanych @geegiem lub
lodem.

W czasie diych opaddwéniegu wykonywanie nasypow powinnodgrzerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usun¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.
Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglej przed rozmarzgciem zagszcza ani uktadé na
niej nas¢pnych warstw.

5.3.4. 0Ogdlne zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej ragniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sjoz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zagszcz& od kravedzi nasypu w kierunku jego osi. Grudavarstwy
Zagszczonego gruntu oraz licgprzefé maszyny zagszczajcej zaleca siokresla¢ doswiadczalnie w zatnosci od
rodzaju gruntu i typu maszyny.

Wilgotnoi¢ gruntu w czasie zggzczania powinna yréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
- w gruntach niespoistych +2 %
- w gruntach mato §rednio spoistych +00, -2 %

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D.00.00.00 pkt. 6.
6.2. Badania przydatndci gruntéw do wykonania nasypéw

Badania przydatrigi gruntéw do wykonania nasypow powinnyélrzeprowadzone na prébkach pobranych z
kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w nasyp leiezrzadziej ni 3 razy na kade 5000m Program bada
okreslony jest w normach przytaczanych w niniejszej §fikacii.

W kazdym badaniu naley okreili¢ w szczegdlngéci nastpujace wiaciwosci:
— skfad granulometryczny z oldleniem wskanika r&znoziarnistgci,
- zawart@¢ czesci pylastych,
— zawart@¢ czesci organicznych,
— wskanik piaskowy,
— kapilarngc¢ bierrg,
- granice ptynnéci,
— wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego,
— wskanik nosnosci.

6.3. Badania wykonania warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu potegajsprawdzeniu:
a) prawidlowdci rozmieszczenia gruntéw oadych wiaciwosciach w nasypie,
b) grubdci kazdej warstwyi jej wilgotnosci przy zagszczaniu;
C) zagszczenia warstwy,
d) nadsnosci warstwy — kiedy wymagane,
€) przestrzegania ograniézéotyczcych wbudowania gruntéw w okresie deszczow i mrazéw

6.4. Sprawdzenie zagszczenia i nénosci warstw nasypu

Zageszczenie kadej ~warstwy naliey kontrolowa nie rzadziej niz. jeden raz nazde 500 riwykonanej
warstwy nasypu lecz nie mniejz2 badania na kalej dziennej dziatce roboczej.
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Nosnos¢ badamy tylko w przypadku, gdy wbudowana warstwsypa stanowi rownoczeie podlae
konstrukcji nawierzchni, nie rzadziejzrjeden raz na kale 500 miwykonanej warstwy nasypu, lecz nie mniej 8i
badania na kalej dziennej dzialce roboczej.

Wyniki kontroli zag:szczenia i nénosci robot Wykonawca powinien wpisywalo dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidtowig zag:szczenia oraz oosci konkretnej warstwy nasypu powinnachyotwierdzona przez
Kierownika Projektu wpisem w dzienniku budowy.

6.5. Doktadna¢ wykonania nasypow

Powinny zosté spetnione porisze warunki:

- réznica w stosunku do projektowanychydnych powierzchni robét ziemnych nie megprzekracza+1 cm, -
3cm;

- nieréwna¢ powierzchni mierzona tat3m nie mae by wieksza nk + 3 cm

- pochylenie poprzeczne powierzchni gérnej warstwsypa (podiga nawierzchni) nie mie sk rézni¢ wiecej
niz+0 5%

- szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5cm

- krawedzie nasypu powinny nie mievyraznych zatama;

- szerokd¢ dna rowdw nie meze r@&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm;

- rzadne profilu dna rowow nie nie przekracza+1 cm, -3 cm;

- pochylenie skarp nasypu, nie #eor@ni¢ si¢ od projektowanego o wiej niz £ 10%;

- maksymalna gbokas¢ nieréwndgci na powierzchni skarp nasypu przed humusowaniermaze przekracza
+10cm.
Pomiaréw powyszych naley dokona tasmg, szablonem, tato dlugdci 3 m i poziomig lub

niwelatorem. Czcstotliwid pomiaréw wynosi:

- w punktach gtéwnych tuku, na prostych - w egstch co 200 m,

- na tukach o R 100m-co 100m,

- na tukach o R< 100 m oraz w miejscach ktdre budaatpliwosci - co 50 m

- przy wykonywaniu nasypow nieliniowych, miejscowyehw punktach charakterystycznych.

6.6.  Zasady posipowaniaz wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. Jeeli materialy nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Kigkawn
Projektu Wykonawca wymieni je na wtawe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuj~ gisze odchylenia cech od okienych w punktactb i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawca na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosti obmiaru jest metr szeiennym3) wykonanych nasypéw z wszelkimi czyréa@mi majcymi na celu
pozyskanie gruntu, jego transport, przygotowaniéi@@ i wykonanie nasypu zgodnie z zasadami @&nymi w
niniejszej SST.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje¢sta wykonane zgodnie z DokumentgBjrojektowy, jezeli wszystkie wyniki bad&
przeprowadzonych przy odbiorach okazatyzjodne z wymogami.
Przy odbiorze sprawdzagiochylenie poboczy i nachylenie skarp.

Pomiary w czasie odbioru powinnydgrzeprowadzone przez Wykonawe obecnéci Kierownika Projektu
na zasadach okilenych w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogoélne” d@bBt zanikajcych i ulegagcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi s¢ za metr sz&ienny(m®) na podstawie obmiaru i oceny jgkbRobot w oparciu evyniki pomiaréw i
bada laboratoryjnych.

Cena jednostkowa jest cgnsredniony, dla zatlaonego sposobu wykonania i obejmuje:
- pozyskanie ukopu/dokopu i jego przygotowanie dogpolgruntu z wszystkimi kosztami,
- zatadunek i dow6z gruntu do miejsca wbhudowaniakoga,
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- ewentualne ulepszenie gruntu i doprowadzenie gstaliu zgodnego z niniejsSpecyfikacy

- odwdz gruntu przewidzianego do usaid,

- rekultywacg dokopu wraz ze wszelkimi kosztami z@anymi z ich likwidacj

- schodkowanie skarp,

- wbudowanie i zagszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni skarp nasypow,

- przeprowadzenie i przekazanie wymaganych pomiatdad laboratoryjnych,

- oznakowanie i zabezpieczenie Rob6t i jego utrzymani

- utrzymanie w czystei drég transportowych,

- wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypow podqmasvadzenia Robot,

- wykonanie innych czynrigi niezlzdnych do realizacji Robot ofijch niniejsa SST, zgodnie z Dokumentacj
Projektov.

10. PRZEPLSY ZWI4ZANE
10.1. Normy

1 PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
2. PN-B-04481 :1988 Grunty budowlane. Badanddbek gruntéw
3. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Geaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
4. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanpgllemdci biernej
5. PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznychseit@osci kruszyw Czs¢ 8:

Ocena zawarfai drobnych czstek. Badania wskaika piaskowego.
6. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2.  Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szgigk ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
10. Wytyczne wzmachiania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Waraza2002.

© o~
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rotyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotyce wykonania i odbioru Rob6t zymianych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
i zagzszczaniem podia dla zadanig,Przebudowa ul. Drzymaly w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowd cz$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i rigleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikacg Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia Robét amanych wykonaniem
profilowania i zagszczenia koryta pod warstwy konstrukcyjne jezdwirhiejscach dobudowy i odtworzenia po
kanalizacji), chodnikéw i wjazdéw posesyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Wskaznik zageszczenia gruntu -wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg

wzoru:
Pd
(S —
Pds
gdzie: Pd - €ptai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mgfh
Pds - maksymalnaggtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej,

okreslona  w normalnej probie Proctora, zgodnie z PNB8B4481 staaca do oceny zagzczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12, [Mg/n.

1.4.2 Wskaznik r6 znoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych okéna
wg wzoru:

gdzie:
d g0 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrgmm]
d 10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrdmm].

Pozostate ok&enia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okréleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymaganiadlg".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Niezlbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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1.6 Wspdlny Stownik Zamowié (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stovaikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY
- nie wys¢puja
3. SPRZET

Uzywany sprgt powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy, PZJ i warunkami olglenymi w SST
DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”, p. 3.

Przy mechanicznym zasgczaniu podia gruntowego Wykonawca powinien dysponéwa
nastpujacym sprawnym technicznie sgtem:

1. Do profilowania podiza:

- réwniarka samojezdna,

- koparko-tadowarka,

- sprzt reczny.

2. Do zagszczania podia:

- walec gtadki,

- walec ogumiony,

- lekki walec gczny

- zag:szczarki ptytowe wibracyjneczne,

- inny sprzt reczny.

Wykonawca do wykonania Kkoryta, profilowania i gszrzenia podia moe wyé innego sprgtu
wymienionego w PZJ i zaakceptowanego przez KierkavRirojektu/liyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymaganiglrmg/' pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do realizacji rob6t , wykonawca powinienpoana® sie z dokumentagj
dotyczcg przebiegu istnigjcego i projektowanego uzbrojenia. W miejscach #blido istniegcego uzbrojenia
podziemnego przy wykonywaniu wykopow -roboty ziemaksiy wykona® recznie pod nadzorem wiaicieli i
W oparciu o udzielone przez nich wytyczne.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi Projektu do akceptacji ProjeRrganizacji Robot na
czas Robét i Harmonogram Robot uwadgliajgcy wszystkie warunki, w jakich edzie wykonywane koryto.
Harmonogram powinien uwzglniat wykonanie Rob6t odcinkami w taki sposob, aby zalezy¢ koryto przed
zawilgoceniem.

W czasie prowadzenia Robot naglewykona tymczasowe odwodnienie w celu odprowadzenia
ewentualnych wod opadowych.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny kywcze&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach rownolegtych do osi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinomailiwiaé nachgniccie
sznurkéw lub linek do wytyczenia Rob6t w agsich nie wgkszych ni co 10 m. Koryto mgna wykonywa
recznie , w miejscach trudno dephych ,za zgogl Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
staje s¢ wlasnaicig Wykonawcy.

5.1. Profilowanie i zagszczenie podiga
Po oczyszczeniu powierzchni poddo naley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja

uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniéj cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcénpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Kierownika
Projektu/lrzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetigty wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w
ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia wg tab. 1.

Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna korgta wymaganego profilu oraz zmgczenie
zgodnie z projektem. Spadki poprzeczne pod warsidsiczapca, oraz dolg warstve podbudowy nabey
wykona zgodnie z DokumentagcpProjektovy.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownéci powstate przy zagzczaniu powinny ky naprawione przez Wykonawav sposob
zaakceptowany przez Kierownika Projektafiniera.

Zagzszczenie podia naley kontrolowa wg normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodn
BN77/893142 lub w przypadku wygtowania w podiou gruntéw gruboziarnistyclptyta VSS zgodnie z PN-S-
02205.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa przy zagszczeniu nie powinna 2zai¢ sie od wilgotndci optymalnej:

- w gruntach niespoistych +2%
- w gruntach mato §rednio spoistych +0% i -2%,

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pepyshiem
do uktadania podbudowy naleodczekd do czasu jego naturalnego osuszenia s srodkow
zaakceptowanych przez Kierownika Projektiyiniera.

Po osuszeniu podia Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualrieci wykonanie nieziginych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpi wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe aagrwykona na wiasny
koszt.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i Nénosci

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osagniecia wymaganego wskaika zagszczenia oraz wtérnego modutu odksztatcenia.
Wskaznik zag:szczenia Isnalezy okreila¢ zgodnie z BN-77/893 1-12. Nioos¢ nalezy okresla¢ za
pomoa obchzenia plyty statyczg VSS, na podstawie wtornego modutu odksztatcepzg&dnie z PN-S-02205.
W przypadku wysipowania w wykopie gruntéw gruboziarnistych badaaienazna réwnig wykorzysta do
okreslenia zagszczenia poprzez sprawdzenie wsika odksztatcenid,.
Wartadsci wskaznika zagszczenids lub wskanika odksztatcenibo=E2/E;, oraz wartéci wtérnego
modutu odksztatcenii, powinny odpowiadé&parametrom podanym w Tabeli 1.

Tab. 1. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskianika odksztatcenia i foosci

Rodzaj podtaza Is, lo, E2,

nie mniej niz nie wiecej niz nie mniej niz ( Mpa)
Podiaze pod konstrukej 1,00 2,20 100,0
nawierzchni jezdni
Podiaze pod nawierzchnie 1,00 2,20 100,0
wjazddéw do poses;ji
Podiaze pod nawierzchnie 1,00 2,20 Nie wymagane
chodnikéw

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia nie magby¢ osigniete przez bezpwednie zagszczanie
gruntéw rodzimych, to naky podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych wart@i wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowaniasrodki proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Kierownikowi Projektu.

5.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przyggi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczy
podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykltad praeizenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania

kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podita Kierownik Projektu oceni jego Stan i ewentualmaéeci wykonanie nieztolnych

napraw.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci Rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w D.M. 00.00.00 ,Wymagania og6ine”
6.2. Badania w czasie Robot

6.2.1.  Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z&sgczenia koryta
i wyprofilowanego podtga podaje tablica 2

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ badah i pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Roéwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne?*) 10razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krasiziach dla autostrad i drag
ekspresowych , co 100m dla pozostatych drég
6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 25 m w osi jezdma jej krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych , co 100m dla pozostatych drég
7 Zagszczenie, wilgotn@& gruntu|w 2 punktach na dziennej dziaice roboczej, leczreéiziej nk
podiaza raz na 600m
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta ( profilowanego podia )
Szeroké¢ korony nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej] o0 wicej
niz+10 cmi-5cm.

6.2.3. Réwnét koryta ( profilowanego podia )
Nieréwnaici koryta i profilowanego podi@ naley mierzy¢ 4 metrovy tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4 metrovy tatg .Nieréwndci nie mog przekracz&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtmaley mierzy¢ za pomog 2 lub 1 metrowej taty
i poziomicy co najmniej 10 razy na 500 m i dodatkowe wszystkich punktach gtéwnych tukéw
poziomych: na poazku, wsrodku i kaacu kazdego tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podi powinny by zgodne z projektem z toleranaj0.5 %.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe
Rdznice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacz& +1 cmii- 2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mée by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oce8j niz £3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzeeéj niz £5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta ( profilowanego poééo)
Do odbioru zagszczenia podima Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelarycznstazeienie
wynikbw bada wskanika zagszczenia, wraz z waroiami srednimi dla calego odbieranego
odcinka, wykonane na podstawie &ieej kontroli zagszczenia.
Na podstawie zestawienia nafeobliczy¢ procent wynikow badaw granicach dopuszczalnych, tzn.
gdy wskanik zagszczenia jest nie mniejszy od wymaganego i ewemtualkreli¢ potrcenia za
niewtasciwe zagszczenie.

6.2.8. Zasady poghtowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta pfilowanego podioa )
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w
punkcie 6.2 powinny hiynaprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zggzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy
jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robo6t

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00®MO ®Vymagania Ogoélne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowvy jest
- metr szescienny [m°] wykonanego i odebranego koryta o cloeej gkbokasci

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST DM.00MO. Wymagania Ogélne” pkt8. Roboty
wymienione w specyfikacji podlegagasadom odbioru Rob6t zanikeych. Wykonawca zgtaszazynierowi do
odbioru zakéczony odcinek koryta (wyprofilowanego i zsgczonego podi@). Do odbioru Wykonawca
przedstawia wszystkie wyniki bala biezgcej kontroli Robo6t. W przypadku usterekymier ustali zakres
wykonania Robét poprawkowych, zakres i wiglkpotracen za obniong jakos¢ lub poleci powtérzenie Robét
wedtug zasad okéonych w niniejszej specyfikaciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne zasady dotyece podstawy ptatndci
Ogodlne zasady dotygze podstawy platrigi podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne”
pkt.9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wyprofilowania i zggczenia podiza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— platny nadz6r wigcicieli urzadzei obcych

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie wraz z optat skladowanie
— profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-87/S-02201 ,Drogi samochodowe. Nawierzchnie dvegy Podzial, nazwy i okékenia.”

2. PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania prébek griintu

3. PN-B-06714-17 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznazwilgotngci.”

4. BN-64/8931-02 ,Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych padfo

przez obcizenie ptyy.”
BN-75/8931-03 ,Drogi samochodowe. Pobieranie prégreiitow do celdw drogowych i lotniskowych.”
BN-68/8931-04  ,Drogi samochodowe. Pomiar rodgicmawierzchni  planografem
i tatg.”
7. BN-77/8931-05 ,Oznaczenie wskgka ngnosci gruntu jako podia  nawierzchni podatnych.”

oo
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WARSTWA MROZOOCHRONNA D.04.02.02

D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.02.02 WARSTWA MROZOOCHRONNA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Ratyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotyce wykonania i odbioru Robot zymianych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej
( odsiczapcej ) dla zadanigPrzebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowg czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowéa
w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunHcie

1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikacjy Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia Rob6t zwanych z
wykonaniem warstwy mrozoochronnej z pospotki o géeiach warstwy 13 ( uzupetnienia konstrukcji jezgdai
wykonanej kanalizacji oraz przy poszerzeniach j§zdoraz grubéci 10 cm pod konstrukgjwjazdow i
chodnikow

1.4. Okre&ilenia podstawowe.

Okreilenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,WymaganiadDg”.

1.5. Ogolne wymagania dotycce Robot.
Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego StovaiKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogblne wymagania dotycpce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania pua ST D.M-00.00.00
- \Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstworwochronnychss
- piaski,zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw mrozoochronnych powispetnigé nasgpujace warunki:
a) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia: U=g/d =5
gdzie: U - wskaik réznoziarnistdci,

Dgo - Wwymiar sita przez ktére przechodzi 60 % kruszywarzacego warsty mrozoochrong
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dio - wymiar sita przez ktére przechodzi 10 % kruszyworzcego warstw mrozoochronag,

Piasek stosowany do wykonywania warstwy mrozooatgppowinien spetniawymagania normy PN-
B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwzaoochronnych powinny spetdiavymagania
normy PN-B-11111 dla klasy 1 i Il.

b) szczelndci; okreslony zaleznoscia: B/d gs<5 gdzie:
D15 - wymiar sita przez ktdre przechodzi 15 % kruszywarzacego warstw mrozoochrong
dgs - wymiar sita przez ktore przechodzi 85 % ziaungu podtda,
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstvozoochronnych warunek szczeloiomusi
by¢ spetniony.

2.2.  Zrédia materiatow

Zrédta materiatdw powinny Wy wybrane przez Wykonawcz wyprzedzeniem, przed rozpeciem
Rob6t nie péniej niz 14 dni przed rozpogziem Robét z gyciem tych materiatdw, Wykonawca powinien
dostarczy Kierownikowi Projektu wyniki bad@laboratoryjnych i reprezentatywne probki matemat@Vyniki
bada laboratoryjnych dostarczone przez Wykonaywowinny dotyczy wszystkich witaciwosci okreslonych w
p. 2.1. Materialy z zaproponowanego przez Wykorawodta keds zaakceptowane do wbudowania przez
Kierownika Projektu, jeeli dostarczone przez Wykonagvaryniki bada laboratoryjnych i wyniki ewentualnych
bada laboratoryjnych prowadzonych przez Kierownika Bkbji pokaa, zgodndé¢ cech materialowych z
wymaganiami okrdonymi w p. 2.1. Zaakceptowanigddta materiatdw nie oznacza, ze wszystkie materat
tegozrodta keda przez Kierownika Projektu praste do wbudowania. Jakiekolwiek materialy z takiggadia,
ktre nie spetai wymaga okreslonych w p.2.1. zostanodrzucone.
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Sktadanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy mochronnej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowawia)Nykonawca
Rob6t powinien zabezpieozykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnrg/ni materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu sktadowania powinnodrbéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 - ,Wymagania OgéInkt p.
3.2. Sprat do wykonania Robét

Przy wykonaniu Robét Wykonawca powinien dysponbwaastpujacym, sprawnym technicznie
sprztem: piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych,

Stosowany spet nie ma:e powodowd niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4, TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymaganialrmg]' pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Nalezycie wymieszane kruszywo, o wilgoim optymalnej, naley dostarczé na budow w warunkach
zabezpieczagych je przed wysychaniem, wplywami atmosferycznysggregag.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w D.M -00@0 ,Wymagania ogéine” pkt5
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5.3. Whbudowanie i zagszczenie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstw powinnodsozktadane w warstwie o jednakowej grégiagcznie lub
mechanicznie. Rozémna warstwa powinna midaka gruba¢, aby ostateczna grufiowarstwy po zagszczeniu
byta rébwna grubgci projektowanej. Warstwy powinny byroziozone w sposob zapewrniay osignigcie
wymaganych spadkéw i gdnych wysokéciowych.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy naky przyshpic do jej zagszczania.
Zaggszczanie powinno pagiowa stopniowo od dolnej do gornej kraszi warstwy .

Nieréwnaci lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny ywyréwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isbnigcie materiatu ado otrzymania rownej powierzchni.

Zagzszczanie naly kontynuowg do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1.00
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonefnie z BN-88/B-04481.

W przypadku gdy warstwa mrozoochronna wykonywasbge&kruszywa gruboziarnistego ama
postwy¢ sie metod, oznaczenia wskaika odksztalcenia lo, na podstawie atieh ptytowych wg PN-S-02205:
1998. Warté¢ wskanika odksztatcenia I, nie powinnadwtedy wiksza nix 2,20.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrdwna wilgotngci optymalnej, okrédonej
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-884881 (metoda | lub I). Wilgotr$é przy zagszczaniu
nie powinna rani¢ sie od wilgotndci optymalnej o wgcej niz 20% jej wartdci.

Jezeli wartasici wskanika zagszczenia nie maegby¢é oshgnicte przez bezpwednie zagszczanie
gruntdéw rodzimych, to naky podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajgcego uzyskanie
wymaganych wart@i wskanika zagszczenia . Mgiwe do zastosowanidrodki proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi. Wilgotnag¢ kruszywa przy zaggzczaniu powinna kiyrdwna wilgotngci
optymalnej z tolerangjod - 20% do + 10%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w D.M. 00.00.00 ,Wymagania og6lpkt 6.

6.2. Badania przed przystpieniem do Robo6t

Przed przyapieniem do Rob6t Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Rob6t i przedstavivyniki bada Inzynierowi. Badania powinny obejmowavszystkie wiaciwosci
kruszyw okrélone w p.2.3.

6.3. Badania w czasie Robot
Szeroké¢ warstwy nie mée r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
Nieréwnaici podtuzne warstwy mrozoochronnej najemierzy¢ 4 metrovy fata zgodnie z norm BN-
68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4 metrova tata .Nieréwndci nie mog przekracz&2 cm.
Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z projektem z tolerand0.5 %.
Ré&znice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacza& +1 cmi- 2 cm.
Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oc@8j niz +5 cm Grubéé
warstwy. Grubé¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragncj
+1cm
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazigm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm , uzupetienie nowym materiatem
o odpowiednich wkciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wigkidu nasfpi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Wskaznik zag:szczenia warstwy mrozoochronnej, ckoay wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.
Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeesporownanie wart@i modutow
odksztalcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@dceokrélonych
zgodnie z norm BN-64/8931-02, nie powinna byvicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczania naly badd wediug PN-B-06714-17. Wilgotdé
kruszywa powinna lyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod — 20% do + 10%.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robo6t

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00®MO ®Vymagania Ogoélne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest metr kwadratowy [n] wykonanej warstwy o mrozoochronnej o podanej
grubdgci.

7. ODBIOR ROBOT

Odbiér warstwy mrozoochronnej jest dokonywany nsadach odbioru Robét zanikaych i ulegajcych
zakryciu zgodnie z SST DM.00.00.00. ,,Wymagania |0g6i powinien by przeprowadzony w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigpo®Robot.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikidd z biezgcej kontroli materiatéw i Robdét.
Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawienigpw bada Wykonawcy z biecej kontroli jakdci
materiatéw i Robot, ewentualnych uzupeta@jch bada i pomiaréw oraz oglzin warstwy.

Do odbioru zagszczenia warstwy mrozoochronnej Wykonawca przygotujprzedstawi tabelaryczne
zestawienie wartzi wskanika zagszczenia wraz z waroiami srednimi dla calego odbieranego odcinka,
wykonane na podstawie bigej kontroli zagszczania warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier/Kierownik Projektu ustali zakres i termin vorkania Robot
poprawkowych. roboty poprawkowe lub wym¢ama nowy wadliwie wykonanej warstwy Wykonawca wykona na
whasny koszt w terminie ustalonym zzimierem/Kierownikiem Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne zasady dotyece podstawy ptatndci
Ogodlne zasady dotygze podstawy platrigi podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne”
pkt.9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s zametr kwadratowy [m?] wykonanej warstwy.

Cena jednostkowa wykonanej warstwy mrozoochronnppgp6tki obejmuije :
- prace pomiarowe ,
- dostarczenie na uprzednio przygotowanym padtwarstwy materiatu o wgiwe] grubgci i
jakosci materiatu,
- wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,
- utrzymanie warstw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania prébek grtintu
2. PN-B-06714-17 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznatzailgotngci.”
3. BN-64/8931-02 .Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych
4. BN-75/8931-03 .Drogi samochodowe. Pobieranie prégpeitow do celéw drogowych
5. BN-68/8931-04 .Drogi samochodowe. Pomiar réégimawierzchni  planografem i at
6. BN-77/8931-05 »0znaczenie wsk@ka ngnosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.”
7. BN-77/8931-12 .Drogi samochodowe. Oznaczenie wsilka zagszczenia gruntu.”
8. PN-B-11111 .Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaleenawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka.”
9. PN-B-11112 .Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanendwierzchni
drogowych.”
10.PN-B-11112 .Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaleenawierzchni

drogowych. Piasek.”
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.03.01  OCZYSZCZENE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJINYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rotyania i Odbioru Robo6t Budowlanychy s
wymagania dotycxe wykonania i odbioru Robot zywianych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych dla zadanj®rzebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowd cz$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i rigleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Rob6t obgtych Specyfikacy Techniczm

Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnyclena wykona przed utaeniem kadej nastpnej
warstwy nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumejzrezyli:
— naistniejcej nawierzchni po sfrezowaniu,
-  na warstwie wjzacej i wyrbwnawczej z BA, wykonanych na poszerzemigzdni i odbudowie po
kanalizaciji

1.4. Okre&ilenia podstawowe

Okreilenia podane w niniejszej specyfikacjis szgodne z polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi ST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogo6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyece Robot

Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczstwa pracy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamowiaé (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stovaikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY

Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawighini musz by¢ zaakceptowane przez Kierownika
Projektu i musz posiadé Aprobat Technicza.

Do skropienia warstw konstrukcyjnychywa sk:
— dowarstw z kruszywa tamanegdkationows emulsg asfaltovy sredniorozpadow klasy K2,
— do skropienia warstw bitumicznyctkationowg emulsg asfaltows, szybkorozpadowklasy K1-50 lub K1-60,
0 wiaciwosciach zgodnych z ,,Warunki Techniczne. Drogowe ¢fadive Emulsje Asfaltowe EmA-99”; IBDIM
Warszawa 1999; Zeszyt Nr 60.
Wymagania dla kationowe emulsji asfaltowejdniorozpadowej klasy K2

Lp. Badane wiaciwosci Metoda badania Wymagania
1 | Zawarta¢ lepiszcze, % wg WT zeszyt 60 pki5.2. 50-70
2 | Lepkas¢ wg Englera’E wg WT zeszyt 60 pki5.4. >3
3 |Lepkas¢ BTA @ 4mm,: wg WT zeszyt 60 pki5.5. 15
4 | Jednorodn& % @0,63mr wg WT zeszyt 60 pki5.6. < 0,1(C
5 |Jednorodn& % @&0,16mr wg WT zeszyt 60 pki5.6. <0,2¢
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6 | Sedymentacja,' wg WT zeszy 60 pkt.5.8. <5,C
7 | Przyczepn& do kruszywa, ¢ wg WT zeszyt 60 pki5.9. > 88
8 | Indeks rozpadu, g/10 wg WT zeszyt 60 pki5.10. 80-13C

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej szylwapadowe] klasy K1-50 lub K1-60:

Lp. Badane wigciwosci Metoda badania Wymagania

K1-50 K1-60
1 | Zawarta¢ lepiszcze, % wg WT zeszyt 60 pk5.2. 50-70 58-60
2 | Lepkai¢ wg Englera’E wg WT zeszyt 60 pk5.4. >3 315
3 | Lepkads¢ BTA @ 4mm,: wg WT zeszyt 60 pk5.5. - -
4 | Jednorodn& % @0,63mr wg WT zeszy60 pkt.5.6. <0,1( <0,2(
5 |Jednorodn& % @0,16mr wg WT zeszyt 60 pk5.6. <0,2¢ <0,2¢
6 | Sedymentacja,' wg WT zeszyt 60 pk5.8. <8, <5,
7 | Przyczepnét do kruszywa, ¢ wg WT zeszyt 60 pk5.9. > 8t > 8t
8 |Indeks rozpadu, g/10 wg WT zeszyt 0 pkt.5.10. < 9C < 9C

Kationowa emulsja asfaltowa klasy K 1-50 lub K 1g&fwinna by wyprodukowana wyjcznie z asfaltu
D 70/100, D50/70 lub twardszego. Niedopuszczalaegmsowanie emulsji szybkorozpadowych
wyprodukowanych z asfaltéw rodzaju 100/150 lubkszych.

Orientacyjne zi#ycie kationowej emulsji asfaltowej zgodnej z wymaigai pkt.2 do skropienia warstw
konstrukcyjnych powinno liytakie, aby po odparowaniu wody z emulsjédoasfaltu wynosity odpowiednio:

- warstwy z kruszywa tamaneg®5 + 0,7 kg/r,
- nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni:
o  polkczenie nowych warstw (podbudowaaivica).0,1+ 0,3 kg/rA,

Doktadne zuaycie emulsji powinno by ustalone na odcinku prébnym, w zalesci od rodzaju warstwy,
stanu jej powierzchni oraz zawaito asfaltu w emuls;ji. 11&¢ lepiszcza powinna ldydobrana w taki sposéb, aby
zapewniata catkowite pokrycie emulsgkrapianej powierzchni a jednoémé& nie powodowata sptywu emuls;ji
ponawierzchni. Ustalanprébnie ilé¢ lepiszcza akceptuje Kierownik Projektu.

Warunki przechowywania emulsji nie mpgowodowa utraty jej cech i obienia jakdci.
Przechowywanie i transport emulsji powinieré lzgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRAET

3.1. Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofegt Wykonawcy, PZJ i warunkami olglenymi w SST
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne”, p. 3.

3.2. Sprat do oczyszczenia warstwmawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nglstosowa szczotki mechaniczne. Zaleca gkycie urzdzeh
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrfaviykonana z twardych elementéw czysmzeh i shizy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysacpezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiadé migkkie elementy czyszaee i stiy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wyposanych w
urzadzenia odpylajce.

Nie zaleca si oczyszczania nawierzchni wggznie za pomagdysz ze spzonym powietrzem, ze
wzgledu na mat efektywna¢ i dokladnd¢ pracy. Dysze stosujemy vggiznie jako sprg pomocniczy.

3.3. Sprzt pomocniczy
- sprzarki,
- zbiorniki z wod,
- szczotki eczne.

3.4. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni natauzywa¢ skrapiarki lepiszcza. Skrapiarka powinna by
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych
parametréw:
- temperatury rozktadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotow pompy dozygej lepiszcze,
- predkosci poruszania giskrapiarki,
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- wysokaici i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienddgolowany termicznie, tak, aby byto miove zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawigea zalenosci
pomiedzy wydatkiem lepiszcza a negtijacymi parametrami:
- cisnieniem lepiszcza,
- obrotami pompy,
- predkaoscig jazdy skrapiarki,
- temperatus lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od ildéci ustalonej wg p.2.

4. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbyai¢ w cysternach samochodowych. Dopuszczatgisowanie
beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterrgeznaczone do przewozu emulsji powinny by
przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej n 1 n¥, a kada przegroda
powinna mi€ wykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorngtzeznaczone do
transportu lub skltadowania emulsji powinnylmzyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsunluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przez
oczyszczenie mechaniczne i/lub przyciu spezonego powietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatnczyszczona. Zeli do oczyszczenia warstwy bytaywana
woda to skropienie lepiszczem sgonasipi¢ dopiero povyschniciu warstwy.

Skropienie warstwy nmi@ rozpoca¢ sic po akceptacji przez Kierownika Projektu jej ocazmnia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagweza z dysz rozpryskow. )

Temperatura emulsji asfaltowe]j kationowej powinmiasci¢ sic w przedziale od 20 do 4C lub
zgodnie z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emuksjalery ogrza do temperatury zapewnigiej wymagan lepkas¢. Skropienie
powinno by réwnomierne a il& rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody powbydadwna ilgci
zalazonej w pkt.2. z tolerangjt10 %.

Wymagan ilo$¢ skropienia w zalimosci od rodzaju emulsji, rodzaju podi oraz uktadanej mieszanki
mineralno-bitumicznej, naky ustalt na odcinku prébnym.

Zuzycie kationowej emulsji asfaltowej, zgodnej z wyraagmi SST, do skropienia warstw
konstrukcyjnych powinno kiy takie, aby po odparowaniu wody z emulsjisélpozostatego asfaltu pozwolita na
wihasciwe sczepienie warstw konstrukcyjnych. Orientaeyjvartéci podano w Zeszycie Nr 60 IBDiM:
,,Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsj@alésive EmA-99”.

Skropienie powinno kiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyroatieowity rozpad
emulsji i odparowanie wody. Orientacyjny czas wygglzenia wynosi, coajmniej
- 8 h przy ildci powyzej 1,0 kg/rdemulsji asfaltowe;,

- 2 h przy ilci 0d0,5 do 1,0 kg/rAemulsiji asfaltowe,
- 0,5 h przy ildici od 0,2 dd),5 kg/rr? emulsji asfaltowej.

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \blytwca powinien zabezpieezy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezledny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania i kontrola przed przysgjpieniem do Robot
Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca powinien przeprowagzdbne skropienie warstwy w celu

okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki isSkenia wymaganej il&ci lepiszcza w zalenosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia
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6.2. Badania i kontrola w czasie Rob6t
6.2.1. Badania Lepiszczy

Ocena lepiszcza powinnadgparta na atestach producenta, z tym, ze Wykonagosiien
kontrolowa dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkavedtug PN-77/C-040 14 lub PN-77/C-
97031. Wyniki bad& powinny by zgodne z wymaganiami zawartymi w p. 2.

Atesty producenta powinny zawi€rimformacje m.in. o rodzaju asfaltayiego do produkcji emuls;ji
asfaltowej.

6.2.2. Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna liysprawdzana wizualnie. Kontrollosci rozktadanego lepiszcza po
odparowaniu wody nahy wykona wedtug metody podanej w opracowaniu “Powierzcheiaitrwalenia.
Oznaczanie iléci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Badanie hafgzeprowadzakazdorazowo przed
rozpoczciem pracy skrapiarki w danym dniu oraz waei dnia w przypadku zmiany parametréw skrapiarki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarowy jest:
- metr kwadratowy [n¥] oczyszczonej i skropionej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér oczyszczonej i skropionej nawierzchpodlega zasadom odbioru Robét zanjkggh
i ulegapcych zakryciu wg zasad oktenych w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania Ogdlne”.

Odbioru dokonuje lzynier na podstawie dokumentéw kontrolnych przedstaych przez Wykonavec
w odniesieniu do jakai materiatéw i wykonanego skropienia wedtug wynfaghkreslonych w punktach 2 i 5.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres wykonania Rob6t poprawkowyclob®&y
poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w teigniistalonym przez aynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw platndci jest cena jednostkowa za metr kwadrat¢ms) oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych wg dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa jest cewéredniony dla zataonego sposobu wykonania i obejmuje:

- mechaniczne oczyszczeniezllej nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wogl lub wyciem spgzonego powietrza, w zataosci od potrzeb,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysagcze

- odwo0z zanieczyszcaaa wysypisko,

- reczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych w miejsaaedostpnych dla urzdzeh mechanicznych,

- zakup i transport lepiszcza, napetnienie nim slanaghi oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

- wykonanie odcinka prébnego z okleniem wymaganej ikei skropienia,

- skropienie warstwy lepiszczem wt wynikajacej z wynikow uzyskanych na odcinkach probnych,

- przeprowadzenie bafidepkasci emulsji i ilosci skropienia,

- oznakowanie i zabezpieczenie Rob6t oraz jego utamyen

- wykonanie innych czynrigi niezlzdnych do realizacji Rob6t ofiych niniejsz SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-771C-040 14 Przetwory naftowe. Oznaczanie lgpkozglednej lepkdciomierzem Englera.
PN-6515-96033 Powierzchniowe utrwalenie nawianzdhogowych.

»Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjalésive EmA-99”. Wydanie Il poprawione i uzupetnione
IBD1M Warszawa 1999, (Zeszyt Nr 60).

Ogolne Specyfikacje Techniczne GDDP Warszawa, 1998
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D.04.04.05 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rblyania i Odbioru Robo6t Budowlanych
s3 wymagania dotycge wykonania i odbioru Robot zygianych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego dla zadanigPrzebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowj cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i rngleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunHKcie

1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikacg Techniczm

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnii umazliwiajgce i majce na celu
wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizeeg® mechanicznie o uziarnieniu i gréiach:

. 0/31,5 mm grubgci 20 cm-_dla konstrukcji wjazdéw posesyjnych

. 0/31,5 mm grubgci 15 cm-_dla konstrukcji chodnikéw

. 0/63 mm grubéci 20 cm dla konstrukcji poszerzanej i odtwarzgwekanalizacji jezdni

1.4. Okré&slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjig szgodne z polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi ST D.00.00.00 -"Wymagania Ogoélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycce Robot

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stovaikamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY

Do wykonania podbudowy przewidziangyaie mieszanki kruszywa tamanego o uziamieniu &'31,
0/63 m i wody.

Kruszywo tamane niesortowane o uziarnieniyglyim0/31,5 i 0/63 lub tamane xdych frakc;ji, ktére
zmieszane w odpowiedniej proporcji dadziarnienie zgodne z tabdiov pkt. 2.1.1. Dla takich kruszyw
wymagana jest recepta laboratoryjna, peckjproporcje mieszania poszczegoélnych frakcji knwsz

Nie dopuszcza sistosowania materiatéw odpadowych takichjakle hutnicze, tupki poeglowe,
gruz, destrukt betonowy. Nie najestosowd materiatéw innych, gipochodacych z rozkruszenia skat.

2.1. Kruszywa
2.1.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia mieszanek kruszywa tamanego poavimiécic¢ sic w obszarze dobrego uziarnienia

(Tab.1). Skfad ziarnowy kruszywa sprawdzazs pomog analizy sitowej wg PN-91/B-06714-15.
Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilianago mechanicznie do podbudowy
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Sito kwadratowe

Przechodzi przez sito

[mm] [%]
63 100
31.5 78+100
16 58+ 87

8 42+70

4 30+ 54

2 21+ 41
0.5 10+23
0.075 3+10

Ponadto podbudowa zlokalizowana bezpdnio na warstwie ogdsezapcej powinna spetniawarunek
szczelnéci warstwy (nieprzenikania ggtek):
w ktorym:
Dis—wymiar sita, przez ktore przechod£% ziaren warstwy podbudowy,
dss—wymiar sita, przez ktére przechod%% ziaren gruntu podia.
W wypadku niespetnienia tego warunku rgleastosowa geowtoknire separujca Odpowiedni rodzaj
zaproponuje Wykonaweca i przedstawi do akceptagrdivnikowi Projektu. Wszelkie koszty zygane z

zastosowaniem tego rozgania ponosi Wykonawca.

2.1.2.  Wiasciwosci kruszywa
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Tusel
Lp.| Wyszczegdlnienie| Maturane famane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza [ nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 [ do10| do12 | do10| do 12 -15 [3]

2 | Zawarté¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

> wjtﬁig:kzzs;k&giﬁomﬁ& 0d30( 0d30 | od30( od30 } R BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % do70| do70 [ do70| do70 -01 [26]

6 | Scieralngé w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralné¢ czzsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia: 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37[10]
zawy hcznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
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wiecej niz -39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w

przeliczeniu na S %(m/m), | 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714

nie wiecej niz -28 [9]

11 | Wskanik nosnosci Wngs mie-
szanki kruszywa, %, nie

mniejszy nk:

a) przy zagszczeniud=>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

b) przy zagszczeniud>1,03| 120 - 120 - 120 - [21]
2.2. Woda

Do zwilzania kruszywa stosujegsivode czyst wodocigows Dla pitnej wody wodogigowej wymaga
nie okrela sk.

2.3. Kontrola jakosci materiatow w okresie dostaw.

Kontrola jakd@ci materiatdw polega na hiigcym przeprowadzaniu badlatasciwosci materiatlow na
reprezentatywnych prébkach w okresie dostaw, ditii freuszywa nie wikszej niz 3000 nii poréwnaniu
wynikow z wymaganiami okédonymi w punktach 2.1.1i2.1.2. przed rozpmizm Robot.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z pataf@dia do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznig pozytywne wyniki badania 8nosci ptyta, VSS, wykonane na odcinku probnym
z przebadanej partii materiatu, oceniane zgodmigmogami p.5 niniejszej Specyfikaciji.

Podczas wykonywania odcinka probnego nalestalit i10s¢ wody niezlgdnej do zagszczenia.
3. SPRZET

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofeet Wykonawcy, PZJ i warunkami okfbonymi w SST
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”, p. 3.

Do wykonania podbudéw z kruszyw ftamanych stabilianych mechanicznie nalestosowa:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankis&ywtylko w przypadku braku mozliwoi
zakupu mieszanki bezgrednio u producenta,

- réwniarki albo uktadarki kruszywa,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne,

- cysterny z wog z mazliwoscia regulacji spryskiwania,

- w miejscach trudno daginych powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne 1ub
mate walce wibracyjne.

4, TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbygévsic w spos6b przeciwdziakggy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyodtpzu drogi powinien by tak zorganizowany aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podtae
5.1.1 Kontrola jakdci wykonania podioa

Kontrola jakdci wykonania podiga polega. na sprawdzeniu zgoéitiavykonanej warstwy z
wymaganiami podanymi w odpowiedniej Szczegotowagpikaciji Techniczne;.

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerargfalonych w SST, usterki w wykonaniu potho
nalezy usuné

5.2. Przygotowanie kruszywa famanego

Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymigsza taki sposéb, aby uzyskaiggtosé
uziarnienia i zwitenie do wilgotnéci optymalnej z tolerancj 2%.
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5.3. Transport i rozscielanie kruszywa

Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo dostarcéaa budow w warunkach zabezpieczajych je
przed wysychaniem i segregacj
Materiat wbudowujemy w jednej warstwie przayaiu réwniarki albo uktadarki kruszywa.

5.4. Profilowanie

Przed zagszczeniem razielane kruszywo naky wyprofilowat do spadkdw poprzecznych i pochyle
podiuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W ceasiofilowania nalgy wyréwna lokalne
zagkbienia za pomagroéwniarki, cezkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5. Zagszczenie

Podbudow nalery zag:szcza walcami ogumionymi, wibracyjnymi i gtadkimi. W @dhiej fazie
zagyszczania nalesprawdz profil powierzchni podbudowy tat,, za pomog sznurka lub ing metod,.
Zagszczenie podbudowy nalewykonywa warstwami okrdonymi w p. 1.3. przy zachowaniu wilgotéw
optymalne;.

Zagszczenie podbudowy powinnodgdwnomierne na catej szerakd, a négnos¢ podbudowy badana
ptyta VSS powinna odpowiadavarunkom podanym w 5.6.6.

5.6. Wymagania jakdciowe wykonania podbudowy
5.6.1. Zgodna¢ rzednych niwelety z projektem

Odchylenia rzdnych profilu podtanego w stosunku do projektu nie powinny przekracz cm, + 1
cm.

5.6.2. RoOwna¢ podbudowy w przekroju podinym

Odchylenie profilu podtnego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechai@cmierzone
zgodnie z normp BN-68/893 1-04, 4-metroytatg nie powinny przekracZgprzy uktadaniu mechanicznym dla
podbudowy pomocniczej+2 cm..

5.6.3. Zgodna¢ spadku podbudowy
Nalezy stosowd spadki poprzeczne zgodne z zakoymi w Dokumentacji Projektowej.

Raéznice wartdci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunkurd@eftowanych nie powinny
przekracza wartaici bezwzgédnej spadku wicej niz o + 0,5%.

5.6.4.  Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna ldyzgodna z DokumentagcProjektove z uwzgbdnieniem
projektowanych odsadzebzyli poszerzé warstwy podbudowy w stosunku do warstwgoych powyej.

Odchylenia szerokgi, mierzone od osi drogi nie powinny przekraczé® cm w stosunku do
Dokumentacji Projektowe;j.

Jezeli podbudowa nie jest ograniczopabokach krawznikiem, obrzeem lub opaska, powinna by
szersza od warstwy na niejzheej o 20 cm.

5.6.5.  Grubag¢ warstwy podbudowy

Odchylenia grubgci wykonanej podbudowy w stosunku do petgj w Dokumentacji Projektowej nie
powinny przekrocz§+ 10 % grubéci projektowanej.
Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy o géabmniejszej nt podana w Dokumentacji
Projektowej.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykér@dania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstavivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania tevinny
obejmowd wszystkie wtaciwosci okreilone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Moa\‘/lv(i?;rzrﬁr;;
Lp. Wyszczegolnienie bada liczba bada | P
. . | podbudowy
na dziennej dai
dzialce | Pr4Y-padaca
roboczej | N2 jedno
! | badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla ke;;de! par_tn kruszywa : |
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKieta
pobierd w spos6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezgco przekazywane hynierowi.

6.3.3.  Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranel 0% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietivee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontra@agszczenia naley
oprzet na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziepniaz na 5000 fy lub wedtug
zalec@ Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztalcertia jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E < 22
Eq

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bad@ petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém
Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
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Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablic
3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob cigly planografem albo co

2 | Rownai¢ podhzna 20 m taf na kadym pasie ruchu
3 | ROownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 [Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na

2000 nf
8 [ Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3. ROwna¢ podbudowy

Nierowngci podtuzne podbudowy naky mierzy 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwngci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashinny by zgodne z dokumentacprojektova, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito
Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a:eéj niz £ 5 cm.
6.4.7. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podi

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
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6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi@ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
wskazniku | zagsszczenia Maksymalne ugcle cenia mierzony piyto
Wi i€ ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy ni
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia &
obcigzenia
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bajaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wj lezagcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepodbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubc¢ do potowy szerok&ei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wezim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaydpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmit§ciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgkiu tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa na@gnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnosci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawoddowy tylko wtedy, gdy zarénie ndnaosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jestmetr kwadratowy [m?] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego.
8. ODBIOR ROBOT

Podbudowa podlega odbiorowi Robét zanikggh albo odbiorowi egciowemu wg zasad okilenych
w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

8.1. Dokumenty i badania do odbioru
Badania przy odbiorze przeprowadzawicelu sprawdzenia, czy podbudowa zostata wykoragodnie
z projektem i SST.
Badania polcgajna sprawdzeniu:
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a) zgodnéci rzednych niwelety z projektem,
b) zgodnéci podtuznych i porzecznych spadkoéw,
c) réwndgci podhwnej i poprzecznej,
C) szerokséci podbudowy,

d) konstrukcji i grubéci podbudowy,

€) zagszczenia,

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Placi s za metr kwadratowyng®) wykonanej podbudowy. Cena jednostki obmiarowsi jen

usredniory

dla zat@onego sposobu wykonania i obejmuje:
- zakup i transport mieszanki lub kruszywa na miefddadowania,
- 0z.nakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentuag naprawg podiaza,

- przygotowanie mieszanki, w tym doprowadzenie jepdpowiedniej wilgotnei i uziarnienia,
- wykonanie odcinka probnego,
- transport i roztaenie w korycie,

- profilowanie,

- zagszczanie,

- badania materiatow, opracowanie ewentualnej recépiyanie nénosci i zag:szczenia, ustalenie
wilgotndasci optymalnej, wykonanie innych batlarzewidzianych w niniejszej ST oraz dodatkowo
zleconych przez Kierownika Projektu,

- oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utanyen

- wykonanie innych czynréai niezlydnych do realizacji Robo6t aftych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektovd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B -06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-067 14-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B -06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-111 12:1996
PN-S-06 102
PN-S-96023
BN-64/893 1-01
BN-64/893 1-02

BN-68/893 1-04
BN-77/893 1-12

10.2.

Inne dokumenty

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Ozanie zawart@i zanieczyszczeobcych
Ozaaiezskiadu ziarnowego

Ozaaiezksztaltu ziarn

Ozaaie wilgotnéci

Ozaaieznagjkliwosci

Ozaaiezmrozoodporrigi metod, bezpgredni
Ozanie zawart@i zanieczyszczeorganicznych
Ozaaiezgcieralndci w bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa taendo nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmusstgbilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i neaelenia z ttucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztalcenia nawierzchni podatnych i

podiaza przez obaizenie piyt.

Drogi samochodowe. Pomiar ré§enaawierzchni planografem i tat
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05 WARSTWA WYROWNAWCZA | WI AZACA Z BETONU
ASFALTOWEGO ( BA 0/20mm)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rotyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotycce wykonania i odbioru Robét zymianych z wykonaniem warstwy wyréwnawczej pidicej
z betonu asfaltowego dla zadagifazebudowa ul. Drzymaly w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowd cz$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i rgleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacp Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét za@énych
z wykonywaniem nawierzchni z betonu asfaltowego Rig-S-96025:2002 na poszerzanej i odtwarzanej po
wykonaniu kanalizacji jezdni i obejmuje:

- wykonanie warstwy wyréwnawczej o grieo 4,5cm oraz warstwy wiacej gr. 3,5 cm zgodnie z
Dokumentacj Projektovy.

1.4. Okré&slenia podstawowe

1.4.1. Modut sztywnéxi - jest to stosunek nagieniasciskagcego przy petzaniu do odksztatcenia
jednostkowego wywotanego przez to nggenie w okrélonych warunkach badania (obzénia, temperatury |
czasu), wyraony w MPa.

1.4.2. Pelzanie - jest to wolno pgstijace trwate odksztatcenie o charakterze lepko-plastym ciata
stalego, gdy dziata na nie stale i ograniczone @lkeéci obcigzenie bez wzgldu na czas jego trwania.

1.4.3. Odksztatcenie jednostkowe przy petzanist @ stosunek zmniejszenia wymiaru prébki materiat
wzdtuz osi dziatania sitciskapcej do jej pierwotnego wymiaru w oktenych warunkach badania (obzénia,
temperatury i czasu) wytane w procentach.

1.4.4. Pozostale oldlenia podstawowe gszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjami
podanymi w ST DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.1.

1.5. Ogélne wymagania dotycyce robot

Niezlkedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamowiaé (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego StovaiKamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogblne wymagania dotycrce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB DM
00.00.00. "Wymagania ogoine".
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2.1. Wymagania dla materiatéw do wykonania mieszanki asfitu betonowego na warstw wiazaca
Poszczegolne rodzaje materiatdw powinny pochiodei zrodet zatwierdzonych przez Ayniera. W
przypadku zmiany pochodzenia materiatu maleoo wykonaniu odpowiednich batlaopracowa skorygowan
recept.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstwyigcej z betonu asfaltowego

Lp. | Rodzaj materiatu, nr normy Kategoria ruchu KR 3-6

Kruszywo tamane granulowane, wg PN-B-11112:1996&ka¢ KL
: .1, gat. 1

magmowych i przeobranych

2. Kruszywo tamane zwykie wg PN-B 11112 -

3. Zwir i mieszanka wg PN-B 11111 -

4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca K. | gat.1

' skalnego wg zatznika G normy PN-S 96025:2000 ' '

5. Piasek wg PN-B 11113 -

3. Wypetiacz mineralny wg PN-S-96504:1961 podstayvo

4, Asfalt drogowy wg. PN-EN 12591:2002 35/50

2.2. Kruszywo

Nalezy stosowad kruszywa podane w tablicy 1.
Skladowanie kruszywa powinno odbyivaic w warunkach zabezpieczajych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.
2.3. Wypetniacz
Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwigzaca nalezy stosowa wypetniacz podstawowy.

Dopuszcza sistosowanie dodatku pytéw pochadygch z uktadu odpylania kruszywa w otaczarce. Wyanisy
podano w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec wypetniacza

Lp. | Wiasciwosci Wymagania Badania wg
1. Zawartd¢ ziarn mniejszych od: PN-EN 933-1
-0,3 mm, % (m/m), 100
-0,075 mm, % (m/m) nie mniejxi 80
2. Wilgotnags¢, % (m/m), nie wgcej niz 1,0 PN-S-96504
2.4. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy 35/50 zgodnie z PN-EN 12591:200ymAlgane jest orzeczenie
zgodndci z
PN-EN 12591:2002 dla kedej dostawy (dla kalej cysterny). Mieszanie asfaltébw zznych rafinerii jest
zabronione.

Asfalt powinien spetni@wymagania podstawowe podane w tabeli 3.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltu stosowanego do warstwygeg;.

Lp. T .| Rodzaj asfaltu
Wiasciwosci Metoda badani 35/50
Wiasciwosci obligatoryjne
1 Penetracja w 25°C [0, mm] PN-EN 1426 35+50
2 | Temperatura ngknienia [°C] PN-EN 1427 50+58
3 | Temperatura zaptonu, nie mnieg ni [°C] PN-EN 22592 240
4 Zawartd¢ sktadnikow rozpuszczalnych, nie mnigj [% m/m] | PN-EN 12592 99
niz
5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) ni[% m/m] | PN-EN 12607-1 05
wigcej niz '
Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniej ni | [%] PN-EN 1426 53
7 T_emperatura naknienia po starzeniu, nie mniej °C] PN-EN 1427 52
niz
Wiasciwosci specjalne krajowe

60

PYLON Sp. z 0.0. - Katowice




WARSTWA WIAZACA Z BETONU ASFALTOWEGO D.05.03.05

8 Zawartd¢ parafiny, nie wgcej niz [%0] PN-EN 12606-1 2,2

9 | Wazrost temperatury ghknienia po starzeniu, nie [%] PN-EN 1427 8
wiece] Nz

10 | Temperatura tamlivégi, nie wicej niz [°C] PN-EN 12593 -5

2.5.  Srodek adhezyjny

Decyzj o zastosowanisrodka adhezyjnego podejmujezymier po przeprowadzeniu przez
Wykonawe bada laboratoryjnych uzasadnigych koniecznét jego stosowania dla poprawy przyczefiio
asfaltu do kruszywa.

Nalezy stosowa jedynie tesrodki adhezyjne, ktére posiadaiprobat techniczyg ($wiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowyyalary przez Instytut Badawczy Drég i Mostow.
Sposo6b dozowaniaodka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przgmikra.

2.6. Dostawy materiatow

Za dostawy materiatéw odpowiedzialny jest Wykonawobét zgodnie z ustaleniami oklianymi w
STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Do obowizku Wykonawcy naley takie zorganizowanie dostaw materiatdw do wytwara mieszanki,
aby zapewrd nieprzerwan prae otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dzialkboczej.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi zpopatrzona w deklargcggodndci o treci
wedtug PN-EN-45014, wydarprzez dostawge

2.7. Sktadowanie materiatow
2.7.1. Skladowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbyivasie w warunkach zabezpieczaych je przed
Zzanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajainfrakcjami kruszywa.

2.7.2. Skladowanie wypetniacza
Wypetniacz nalgy skiadowa w silosach wypos@nych w uradzenia do aeracji.
2.7.3. Skladowanie asfaltu

Asfalt powinien by sktadowany w zbiornikach, ktérych konstrukcjazyte do ich wykonania materiaty
wykluczap mazliwos¢ zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinny lwyposaone w automatyczne wdzenia
grzewcze - olejowe, parowe lub elektryczne. Nieubzeza s ogrzewania asfaltu otwartym ogniem. Zbiornik
roboczy otaczarki powinien Byizolowany termicznie, posiadaautomatyczny system grzewczy zdolny do
utrzymania zadanej temperatury z toleranc°C oraz posiadauktad cyrkulacji asfaltu. Wylot rury powrotnej
musi znajdowa sic w zbiorniku pontej zwierciadta gaycego asfaltu.

2. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotycice spratu

0Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne".
Przed przysipieniem do wykonania robot ipnier sprawdzi zgodrié przedstawionej przez Wykonagvc
propozycji sprztowej z wymaganiami STWIORB.

3.2. Sprzt do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow naley produkow& przy zastosowaniu, sterowanej komputerem,
wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub aglym, posiadajcej wydajnd¢ minimum 100 t/h,
wyposaonej w izolowany termicznie silos gotowej mieszamliojemnéci nie mniejszej ri potowa wydajnéci
godzinowej.

Komputerowy system sterowania otaczarkv celu zapewnienia produkcji mieszanki mineralno-
asfaltowej zgodnej z zadameceps, musi pracow& w oparciu o zwrotne potwierdzenia wydanych poleae
rejestrator podstawowych parametréw pracy wytw@gadzina i minuta wykonania zarobu, §d nawaanych
skladnikéw, czas mieszania kruszywa na sucho, nraszania po dodaniu asfaltu oraz temperatura ggtow

PYLON Sp. zo.0. - Katowice 61



SPECYFIKACJE TECHNICZNE D. 05.00.00

mieszanki kadego zarobu na w§giu z mieszalnika), dokonuje ich zapisu oddzielilie kazdego cyklu, np. w
postaci wydruku.

Dozowanie sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltovpgjwinno by wagowe. Dopuszcza esidozowanie
objetosciowe asfaltu, uwzghbniajgc zmiar jego @stasci w zaleznosci od temperatury. Odchytki masy
dozowanych sktadnikéw (w stosunku do masy poszdaggld sktadnikow zarobu) nie powinny bwieksze od
+ 2%.

3.3. Sprzt do wbudowania i zagszczenia mieszanki mineralno- asfaltowej

Do wbudowania i zaggzczenia mieszanki mineralno-asfaltowej aalgtosowa:
—  gasienicowe rozktadarki, wypogane w elektroniczny uktad sterowania grétie wbudowywanej warstwy
oraz posiadafe uradzenia do podgrzewania spoiny padta;;
- stalowe walce wibracyjnesrednie i cgzkie, wyposaone w uradzenia do zraszania watow wod
-  walce ogumione o regulowanymnggieniu w oponach.

4, TRANSPORT
4.1. Wymagania ogdlne dotycice transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdine".
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajaimfrakcjami kruszywa.
4.3. Transport wypetniacza

Wypetniacz nalgy przewozé luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych tr@dmsportu
materialdw sypkich, umidiwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetaduokaz transportu
wypetniacz naley chroni przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczenie

4.4. Transport asfaltu

Asfalt naley przewozé izolowanymi termicznie cysternami wypasaymi w instalacje umdiwiajace
podhczenie cystern do wdzen grzewczych lub wypoganymi we wiasne ueglzenia grzewcze.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy przewozté pojazdami samowytadowczymi o kj tadowndci,
wyposaonymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczaasportu.
Czas i warunki transportu powinny dyakie, aby mieszanka wyladowywana do kosza ukladamsiadata
temperatug nie nizszz niz minimalna temperatura wytwarzania. Czas transporaszanki liczony od zatadunku
do roztadunku nie powinien przekra¢Zagodzin. W wytadowywanej do kosza uktadarki m&sz nie powinny
znajdowa sie grubsze bryly skawalonej (nadmiernie wystudzonggszanki.
Zaleca s} stosowanie samochodéw-termoséw.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB @M0.00 "Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzeniji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakai uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichebla wykonywane roboty.
5.2. Opracowanie recepty laboratoryjnej

Wykonawca przygotuje receptiaboratoryja na mieszank betonu asfaltowego, ktprprzedstawi

Inzynierowi do akceptaciji. Projektowanie skladu miegzanineralno-asfaltowej polega na:
- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
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- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okredleniu wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej i poréwnaniu karsych wynikow z wymaganiami
podanymi w STWiIORB

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui€ sie w obszarze wyznaczonym przez krzywe

graniczne.

Rzedne krzywych granicznych mieszanki mineralnej dkaewnania warstwy wizacej z BA 0/20 mm podano w

tablicy 4.

Tablica 4. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki matreej do wykonania warstwy wigcej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zavwéitasfaltu.

Wymiar oczek sit # [mm] Kategoria ruchu KR 3-6
Lp. 0/20 mm
Przechodzi przez: 31,5
25,0 100-100
20,0 87-100
16,0 77-100
12,8 66-90
9,6 56-81
8,0 50-75
1 6,3 45-67
' 4,0 36-55
2,0 25-41
(zawart@¢ ziaren >2,0 mm) 59-75
0,85 16-30
0,42 9-22
0,30 7-19
0,18 5-15
0,15 5-14
0,075 4-7
Orientacyjna zawarto asfaltu
2. |w mieszance  mineralnp4,0-5,5
asfaltowej, [%om/m]

Zaprojektowana mieszanka BA 0/20 mm dla warstwgzygej powinna spetniawymagania podane w tablicy 5
Lp.1+5. Wykonana warstwa wigca z mieszanki BA 0/20 mm powinna spetmigymagania podane w tablicy 5
Ip. 6+7.

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanki BA oraz wykonanej gwastwy wizacej

T Kategoria ruchu
Lp. | Wihasciwosci Jednostka KR 3.6
1. | Modut sztywnéci petzania’ [MPa] > 16,0
5 Stabilng¢ préobek wg metody Marshalla w temperaturfeN] >11.0
" 160 °C, zagszczonych 2x75 uderie o
3. | Odksztalcenie prébek jw., [mm] od 1,5do 4,0
4. | Wolna przestrzew probkach jw., [% V/IV] od 4,0 do 8,0
5. | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., [%0] >75,0
6. | Wskaznik zag:szczenia warstwy, [%0] >98,0
7. | Wolna przestrzew warstwie, [% V/IV] od 4,5do 9,0
b dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszamiheralno asfaltowe;.

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Produkcja mieszanki betonu asfaltowegozenaosta rozpoczta po wyraeniu zgody przez kyniera,
na wniosek Wykonawcy. Bez zatwierdzonej receptyiatoryjnej, Wykonawca nie me rozpocz¢ produkciji.
Wytwornia musi zosta zaprogramowana zgodnie z zatwierdzoeceps robocz. Nie dopuszcza sirecznego
sterowania produkgjmieszanki mineralno-asfaltowe;j.
Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.
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Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza si dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od
temperatury.
Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wedjlie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz £ 2 % w stosunku do masy skladnika.
Jeveli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w sposob i w
ilosciach okrélonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b fredni, z ukladem termostatowania, zapevgaian
utrzymanie stalej temperatury z tolerantj5°C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

- dla asfaltu 35/50 od 146 do 165C,
Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdndgodaniu wypetniacza uzyskata
wiasciwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej niz 36°C
od maksymalnej temperatury mieszanki mineralnokasfa;.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinwgaosk:

- dla asfaltu 35/50 od 140 do 1706C,

5.4. Przygotowanie podiga

Podtoze pod warstw wiagzaca powinno by oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podawym
STWIORB D.04.03.01; powierzchnia powinnackskropiona emulgjasfaltows z odpowiednim wyprzedzeniem
czasowym, niezminym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozkladarki, wypos@ej w ramp skrapiajca, dopuszcza siwykonanie skropienia
emulsp asfaltowg bezpgrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfafjowe

Powierzchnie kragznikow, wtazéw, wpustow i tym podobnych gdzei, przylegagce do uktadanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny kbyposmarowane gacym asfaltem lub pokryte ¢ma asfaltows lub innym
materialem uszczelnigym, uzgodnionym z kynierem.

5.5. Warunki atmosferyczne

Warstwa nawierzchni z mieszanki betonu asfaltowegee by uktadana, gdy temperatura otoczenia w
ciggu poprzedniej dobyelzie wynosita, co najmniej 5°C. Nie dopuszczauitadania mieszanki na wilgotnym
lub oblodzonym podtau, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegorwiat > 16 m/s). Powierzchnia
podiaza po przelotnym deszczu,zgi jest to konieczne, powinna bysuszona, np. dmuchavub spezonym
powietrzem.

5.6. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki betonu asfaltowegst zobowizany do
przeprowadzenia w obec§w Inzyniera préby technologicznej. W tym celu riglezaprogramowa otaczark
zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowanieszank betonu asfaltowego przez okres nie
krotszy nz 10 minut. Do bada nalezy pobr& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu si pracy
otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania dokladrsoi pracy otaczarki oraz prawidtowa sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi naliwa segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukoway po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naky zgromadzi w oddzielnym (pustym)
silosie lub zatadowa bezpdrednio na samochdd, a ngstie pobré z niej metod kwartowania probki do
badania skltadu mieszanki betonu asfaltowego oragp jetasciwosci, okrelanych na podstawie probek
Marshalla. Nalgy wykona: trzy kolejne oprébowania tej samej partii miesaadkkazdego z nich laboratorium
Wykonawcy wykona jedno badanie sktadu mieszankk dray probki Marshalla. Wskazane jest, aby zarob
probny, przy zachowaniu tej samej procedury zodtadatkowo oprobowany i przebadany przez nierede
laboratorium wytypowane przezAymiera.

Na podstawie uzyskanych wynikowzymier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka probnego.

Tolerancje zawartei sktadnikow mieszanki betonu asfaltowego wdeim skladu zaprojektowanego powinny
by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Odchyiki zawartéci sktadnikdw mieszanki betonu asfaltowego wdgm skladu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki megoekstrakcji.

wymiary w procentach (m/m)
Lp. | Skladniki mieszanki betonu asfaltowego Dopuahtz odchyiki
od KR3 do KR6
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1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # w mm: +40
31.5; 25.0; 20.0; 16.0; 12.8; 9.6; 8.0; 6.3; 4.0; 2 -

2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # w mm: +20
0.85; 0.42; 0.30; 0.18; 0.15; 0.075 -

3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach # 0.075mm  +1,5

4 Asfalt +0,3

5.7. Odcinek prébny

Przed przysipieniem do wykonywania warstwy sigcej z betonu asfaltowego, Wykonawca wykona
odcinek prébny celemsaislenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz leste warunkOw zagszczania i
uzyskiwanych parametrow jakmowych.

Odcinek probny powinien lgyzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynasbd 400 do 800 fn

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich materialdw oraz spytr, jakie zamierza stosowalo
wykonania warstwy wizacej z betonu asfaltowego.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyhiera wynikdw z odcinka
prébnego i ustalonej technologii z&gczania.

5.8. Whbudowanie i zagszczanie warstw z betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale wbudowyw@& mechanicznie, w sposéb agly, rozktadarlg
spetniajcg wymagania punktu 3. Ukladarka powinna pordszi& ze stad predkoscia i bez zlednych
zatrzymywa (np. w oczekiwaniu na kolejny samochod zaggmieszank).

Warstwy naley uktada w miar mozliwosci cal szerokdcig. Dopuszcza gi warstwy pasami 0 mniejszej
szerokdci niz szeroké¢ jezdni, lecz przy gyciu dwoch uktadarek przy niewielkich odlegdtach pomgdzy
nimi (metoda ,,gogco na gogco”). Nie obramowany brzeg warstwy powinienchyyprofilowany lub obgity i
pokryty asfaltem.

Zageszczanie rozionej mieszanki naly wykonywa walcami wibracyjnymi oraz ogumionymi, spetnieymi
wymagania podane w STWIORB. Zaleca siosowanie walcéw wibracyjnych o masie nie mnigjsiz 9 Mg, a
walcéw ogumionych o masie nie mniejszej b6 Mg.

Zageszczanie mieszanki powinno dyzgodnie ze schematem prgejwalca zweryfikowanym na odcinku
prébnym. Zagszczanie nie powinno powodotvavyciskania zaprawy na powierzchnPocatkowa temperatura
mieszanki w czasie zagsgczania powinna lByzgodna z zaleceniami producenta asfaltu.

Wyniki bada zag:szczenia wykonanej warstwy powinnyd®godne z wymaganiami podanymi w tablicy 5.
Niweleta i grub&¢ wbudowanej warstwy powinny bygodne z DokumentagcpProjektovy.

Ztagcza w warstwie powinny ldywykonane w linii prostej rownolegle lub prostopadio osi drogi. Zcza
podiuzne w poszczegdélnych warstwach powinny lpyzesungte wzgkdem siebie, co najmniej 0 15 cmaaza
poprzeczne, o co najmniej jeden metracZl powinny b¥ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy
powinny by w jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalmizynierowi wyniki wszystkich bada
materialdw przeznaczonych do produkcji mieszanki Bélem poréwnania z wymaganiami STWIORB i
zatwierdzeniarodet poboru materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Tablica 7. Zakres oraz gstotliwos¢ badah i pomiaréw w czasie wytwarzania i wbudowywania sagnki betonu
asfaltowego.
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Lp.

Wyszczegblnienie bada

Czestotliwos¢ bada

BADANIA MATERIALOW

1. | Uziarnienie kruszywa, zawagtoziaren Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakcji
nieksztattnych, zawargé zanieczyszczeobcych

2. | Uziarnienie i wilgotn& wypetniacza Jedno badanie na 100 ton dostarcponggetniacza

3. | Penetracja i temperaturackmienia asfaltu Jedno badanie dladeyj cysterny

BADANIA MIESZANKI MINERALNO -ASFALTOWEJ

4. | Temperatura sktadnikow Dozoygly

5. | Temperatura mieszanki Kdy samochod przy zatadunku i w czasie wbudowywan

6. | Zawart@¢ asfaltu i uziarnienie mieszanki Dwa razy dziennie

7. | Stabilng¢, odksztalcenie i wolna przestfzey Jeden raz dziennie

prébkach Marshalla

BADANIA PO ZAG ESZCZENIU WARSTWY WI AZACEJ WYKONANEJ Z BA

8. |Grubdi¢ i wskaznik zag:szczenia warstwy, wolrl prébki z kadego pasa ruchu o powierzchni do 3000 za
przestrzé w warstwie wyjatkiem obiektéw mostowych
6.3.2. Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czstotliwoicia podam w tablicy 7 naley

kontrolowa& kazdy rodzaj dostarczanego kruszywa

drobnego i kadg frakcje gryséw. Wyniki powinny b§ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3.3.

6.3.4.

6.3.5.

6.3.6.

Badanie witciwosci wypetniacza

Z czestotliwoscia podan w tablicy 7 naley kontrolowa dostarczany wypetniacz. Wyniki powinnydy
zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

Badanie wiéciwosci asfaltu

Odstpuje sé od koniecznéci przeprowadzania baslalostarczanego asfaltu, a doz#tej dostarczonej
cysterny asfaltu naky dolyczy¢ wyniki bada przeprowadzonych przez producenta Wyniki powinpy 2godne
Z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki

Z czstotliwoscia podan w tablicy 7 naley kontrolowa temperatuy sktadnikdw mieszanki. Pomiar
polega na odczytaniu wskazadpowiednich termometréw zamontowanych w otaczaégniki powinny by
zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

Pomiar temperatury mieszanki

Temperatuy mieszanki BA nalgy mierzy i rej

estrowa przy zatadunku i w czasie wbudowywania w

nawierzchng. Zaleca si stosowanie termometréw cyfrowych z sgnagtebrg. Wyniki powinny by zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

6.3.7.

Zawartcgé asfaltu

Z czstotliwoscia podam w tablicy 7 naley

kontrolowa& zawart@¢ asfaltu. Badanie polega na

wykonaniu ekstrakcji asfaltu, zgodnie z PN-S-04001probki pobranej w miejscu wbudowania mieszanki.
Wielkos¢ probki poddanej ekstrakcji nale przyja¢ zgodnie z punktem 5.7. Wyniki powinny bygodne z
zatwierdzog receps, przy zachowaniu tolerancji podanej w tablicy 6.

6.3.8.

Uziarnienie mieszanki mineralnej

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza naleprzeprowadzi kontrok uziarnienia mieszanki kruszywa
mineralnego. Krzywa uziarnienia powinnacbygodna z krzyw zatwierdzog, przy uwzgédnieniu tolerancji
podanych w tablicy 6.

66

PYLON Sp. z 0.0. - Katowice

ia



WARSTWA WIAZACA Z BETONU ASFALTOWEGO D.05.03.05

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Z czestotliwoscia podan w tablicy 7 naley okresla¢ stabilndgé¢, odksztalcenie oraz walrprzestrzéa w
probkach Marshalla. §tas¢ objetosciowa mieszanki mineralno-asfaltowej powinna¢ bgbadana metad
piknometryczn w rozpuszczalniku (opis metody podano w ZeszydieMkusz 04). @stas¢ strukturala probek
Marshalla wykonanych z mieszanki pobranej w dnjuwjbudowania, naley okresla¢ metody, hydrostatycza
(opis metody podano w Zeszycie 64, Arkusz 05).

6.3.10. Pomiar grubdci warstwy

Grubdci wykonanej warstwy naky okresla¢ z czstotliwoscia podam w tablicy 7 na podstawie
wycietych probek.
Grubas¢ warstwy nie mee r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz +10%.

6.3.11. Wskanik zageszczenia warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy nalg sprawdzé na probkach wyetych z zagszczonej warstwy,
poprzez poréwnanie ¢gtaici strukturalnej wygitych probek z estaicia strukturalm probek Marshalla
formowanych w dniu wykonywania kontrolowanej dziatkboczej. Okrélanie gstdci naley wykonywa
metody hydrostatycza

6.3.12. Wolna przestrzé w zagszczonej warstwie

Na prébkach wyetych z nawierzchni naly wykona badanie gstasci strukturalnej i ohgtosciowej.
Wolng przestrzé w warstwie nalgy okreila¢ jako srednp arytmetyczg z dwéch oznacze w % z doktadnécia
do 0,1 %, wg nagpujacego ze wzoru:

p=Po” Pevioquy

[e]

P - wolna przestrzew zag:szczonej warstwie

Po - gestai¢ objetosciowa mieszanki mineralno-asfaltowej, gfcroznaczona w piknometrze na materiale
rozdrobnionym, w rozpuszczalniku stosowanym doreksfi asfaltu, zgodnie z opisem podanym w
Zeszycie 64, Arkusz 04

Psw-  Oestai¢ strukturalna zagszczonej walcami mieszanki mineralno-asfaltowejnm/ oznaczona metad
hydrostatycza, zgodnie z opisem podanym w Zeszycie 64, Arkusz 05

6.4. Badania cech geometrycznych warstwy wiacej wykonanej z mieszanki BA
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 8.
Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy wizacej wykonanej z mieszanki BA

Lp. | Wyszczeg6lnienie bada Czestotliwos¢ badah i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 3 razy na 1 km naaej jezdni

2 Réwnd¢ podiwna w sposo6b gily

3 Réwnd¢ poprzeczna nie rzadziej;nto 5 m na kadej jezdni

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1’kma kadej jezdni

5 Rzdne wysokéciowe na kadej jezdni na osi i kragdziach jezdni: co 10 m dla autostrady oraz
6 Uksztaltowanie osi w planie co 20 m na prostych i co 10 m na tukach dla pohasiadrog

7 Zigcza podhane i poprzeczne kde zhcze

8 Wyglad zewretrzny cala powierzchnia wykonanego odcinka

") Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattiav osi w planie naty wykona: w gtéwnych punktach
tukéw poziomych

6.4.2. Szerok&¢ warstwy

Z czstotliwoscia podam w tablicy 8 naley sprawdzé szerokéé warstwy. Sprawdzenie polega na
Zzmierzeniu w poziomie, §ang miernicz, odlegtdci przeciwlegtych bocznych krayzi.
Szerokd¢ wykonanej warstwy nie nie r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm.
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6.4.3. ROwné¢ warstwy

Rowna¢ podiuzng warstwy wizacej z betonu asfaltowego najemierzy¢ aparatem ok&ajacym
wskaznik IRI lub 4 m tat i klinem wg BN-68/8931-04. Wymagana rowsagodiuwna jest okréona przez
wartasci wskanika, ktérych nie mzna przekrocz§ na 50%, 80% i 100% dtuga badanego odcinka
nawierzchni. Wartéci wskanika, wyraone w mm/m okréa tabela Nr 9

Tabela Nr 9.
Klasa drogi Element nawierzchni 50% 80% D(%
ruchu zasadnicze, awaryjne, dodatkc |
A S, GP whaczania i wyhczenia £ 2.0 <34 56
dnie 4cznic, MOP, utwardzone pobot £3,4 <4,8 6,8
G,Z ruchu zasadnicze, @datkoyve;owhmm 3.4 <48 6.8
wytgczania, postojowe

Jereli na odcinku nie mma wyznacz§ wigcej niz 10 wartdci IRI, to warté¢ miarodajna bdaca sum
wartasci srednich E(IRI) i odchylenia standardowego D:E(IHD)fie powinna przekroczywartasci
odpowiedniej dla 80% diugoi badanego odcinka nawierzchni.

Stosowanie metody 4-m faty i klina dopuszczayko tam, gdzie nie mma zastosowametody
profilometrycznej. Pomiar wykonujegsnie rzadziej, ri co 10m. Wymagana rowébpodiuzna okrélona jest
przez wartéci odchyleh rowndsci, ktore nie mog by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stanamich 95% oraz
100% liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcirtkizez odchylenie réwidoi rozumie s najwicksz
odlegtas¢ miedzy tat a mierzon powierzchm Wartdsci odchyle, wyrazone w milimetrach, okia tabela 10.

Tabela 10
Klasa drogi Element nawierzchni D5% DO%
ruchu zasadnicze, awaryjne, dodatk« .70 8.0
A, S, GP whagczenia i wyhczenia r '
hcznic, jezdnie MOP, utwardzone pobo g 9,0 10,0
G,Z ruchu zasadnicze, dodatkoweyczania i
wytaczania, postojowe, jezdnigcznic, k9,0 10,0
utwardzone pobocza

Za zgod Inzyniera, mae zostéd wykonany pomiar przyayciu planografu (tj. metody rownowaej
uzyciu taty i klina). W miejscach niedaginych dla innych przygddw naley zastosowametod z
wykorzystaniem faty i klina.

6.3.4. ROwnd&¢ poprzeczna warstwy

Do pomiaru réwnéci poprzecznej stosujegsmetod 4-m taty i klina wg BN-68/8931-04. Wymagana
rownas¢ poprzeczna jest okdena przez wart& odchylé réwnaici, ktére nie mog by¢ przekroczone w liczbie
pomiaréw stanowgcych 90%, 95% i 100% liczby wszystkich pomiaréw Ib@danym odcinku. Odchylenie
rowncici oznacza najwksz odlegt@d¢ miedzy tah a mierzon powierzchmi w danym profilu. Wartéci
odchyley, wyrazone w mm, okrda tabela 11.

Tabela 11.
Droga Element nawierzchni 0% 95% DO%
ruchu zasadnicze, awaryjne, dodatk« L 6.0 i 8.0
A, S, GP wlagczania i wyhczania s '
hcznic, jezdnie MOP, utwardzone poba <9,0 10,0
G, Z pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe £9,0 - 12,0

6.4.5. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstw z betonu asfaltowego nakach prostych i na tukach powinnydsgodne
z Dokumentagj Projektowy z tolerancj £ 0,5%.

6.4.6. Rzdne wysokdciowe warstwy

Z czstotliwoscia podan w tablicy 8 naley sprawdza rzedne wysokéciowe warstwy. Sprawdzenie
polega na wykonaniu niwelacji i poréwnaniu wynikgamiaru z DokumentagjProjektovy.
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Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy a rgdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢za
+0cm,-1cm.

6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie

Z czstotliwoscia podam w tablicy 8 naley sprawdzé uksztaltowanie osi warstwy w planie.
Sprawdzenie polega na wykonaniu pomiaréw geodegkjnysytuowania poszczegOlnych punktow osi i
poréwnaniu wynikdw pomiaru z Dokumentadprojektovs. OS warstwy w planie nie mi@ by przesunjta w
stosunku do osi projektowanej ogaj niz 5 cm.

6.4.8. Zhcza podiuzne i poprzeczne

Z czstotliwoscig podam w tablicy 8 naley sprawdzé prawidtowaé¢ wykonania zcza podtanego i
poprzecznego. Sprawdzenie polega ngdxhach. Zycza powinny by réwne i zwjzane.

6.4.9. Wyghd warstwy

Z czstotliwoscia podanm w tablicy 8 naley sprawdza wyglad warstwy poprzez ogiiziny calej
powierzchni wykonanego odcinka. Wydlwarstwy wizacej powinien by jednorodny, bez sgfxan, deformacji,
plam i wykrusza.

5. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy aicej o grubéciach
okreslonych w przedmiarze Robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowg i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg p-ktu 6 deyyiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.l. Og0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden metr kwadratowy gnvykonanej i odebranej warstwy agcej po dokonaniu odbioru
wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest censredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob@az Programu Zapewnienia Jégio
- prace pomiarowe,
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
-  zakup i dostarczenie wszystkich nieghych materiatow,
— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznycprdavidtowego wykonania rob6t lub wynikajych z
przyjetej technologii robot,
— opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszankieralno-asfaltowej,
- wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltowy krawedzi urzidzen obcych i krawznikow,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
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— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— uporzdkowanie terenu robot; wywdz odpaddéw na wysypiskazwz kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

0. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 932-1 Badania podstawowych sglavosci kruszyw. Metoda pobierania probek

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznychéetaosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

3. PN-EN 933-8 Badania mechanicznych i fizycznychasewvosci kruszyw. Badanie wskaika

4. PN-EN 1097-6

5. PN-EN 12591

6. PN-EN 12592
7. PN-EN 12593
8. PN-EN 12607-1

9. PN-EN 12606-1
10. PN-EN 1367-1

11. PN-EN 1426
12. PN-EN 1427

13. PN-EN 1744-1
14. PN-EN 45014
15. PN-B-11112
17. PN-B-06714/01
18. PN-B-06714/12
19. PN-B-06714/16
20. PN-B-06714/42
21.PN-C-04132
22. PN-S-04001

23. PN-S5-96504
24. PN-5-96025
25. BN-70/8931-09
26. BN-68/8931-04

10.2.

piaskowego

Badania mechanicznych i fizycznydsciwosci kruszyw. Oznaczanieegtaici ziarn i
nasikliwosci

Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumg uktadania. Specyfikacja — z dostosowaniem do
warunkéw polskich.

Asfalty i produkty asfaltowe - Ozrnagie rozpuszczaldoi

Asfalty i produkty asfaltowe. Ozretie temperatury tamlivéci metod Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe. Oenanie odporni na twardnienie pod wplywem
ciepta i powietrza. Metoda RTFOT

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznanie zawarti parafiny. Metoda destylacyjna

Badania mechanicznych i fizycznyctvlasciwosci  kruszyw.  Oznaczanie
mrozoodpornéci.

Asfalty i produkty asfaltowe. Ozretie penetracji igt

Asfalty i produkty asfaltowe. Ozratie temperatury rgknienia. Metoda Piécien i
Kula

Badania chemicznychdetavosci kruszyw. Analiza chemiczna

Ogolne kryteria dotyce deklaracji zgodrigi wydawanej przez dostawcéw

Kruszywa mineralne. Kruszywa famao@awierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Badania. Rddaazwy i okrélenie bada

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartixi zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Oznaczaru¢akisl ziarn

Kruszywa mineralne. Oznaczécieralngci w bebnie Los Angeles

Przetwory naftowe. Pomiajgtiwosci asfaltow

Drogi samochodowe. Metody lhadaas mineralno-bitumicznych
bitumicznych

Drogi samochodowe. Wypetniacz kanyieto mas bitumicznych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Narghnie asfaltowe. Wymagania

Drogi samochodowe i lotniskowezn@czanie stabildoi i odksztalcenia mas
mineralno-asfaltowych

Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i tat

i nawierzchni

Inne dokumenty

28. ,Zasady projektowania betonu asfaltowego ocksdonej odporniei na odksztalcenia trwale. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztyvaiamieszanek mineralno-bitumicznych mejopetzania pod
obcigzeniem statycznym?”, IBDIM - Zeszyt 48, 1995 r.

29. Procedury badado projektowania skfadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych - IBDiM, Warszawa

2002, Zeszyt 64

30. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Zeszyt Nr 60, Warszawa 1999.

31. ,Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfatbgdwe”, IBDIM - Zeszyt 54, 1997 r.

32. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43rdal14 maja 1999r.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.06 WARSTWASCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO
( BA 0/12,8mm)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rotyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotycce wykonania i odbioru Robét zymianych z wykonaniem warstw§cieralnej z betonu
asfaltowego dla zadanj®rzebudowa ul. Drzymaly w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowd cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rigleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacp Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét zwanych
z wykonywaniem nawierzchni z betonu asfaltowegoPMgS-96025:2002 i obejmuje:

- wykonanie warstwycieralnej o grubéci 4 cm na catej powierzchni jezdni zgodnie z Dolkmtacy
Projektovy.

1.4. Okré&slenia podstawowe

Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego osdngm skladzie i
uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) -mieszanka mineralna z odpowiegliioscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na oo, w okrglony sposéb, spetigia okrélone wymagania.
Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddanej bezednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

Mieszanka mineralno-asfaltowa -mieszanka mineralna z odpowieglklasy asfaltu, wytworzona w
okreslony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

Beton asfaltowy -mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu réwieonie stopniowanym, ufmna i
zag;szczona.

Préba technologiczna -wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w cqgltasvdzenia, czy jej
wihasciwosci 3 zgodne z receptiaboratoryjn.

Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wagae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB DM 00.00.00 "Wymaggogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego StovaiKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.
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2.

2.1.

2.2

2.3

MATERIALY

Ogblne wymagania dotycrce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB DM
00.00.00. "Wymagania ogoine".

Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav STWIORB DM
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Zastosowane materialy musazyska& akceptagj Inzyniera.

Kruszywo

Nalezy stosowé kruszywa podane w tabeli 1. Skladowanie kruszywavipno odbywé sie w
warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yninasortymentami kruszywa lub
jego frakcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstégjeralnej z betonu asfaltowego
Lp. | Rodzaj materiatu nr normy Kategoria ruchu
KR 3-6
1 Kruszywo tamane granulowane wyprodukowane z surg weg,, gat. 1
' skalnego, wg PN-B-11112 e
2. Kruszywo tamane zwykte wg. PN-B 11112 -
3. | Zwir i mieszanka wg. PN-B 11111 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego suroyca K. | gat.1
" | skalnego wg zatznika G normy PN-S 96025:2000 ) '
5. | Piasek wg. PN-B 11113 -
3. | Wypelniacz mineralny wg PN-S-96504 podstawow
4. | Polimeroasfalt DE 30B
2.4 Polimeroasfalt

Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego przeiaitej do wykonania warstwigieralnej nalgy
stosowa polimeroasfalt DE 30 B o wiaiwosciach odpowiadagych wymaganiom zawartym w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla asfaltow drogowych modyfikowanychrmperami.

Lp. Wiasciwosci Asfalt DE 30 B Badania wg
1. | Penetracja w temperaturz€@50,1 mm 20+45 PN-EN 1246
2. | Temperatura regknienia,’C 63:73 PN-EN 1427
3. | Temperatura tamlivégi, °C, nie wicej niz -10 PN-EN 12593
4. | Chgliwos¢ w temperaturze 28, nie mniej ni 40 PN-C-04132
5. | Gestai¢ wtemperaturze 28, glcmi 10-11 PN-C-04004
6. | Temperatura zaptoniC;, nie mniej nt 200 PN-EN 2592
7. | Nawrdt spgzysty w temperaturze 26, %, nie mniej ri 50 p.3.1. TWT
IBDiM 54/97
8. | Stabilngé
- réznica temperatury reknienia®C, nie wicej niz 2,0 p.3.2. TWT
- réznica penetracji w temp. 2&, 0,1 mm, nie wicej niz 5,0 p.3.2. TWT
Po odparowaniu
9. | Wzgkdna zmiana masy, % m/m, niecegj niz 1,0 PN-EN 12607-1]
10. | Zmiana temperatury ghinienia PN-EN 1427
- wzrost,’C, nie wicej niz 6,5
- spadek?C, nie wicej niz 2,0
11. | Zmiana penetracji w 26 PN-EN 1426
- spadek, %, nie wtej niz 40
- wzrost, %, nie wicej niz 10
12. | Cigliwos¢ w temperaturze 28, nie mniej ni 20 PN-C-04132
13. | Nawrot spgzysty w temperaturze 26, %, nie mniej ri 50 p.3.1. TWT
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2.5 Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spelnigfy wymagania okridone w PN-S-96504 dla wypetniacza
podstawowego. Przechowywanie wypetniacza powinrdazgpdne z PN-S-96504.

2.6 Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe speftiajwymagania okéone w WT.EmA-
99.

2. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotycice spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne".
Przed przysipieniem do wykonania robot ipnier sprawdzi zgodrié przedstawionej przez Wykonagvc
propozycji sprztowej z wymaganiami STWIORB.
3.2. Sprzt do wykonania warstwy$cieralnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykaza
sig mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu oykliym lub caglym do wytwarzania mieszanek

mineralno-asfaltowych, o wydajéd minimum 100 t/h,

- ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcow lekkich srednich i cgzkich stalowych gtadkich,

- walcow ogumionych z centralmegulacy cisnienia w kotach,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem brezeyrmw
4, TRANSPORT
4.1. Wymagania ogoélne dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne".
4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozt izolowanymi termicznie cysternami wypasaymi w instalacje
umazliwiajace podiczenie cystern do wdzen grzewczych lub wypogsanymi we wiasne ueglzenia grzewcze.

4.2.2. Wypelniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaidkich,
umazliwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.
Wypetniacz workowany mama przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegaaprzed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.
4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.
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Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochodéw termosow z podwojriyaisinami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB @MO0.00 "Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzeniji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakai uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

5.2. Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych
poszczegodlnych sktadnikéw.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej whaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duié sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przemysppieniem do robét, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi, w terminie z nim uzgodnionym, do zatwieedia zaprojektowany sklad mieszanki betonu
asfaltowego. Recepta powinnachypracowana z materiatow, zaakceptowanych przgmiera do wbudowania,
przy wykorzystaniu reprezentatywnych prébek tyctieniatow.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej 0/12,8 mm do warstwégieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 4.

Tablica 4.Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki minealnej do warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartfci asfaltu

Lp. Wymiar oczek sit # [mm] Kategg;ggcr:lrjnKR 38
Przechodzi przez:
20,0
16,0 100-100
12,8 87-100
9,6 73-100
8,0 66-89
6,3 57-75
1. 4,0 47-60
2,0 35-48
(zawartg¢ ziaren >2,0 mm) 52-65
0,85 25-36
0,42 18-27
0,30 16-23
0,18 12-17
0,15 11-15
0,075 7-9
Orientacyjna zawartd asfaltu w
2. | mieszance  mineralno-asfaltowgj, 4,8-6,5
[Y%om/m]

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ogtalony na podstawie badarébek wykonanych wg
metody Marshalla. Probki powinny spelfii@ymagania podane w tablicy 4 Lp.1-6
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Lp.7-9
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Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych waastwyscieralnej z betonu
asfaltowego
Lp. | Wiasciwosci od KR3 do KR6
1. Modut sztywnéci petzania, MPa nie mniej r: >14
2. Stabilné¢ prébek wg Marshalla w temperaturze 66C, ~10.@
zagszczonych 2x75 udergeaibijaka, KN nie mniej rit -
3. Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 4,5
4, Wolna przestrzew probkach jw., % (v/v) od 2,0do 4,0
5. Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 78,0 do 86,0
6. Wskanik zag:szczenia warstwy, % nie mniepni >98,0
7. Wolna przestrzew warstwie, %(V/V) od 3,0do 5,0
1) Dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszankneralno-asfaltowej
2) Probki zagszczone 2x75 uderaaibijaka
5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje sij w otaczarce o mieszaniu cyklicznym zapewyuej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenig/mieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegogptasci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wlylie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz 2% w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodaneodka adhezyjnego, to powinien onétozowany do asfaltu w sposoéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob predni, z uktadem termostatowania, zapevauian
utrzymanie statej temperatury z toleraneb°C. Minimalna i maksymalna temperatura w zbikarpowinna by
podana przez producenta. Kruszywo powinnéwysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepana
dodaniu wypetniacza uzyskata Wwtawa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wgcej niz 30° od maksymalnej temperatury mieszanki mineralntaitasve;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimexasfaltowej powinna liypodana przez producenta.
Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakahieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nszej od wymaganej powinnadpotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podtaa

Podlae pod warste nawierzchni z betonu asfaltowego powinné lgyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.
Nieréwnaici podiaza pod warstw scieralry nie powinny by wieksze od 6 mm.

Powierzchnie czotowe kraymikow, wtazow, wpustéw itp. uszizen powinny by pokryte materiatem
uszczelnigicym (taéma bitumiczry) zaakceptowanym przezzyniera.
5.5 Pohczenie medzywarstwowe

Przed utgeniem warstwyicieralnej, warstwa wiaca kxdzie oczyszczona i skropiona emals;j
asfaltowy.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ ukltadana, gdy temperatura otoczenia ygai
doby byla nie nisza od 5°C. Nie dopuszczg siktadania warstwycieralnej z mieszanki mineralno-asfaltowej
podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego w{gtrei 16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do
przeprowadzenia w obec§w Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu propoe
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W pierwszej kolejnéci nalezy wykona prébny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltaelu kontroli

dozowania kruszywa i zgodém sktadu granulometrycznego z projektowanzyws uziarnienia. Probk
mieszanki mineralnej natg pobra& po opré&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszainigralnej, nalgy wykona petny zardb prébny z
udziatem asfaltu, w ikxi zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweiresfaltu w mieszance oléta s
wykonujc ekstraka;.

Tolerancje zawartwi sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu zaprojektowanego powinny
by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Tolerancje zawartei sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkodaeekstrakcji, % m/m
wymiary w procentach (m/m)

Lp. | Sktadniki mieszanki betonu asfaltowego Dopuakttz odchyiki
od KR3 do KR6
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # w mm: +40
20.0; 16.0; 12.8; 9.6; 8.0; 6.3; 4.0; 2.0 -
2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # w mm: +20
0.85; 0.42; 0.30; 0.18; 0.15; 0.075 -
3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach # 0.075 mm +15
4 Asfalt +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w STWIORB przewidziano konieczébwykonania odcinka prébnego to, co najmniej nai3 dn
przed rozpoaziem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
— okredlenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowe] przedezagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébiowarstwy,
— okreslenia potrzebnej il przefé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy,
— stwierdzenia zgodrai sktadu mieszanki, wskaika zagszczenia i zawartsi wolnych przestrzeni w
warstwie z tablig 5.
Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz sptz, jakie keda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.
Odcinek prébny powinien lgyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptaowancinka prébnego przez
Inzyniera.

5.9.1 Whbudowywanie i zag:szczanie warstwyscieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna bybudowywana uktadaskwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z Dokemtacy Projektovw.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
przez producenta.

Zaggszczanie mieszanki powinno odbyigk zgodnie ze schematem prigejvalca ustalonym na odcinku
prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk to ustalono we
wskazaniach producenta asfaltu modyfikowanego.

Zaggszczanie mieszanki nalerozpoca¢ od krawedzi nawierzchni kdrodkowi. Wskanik zagszczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4aa w warstwie powinny Iy
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadb osi drogi. Zcza w konstrukcji wielowarstwowej
powinny by przesunjte wzgkdem siebie, co najmniej o 15 cmaZta powinny b¥ catkowicie zwjzane, a
przylegajice warstwy powinny hiyw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérizadania lepiszcza, wypetiacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmer-asfaltowej i przedstagvivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej
podano w tablicy 6.

6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfioowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg zeszytu nr 64
IBDiM/2202. Wyniki powinny by zgodne z receptiaboratoryjm z tolerancj okreslong w tablicy 5. Dopuszcza
sie wykonanie badainnymi rGwnowanymi metodami.
6.3.3. Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4. Badanie wlaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

P Czestotliwos¢ bada Minimalna liczba bada
Lp. | Wyszczegdlnienie bada ) L .
na dziennej dziatce roboczej
1 Dozowanie sktadnikow Dozoragly
5 Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltopieprobka przy produkcji do 500 Mg
nalezy bad& na prébkach pobranych na budowie| 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu Dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
Temperatura sktadnikbw mieszanki mineral "Boz6r ci
6 : 0z6r ciygly
asfaltowej
7 Temperatura mieszanki mineralno- asfaltowej zdya pojazd przy zaladunku i w czasie
wbudowania
8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
Wiasciwosci  probek  mieszanki  mineralnp- N
9 : X ! jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej na budowie

6.3.5. Badanie wiaciwosci kruszywa

Dla kazdej dostawy naley okresli¢ cechy gatunkowe kruszywa, natomiast cechy klasoalezy
sprawdza przy kadej zmianie kruszywa i w przypadku wasienia watpliwosci, co do jego jakei.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfalfowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢byzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne;j.
6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovagga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w

mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadndi¢ pomiarut 2°C. Temperatura powinna ggodna z wymaganiami podanymi w STWiORB.
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6.3.8. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceruealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nzje okresla¢ na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstwy scieralnej z betonu asfaltowego
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego
podaje tablica 7.

Tablica 7. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ badah

1 Szeroké¢ warstwy co 100 m

5 Réwnai¢ warstwy Zgodna z Dz.U. Nr 43/99 poz. 430gzahik 6, punkt 2
i3

3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

4 Rzedne wysokeciowe warstwy pomiar rzdnych niwelacji podinej i poprzecznej oraz

5 Uksztaltowanie osi w planie usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy

6 Grubd¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachistay), co 25 m

7 Zlgcza poprzeczne i podine cala diug& zigcza

8 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

9 Wyglad warstwy ocena gita

10 Zagszczenie warstwy 2 prébki z x@dego pasa o diugoi do 1000 m

11 Wolna przestrzewarstwy jw.

12 Grubd¢ warstwy jw.

6.4.2. Szeroké& warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z DokumentacProjektow, z
tolerancj +5 cm -0 cm. Szeroké warstwy asfaltowej k] potazonej, nieograniczonej kragnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinbg¢ szersza z Kalej strony, co najmniej o grukd
warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3. ROwnd¢ podtuzna warstwy

Réwnda¢ podtuzng warstwyscieralnej naley mierzy¢ aparatem okgtajacym wskenik IRl lub 4 m tag
i klinem wg BN-68/8931-04. Wymagana révéd@odtwna jest okrélona przez warti wskaznika, ktérych nie
mozna przekrocz§ na 50%, 80% i 100% dtugoi badanego odcinka nawierzchni. Wacdiovskanika,
wyrazone w mm/m okréa tabela Nr 8

Tabela 8
Klasa drogi Element nawierzchni 50% 80% DO%
ruhu zasadnicze, awaryjne, dodatkowe,
A, S, GP whaczania i wyhczenia £1.2 <20 3.3
dnie 4cznic, MOP, utwardzone pobot £2,0 <28 4,0
G,Z ruchu zasadnicze, _dodatkoyveaﬂozrama Pl 2.8 <39 4.9
wytgczania, postojowe

Jezeli na odcinku nie mma wyznaczgy wiecej niz 10 wartdci IRI, to warté¢ miarodajna bdaca sum
wartaici sredniej i odchylenia standardowego <IRI>+S nie poai przekroczg/wartasci odpowiedniej dla 80%
dtugaséci badanego odcinka.
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Stosowanie metody 4-m taty i klina dopuszczaydko tam, gdzie nie mma zastosowametody
profilometrycznej. Pomiar wykonujeesinie rzadziej, i co 10 m. Wymagana rowgibpodiuzna okrélona jest
przez wartéci odchyler réwnaici, ktére nie mog by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stangayich 95% oraz
100% liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcitkzez odchylenie réwidoi rozumie st najwiekszy
odlegla¢ miedzy tay a mierzon powierzchn. Wartcci odchyley, wyrazone w milimetrach, okgta tabela 9

Tabela 9
Klasa drogi Element nawierzchni D5% DOY%
ruchu zasadnicze, awaryjne, dodatk« <a L5
A 'S, GP wigczenia i wyhczenia B B
hcznic, jezdnie MOP, utwardzone pobc (< 5 <6
G,Z ruchu zasadnicze, dodatkoweyoménia i
wytaczania, postojowe, jezdnigcznic, |<6 <7
utwardzone pobocza

6.4.4. Rb&wndé¢ poprzeczna warstwy

Do pomiaru rOwnéci poprzecznej warstwdcieralnej stosuje simetod 4-m taty i klina wg BN-
68/8931-04. Wymagana réwstopoprzeczna jest oldiena przez warté odchyleé rowndsci, ktére nie mog
by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stangayich 90%, 95% i 100% liczby wszystkich pomiaréwoaaanym
odcinku. Odchylenie réwrai oznacza najwksz odlegta¢é miedzy tag a mierzoy powierzchria w danym
profilu. Wartaci odchyle, wyrazone w mm, okréda tabela 10

Tabela 10
Droga Element nawierzchni 0% 95% DO%
ruchu zasadnicze, awaryjne, dodatk« L 30 i 50
A 'S, GP wigczania i wyhczania T '
hcznic, jezdnie MOP, utwardzone poba | - <5,0 6,0
G, Z pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe £ 6,0 - 9,0

6.4.5. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego dankach prostych i na tukach powinny by
zgodne z DokumentagProjektows, z tolerancj £ 0,5%.

6.4.6. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna lbyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektovs, z toleranci 5 cm.
6.4.8. Grubdé¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna byzgodna z grulizia projektows, z tolerangj + 5 mm.
6.4.9. Zhcza podiuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi. Zjcza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie, co najmniej o 15 cma&ta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.
6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegeych se i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestraéw warstwie
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Zagszczenie i wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w
STWIORB i recepcie laboratoryjne;.

5. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogollne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\W@ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest metr kwadratowy (fnwykonanej warstwy. Obmiar nie powinien obejméwa
dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumejnfamjektowej z wyjtkiem powierzchni
zaakceptowanych przezzyniera na pimie.

Nadmierna grub& lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku dikibnentacji Projektowej
wykonana bez pisemnego upawi@nia Irzyniera nie mee stanowdé podstawy do roszcreo dodatkowy
zaplat.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Roboty podlegaj odbiorowi wedlug zasad oldlenych w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

8.2. Sposoéb odbioru robot

Odbioru robét naley dokon& na podstawie sprawdZewnynikow, obserwaciji przebiegu robét oraz
komisyjnej oceny jaki.

W przypadku niezgodioi, cha® jednego elementu rob6t z wymaganiami, Roboty wrsj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.l Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden metr kwadratowy fnvykonanej i odebranej warstwgieralnej po dokonaniu
odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest cewéredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robéaz Programu Zapewnienia Jé&io
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie materiatdéw przeznaczonychrddykcji mieszanki,
- zakup, dostarczenie i zastosowanie materialtdbw paiopgch koniecznych do prawidtowego
wykonania robot lub wynikagych z przygtej technologii robot,
— opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami
- wytworzenie mieszanki,
— transport mieszanki do miejsca wbudowania,
— mechaniczne rozi@nie mieszanki,
— zagszczenie i obecie kravedzi dziatek roboczych,
- wykonanie préby technologicznej i odcinka prébnego,
—  zakup, transport i przyklejeniesta bitumicznych,
— usunicie odpadow, odwdz na wysypisko wraz z kosztanadkivania i utylizaciji,
— uzyskanie wskazaodpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdeponawadpaddéw zgodnie z
Ustawg zawary w Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r,
- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, bada sprawdzé,
— oznakowanie miejsca Rob6t i jego utrzymanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzcHrogowych. Zwir i

mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaadaedo nawierzchni drogowych

w

00 ~NO O1b

. PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywauszte zzuzla stalowniczego do nawierzchni

drogowych

. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRakowanie, znakowanie i transport
. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypeltniaczidany do mas bitumicznych

. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMewierzchnie asfaltowe. Wymagania
. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghaawierzchni planografem i at

. PN-EN 12591:2002 Asfalty i produkty asfaltowBitumy do uktadania - Specyfikacja

10.2 Inne dokumenty

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalemve EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

Zasady projektowania betonu asfaltowego cksdonej odporréi na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztyémiomieszanek mineralno-bitumicznych mejodetzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkOéw technicznych, jakim powinny odpowiddirogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 399
r., poz. 430).

Zeszyt nr 64 1BDiM/2002 ,Procedury baddo projektowania skfadu i kontroli mieszanek mateo-
asfaltowych”
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D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWE J
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyania i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robot zgmanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostktomowej dla
zadanig,Przebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowg cz$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i ngleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robdt obgtych Specyfikacy Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doyzasad prowadzenia Robdt gwanych z wykonaniem nawierzchni
chodnika i wjazdow oraz w swej kolorystyce ngguja do stanu istniggego i tak:
- nawierzchnia chodnika z betonowej kostki brukowegrej o grubéci 8 cm na podsypce cementowo
piaskowej
- nawierzchni wjazdow z betonowej kostki brukowejdwlwvej o grubéci 8 cm na podsypce cementowo
piaskowej

1.4. Okreilenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elementodany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarvwgorleb barwionego,
jedno- lub dwuwarstwowego, charakterymyj si ksztalttem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elementéw.
1.4.3. Spoina - odsgp pomedzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniapcymi.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiadtte” [10] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyece Robot

Niezlbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamowiaé (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdélnego Stovailamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pudav ST DM.00.00.00 -
~Wymagania Ogélne” pkt 2.

2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym
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Betonowa kostka brukowa powinna posiadgrobat techniczg, wydary przez uprawniom jednostk

(Instytut Badawczy Drég i Mostow).

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada/maganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w

przypadku braku wystarczagych ustalé, powinna mié charakterystyki okrdone przez odpowiednie procedury
badawcze IBDiM, zgodne z pasizymi wskazaniami;

1)

2)

3)

4)
5)

6)

7

ksztatt i wymiary powinny by zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dogaszymi odchytkami od
wymiarow: - dlugéé i szerokdé + 3,0 mm,
— grubas¢ + 5,0 mm,
wytrzymatai¢ nasciskanie powinna hiynie mniejsza i
- 50 MPa, dla klasy ,50",
- 35 MPa, dla klasy , 35",
mrozoodporné: po 30 cyklach zamgania i rozmraania prébek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamraania i rozmraania metod zwykla, powinny by spetnione jednoczeie nastpujgce warunki:
— prébki nie powinny wykazywapeknie¢ i zarysowa powierzchni licowych,
— taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonycbzndodw i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie
powinna przekracza5% masy prébek nie zaniamych,
- obnizenie wytrzymaléci na sciskanie w stosunku do prébek nie zasara/ch nie powinno kiywicksze nk
20%,
nasikliwosé¢, nie powinna przekracz®%,
scieralndg¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, élkrea strag wysokdaci, nie powinna przekraczavartasci:
- 3,5 mm, dla klasy ,507,
- 4,5 mm, dla klasy ,35",
szorstk@¢, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowéynej,
sprawdzona wahadiem angielskim, powinna wyhog mniej nk 50 jednostek SRT,
wyglad zewrtrzny: powierzchnie elementéw nie powinny igys, pgknie¢ i ubytkow betonu, krawdzie
elementow powinny kiyréwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej pany by jednorodne. Dopuszczalne
wady wyghdy zewrtrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny praeka wartcci podanych w tablicy 1.
(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci bidlyplam - powstaj w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie podczas jegoazania i twardnienia; naloty te powoli znikajyv
okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wydl zewgtrznego betonowej kostki brukowej

Lp. [ Wiasciwosci Wymagania
gatunek 1 gatunek 2
1 Stan powierzchni licowej:
- tekstura jednorodna w danej partii | jednorodna w danej partii
niedopuszczalne niedopuszczalne
- rysy i spkania jednolity dla danej partii | dopuszczalne eice w
- kolor  wedlug  katalog odcieniu  tego  samedo
producenta koloru
dopuszczalne niekontrasdopuszczalne kontrasto-we
- przebarwienia towe przebarwienia ngprzebarwienia tego samego
pojedynczej kostce koloru na poje-dynczaj
kostce
niedopuszczalne niedopuszczalne
- plamy, zabrudzenia niezmy-
walne wod dopuszczalne dopuszczalne
— naloty wapienne
2 Uszkodzenia powierzchhi
bocznych:
— dopuszczalna liczba w 1
kostce 2 2
— dopuszczalna wielkid
(dtugaéé i szerokég) 30 mm x 10 mm 50 mm x 20 mm
3 Szczerby i uszkodzenia krenslzi i | niedopuszczalne niedopuszczalne
narazy przylicowych
4 Uszkodzenia kragdzi pionowych

— dopuszczalna liczba w 1
kostce
- dopuszczalna wielkg | 2 2

(dtugas¢ i giebokase)

20 mm x 6 mm 30 mm x 10 mm
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2.3. Materiaty na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowd nastpujagce materiaty:
a) na podsypk cementowo-piaskoywpod nawierzchmgi
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalrspetniajcego wymagania dla gatunku 1 wg
PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechneggthu spelniagcego wymagania PN-EN 197-1:2002 i wody
odmiany 1 odpowiadagej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],
b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cgoveo-piaskowej
— zapravg cementowo-piaskoyvl:4 spetniagjca wymagania wg 2.3 b),
- do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypcekuiag]
piasek naturalny spemnigly wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,
piasek tamany (0,072) mm wg PN-B-11112:1996 [1],

2.4, Krawezniki, obrzeza
Zgodnie z ST D.08.01.01, D.08.03.01.
2.5. Materiaty do podbudowy ut@onej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacjojektowej, powinny odpowiadawymaganiom
wihasciwej ST D.04.04.05 lub innym dokumentom zaakcepimym przez Isyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogélne” pkt3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej:
a) recznie, zwkaszcza na matych powierzchniach,

Do przycinania kostek nmina stosowé&specjalne nagzizia tryce (np. przycinarki, szlifierki z targy

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowd zag;szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadain
elastomerow, chrongce kostki przedcieraniem i wykruszaniem naiyn

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymaganiglrmg' pkt 4.
4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnyriiiodkami transportowymi po
osignigciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tqamgu powinny by
zabezpieczone przed przemieszczanien sszkodzeniem. Jakwodki transportu wewgtrzzaktadowego kostek na
srodki transportu zewgtrznego mog stwy¢ woézki widtowe, ktéorymi mana dokoné zatadunku palet. Do
zatadunku palet n&odki transportu mina wykorzystywa rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny dgpinane tsmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecaajmi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedalgjcie zaleca siuktada do 10 warstw kostek (zaleie od
grubgici i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami waifzood 1200 kg do 1700 kg. Rolane jest, aby palety z
kostkami byly wysytane do odbiorcyrodkiem transportu samochodowego wyposym w dwig do za- i
roztadunku. Krawzniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kraginiki
betonowe naley uktada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazéyawezniki kamienne natey uktada
na podktadkach drewnianych, diéga w kierunku jazdy. Krawzniki i obrzeza powinny by zabezpieczone przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniem w czasie transportu.
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Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi material®odczas transportu kruszywa powinny lzgbezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozjgte.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w D.M -60@0 ,Wymagania ogoélne”
Przed przysipieniem do brukowania naly zinwentaryzowa istniejgce zawory, zasuwy i studnie oraz dokdna
ich regulacji do niwelety terenu.

5.2. Podtde i koryto

Koryto pod podbudowlub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-00D1Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem
podiaza” [11].

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni obejmuje atnie warstwycieralnej z betonowej kostki brukowej na:
a) Podbudowie z kruszywa tamanego wykonanej zgod&i€ $.04.04.05 oraz ST D. 04.02.02
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni obejmauj
przygotowanie i roielenie podsypki,
utozenie kostek z ubiciem,
zamulenie szczelin,
pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

PwnpP

5.5. Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentagprojektows .
5.6. Podsypka

Nawierzchng¢ wjazdéw posesyjnych i chodnikow gt na przygotowanej w ST D 04.04.05 Podbudowie z
kruszywa tamanego oraz podsypce cementowo piaskowej

Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje s w betoniarkach, a nagnie roZciela s¢ na uprzednio

zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:
— wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymatdci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ ukladanej podsypki powinna bytaka, aby poscisnigciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywatagsi nie byto na dionigladéw wody, a po nagmieciu palcami podsypka rozsypywata.si
Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno weplzg uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.
Rozcielona podsypka powinna dyvyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (hgcanymi)
lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jeli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cememHpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy ja polat woda w takiej ilosci, aby woda zwilyta cab grubdé¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej
zaprawy mae wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoiapraws musi by zakmczone przed rozpoeziem
wigzania cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.7.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orazel@a ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2@az dese ich ukladania
(przyktady podano w zat. 3) powinny dygodne z dokumentagcjprojektows lub SST, a w przypadku braku
wystarczajcych ustalé Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje ddkagatowania laynierowi. Przed
ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, dposaktadania i wytworni kostek, dgnier maze polecé
Wykonawcy utaenie po 1 iwskpnie wybranych kostek, watznie na podsypce piaskowe;.
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5.7.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie riszej ni +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciaggu dnia temperatura utrzymuijes si
w granicach od T do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki kostk nalery zabezpieczy
materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matamstomy, pagitp.).

5.7.3. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadbyykonana z elementéw o jednakowe]j gréddoNa wickszym
fragmencie rob6t zalecagsstosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej niedopuszczalne s
rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mina wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie ¢czne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplémeh pod
wzgledem ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystycznej uktadanych deserwzor&nych wymiaréw i
ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykongwgeizyuczeni brukarze.

Kostke uktada s} okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewgo procesie ubijania podsypka
zagszcza .

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzea infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazibju)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powngj powierzchni tych urgdzer oraz od 3 mm do 10 mm pousj
koryteksciekowych gciekéw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgamikach, obrzeach i studzienkach mioa wywaé elementy
kostkowe wykaczeniowe w postaci tzw. potowek i dziepgk, majcych wszystkie kraadzie rowne i odpowiednio
fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypmwwymiarach, wolg przestrzé uzupetnia si kostlg cieta,
przycinan na budowie specjalnymi nadziami trycymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).

Dzienry dzialke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleiga zakaiczy
prowizorycznie okoto poétmetrowym pasem nawierzchai podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla
ubicia kostki utagonej na state. Przed dalszym wznowieniem roboétwiaarycznie utgong nawierzchng na
podsypce piaskowej natgrozebra i usuny¢ wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naly przeprowadzi za pomog zagszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgnz
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie waliywac walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczaie w
kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierGenpowierzchniowe magby¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtiznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodz¢me peknicte) naley wymienic na kostki cate.

5.7.5.Spoiny

Szerokdé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaatiennych kostek brukowych zaleca saby osie spoin porilzy
dtuzszymi bokami tych kostek tworzyly z asilrogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonegmta prostego poradzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spagkaltuznego nawierzchni.

Po utazeniu kostek, spoiny natg wypetni:

a) zaprawg cementowo-piaskoay spetniagca wymagania pktu 2.3 d), §& nawierzchnia jest na podsypce
cementowo-piaskowej.

Zaprave cementowo-piaskoyvzaleca s przygotowa w betoniarce, w spos6b zapewn®)j jej
wystarczajca ptynnas¢. Spoiny mana wypetné przez rozlanie zaprawy na nawierzehimagarnianie jej w
szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z piérgamowymi. Przed rozpoegiem zalewania kostka powinnady
oczyszczona i dobrze zwilna wod. Zalewa powinna catkowicie wypetnspoiny i tworzy monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawementowo-piaskoywnalezry zabezpieczyprzed zalaniem giszczeliny
dylatacyjne, wktadag zwinicte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawementowo-piaskaywnawierzchng nalezy starannie oczgi¢; szczegolnie
dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i zmgmi deseniami uktadania.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigretmi zapraw cementowo-
piaskows, po jej wykonaniu nale/ przykry warstwg wilgotnego piasku o gruoi od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywa
ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywit2tygodni (przy temperaturZeedniej otoczenia nie rézej
niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzehmalezy oczysci¢ z piasku i mana odda do uzytku.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakaci Robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w D.M. 00.00.00 ,Wymagania og6lne”
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzy&ka
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
— aproba¢ techniczn,
— certyfikat zgodnéci lub deklaragi zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badacech
charakterystycznych kostek, w przypadigdania ich przez tkyniera,
— wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewegtrznych kostek wg pktu 2.2.2.7),

b) w zakresie innych materiatéw
— sprawdzenie przez Wykonawcech zewstrznych materiatow prefabrykowanych (kramikow, obrzey),
— ew. badania wigiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. oiome w normach, ktére bugavatpliwosci
Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z koptkdaje tablica 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie Czestotliwos¢ bada Wartdici
bada i pomiaréw dopuszczalne
1 Sprawdzenie podia i koryta Wg OST D-04.01.01 [11]
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytychnyc
wymienionych w pkcie 5.4
3 Sprawdzenie obramowarnisyg OST D-08.01.0402 [17];
nawierzchni D-08.03.01 [18]; D-08.05.00
[19]
4 Sprawdzenie podsypki (przymiaremiezaca kontrola w 10 punktagtWg pktu 5.6;
liniowym lub metod niwelacji) dziennej dziatki  roboczej:odchyiki od
grubaici, spadkéw i cechprojektowanej
konstrukcyjnych w poréwnaniwgrubdici +1 cm
z dokumentag pro-jektowy i
specyfikacy
5 Badania wykonywania nawierzchni

z kostki

a) zgodnd¢ z  dokumentagj| Sukcesywnie na kaej dzialce -
projektowy roboczej

b) potozenie osi  w planigCo 100 m i we wszystkichPrzesunjcie od
(sprawdzone geodezyjnie) punktach charakterystycznych| osi projektowa

nej do 2 cm

c) rzedne wysokéciowe|Co 25 m w osi i przyOdchylenia:
(pomierzone instrumentepkrawedziach oraz we wszystkigh-1 cm; -2 cm
pomiarowym) punktach cha-rakterystycznych

d) réwnas¢ w profilu podheznym| Jw. Nieréwndci do
(wg BN-68/8931-04 [9] tat 8 mm
czteromet-row)

e) réwnasé w przekrojuf Jw. Przéwity mie-
poprzecznym (sprawdzona dat dzy ta a po-
proflowa z po-ziomnig i wierzchnig  do
pomiarze przéwitu  Kkli-nem 8 mm
cechowanym oraz przymiargm
liniowym wzglednie metod
niwela-cji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzgne Jw. Odchytki | od
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me-tody niwelacji)

do-kumentac;ji
pro-jektowej dg
0,3%

desenia ich utzenia

g) szerokad nawierzchn| Jw. Odchytki  od
(sprawdzona przymiarem sze-rokgci
liniowym) projekto-wanej

do +5 cm

h) szeroka¢ i gfebokase [ W 20 punktach Wg pktu 5.7.5
wypetnienia spoin i szczelircharakterystycznych — dziennej
(ogledziny i pomiar przymiaremdziatki roboczej
liniowym po wykrusze-niu diug.

10 cm)
i) sprawdzenie koloru kostek | Kontrola biezaca Wg

dokumenta-cji
projektowej lub
decyzji  Irey-

niera

6.4. Badania wykonanych robot

Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtlkukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukzeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiarow Sposob sprawdzenia

1 Sprawdzenie  wygtlu  zewswtrznego| Wizualne sprawdzenie jednoroded
nawierzchni,  krawznikow, obrzey, | wygladu, prawidtowdci desenia, koloréw
sciekow kostek, spkan, plam, deformacji, wyt

kruszeh, spoin i szczelin

2 Badanie pofzenia osi nawierzchni WGeodezyjne sprawdzenie paémia osi cd

planie 25 m i w punktach charakterystycznych
(dopuszczalne przesggia wg tab. 2, Ip
5b)

3 Rzdne wysokéciowe, rownd¢ podiwzna| Co 25 m i we wszystkich punktach
i poprzeczna, spadki poprzeczne|clharakterystycznych (wg metod i do-
szerokaé puszczalnych wartgi podanych w tab. 2,

Ip. od 5c do 5g)

4 Rozmieszczenie i szera¥o spoin i Wg pktu 5.5i15.7.5
szczelin - w  nawierzchni, pogdzy
krawgznikami, obrzeami, sciekami oraz
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogollne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.0O0MO®Vymagania Ogoélne” pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovy jest metr kwadratovvy[mz] wykonanej nawierzchni
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegltug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” [10] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami bryniera, jeeli

PYLONSp. z 0.0. Katowice

89



SPECYFIKACJE TECHNICZNE D. 05.00.00

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie podsypki pod nawierzchni

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyseze podstawy ptatrici podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podima
- dostarczenie materiatow i spta,
- wykonanie podsypki,
— ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,
— ufozenie i ubicie kostek,
— wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwexzchni,
— pielegnacg nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— podniesienie zaworéw i studni do nowej niweleteter
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywagdamdo nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych; piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy ieaime; krawzniki uliczne, mostowe i drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegiw Sktad, wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda dobétv i zapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@ementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza

8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghaawierzchni planografem i at
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D-05.03.26 WZMOCNIENIE NAWIERZCHNI GEOSIATK A

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjwmagania dotyece wykonania i odbioru Robot zygianych
ze wzmocnieniem nawierzchni za poma@eosiatki dla zadanigerzebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowg cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowaw zlecaniu
i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot obgtych Specyfikacja Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyazasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem i odbiorem
wzmocnienia nawierzchni geosiatk dotycz konstrukcji odtwarzanej po kanalizacji oraz dobudoej jezdni i jej
zespoleniu z istniggg sfrezowan nawierzchnj..

1.4 Okreslenia podstawowe

Geosiatka— gietka poliestrowa siatka zbrojeniowa wykonywana z kidé poliestrowych, zespolonych w
ptaskie sploty. Splotyssprzeplecione w wztach siatki. Widkna poliestrowe twa@e sploty g otoczone bitumem,
nadajcym siatce barwczarn. Siatka powinna musi Byodporna na wysaktemperatuy do +196'C, rozpuszczalniki
organiczne srodki odladzajce (jak np. sol).

Okreslenia podane w niniejszej STg szgodne z obowkzujgcymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymaganiadbg".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zamowié (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspélnego Stovanikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycgce surowcow

Wiasciwosci poliestru, stosowanego do produkciji geosiatkiipay by¢ nastpujace:
- temperatura stosowania, maks. 190

- skurcz w temperaturze +190 po 15 minutach, maks. % 1,0

- trwalcé¢ termiczna, maks$.C +210

- temperatura mknienia,°C >+230

- temperatura topnienidC > +250

2.2. Wymagania dotycgce geosiatki

2.2.1.Wyglad zewretrzny i szeroké¢ pasma
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Siatka powinna hybez uszkodze o rownomiernej strukturze uktadu oczek w siatkd@tichyiki szerokéci pasma nie
powinny przekracza+5 % wymiaru nominalnego.

2.2.2. Wiasciwosci fizyczno-mechaniczne

Wymagane wiciwosci fizyczno-mechaniczne siatki podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci fizyczno-mechaniczne geosiatki

Lp. Wiasciwosci Jedn. Wymagania Metoda badania wedtug
Nominalne wymiary oczek (W
1 osiach splotéw podiunych i mm 40x40 pomiar bezgedni
poprzecznych)
2 Masa powierzchniowa g/cm 250 PN-EN 965:1999

Stosunek otwartej przestrzeni
miedzy splotami oczka

3 ; X . . % min. 75 pomiar bezgeedni
powierzchni nominalnej
miedzy osiami splotu
Wytrzymaitai¢ na rozciganie
4 - wzdtwz pasma kN/m 50 PN ISO 10319:1996
- Wszerz pasma 50
Wydtuzenie przy zerwaniu:
5 - wzdtwz pasma % 12 PN ISO 10319:1996
- WSzerz pasma 14
2.3. Oznakowanie geosiatek

Na kazdym opakowaniu siatki musi byumieszczona etykieta zawieged, co najmniej nagbujace dane:

- typ wyrobu oraz adres nagwadres producenta i dgbrodukcji,

- parametry zaopatrzeniowe,

- informacg, iz wyréb posiada wang Aprobat Techniczg i jej numer, wzgddnie indywidualny certyfikat instytutu
naukowo-badawczego nadzayeggo wdraanie wyrobu w warunkach przemystowych.

2.4, Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatéw

Kazdy materiat uywany przez Wykonawcdo wzmacniania nawierzchni geosiatkusi posiadaaprobag techniczag.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogélne” pkt3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagagidioe” pkt 4.
W czasie transportu i przechowywania aglehront siatke przed dziataniem promieni stonecznych. Sjatlalery
przechowywd i transportow& wytacznie w rolkach opakowanych fabrycznie, adoych poziomo na wyréwnanym
podiazu.

4.2. Przechowywanie

Rolki powinny by przechowywane na czystej réwnej powierzchni. Wloge by ukladane jedna na drugiej,
maksymalnie w 3 warstwach (w przypadku krétkotngatsktadowania, tj. max 7 dni w temperaturze %2@opuszcza
sie sktadowanie w 6-7 warstwach). Nie ngléch dodatkowo obgiza¢.

Wyroby w trakcie sktadowania powinny dyprzechowywane w magazynach zadaszonych. Podczasvdaia,
roztadowywania i skladowania najezabezpieczyrolki siatek przed uszkodzeniami mechanicznymidbbmicznymi
oraz przed dziataniem temperatury paajy+33°C.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DMU-00@QWymagania ogélne” pkt 5.

Wszelkie prace zwrane z utéeniem geosiatki naky prowadzé w okresie bezdeszczowym, przy suchym
podiczu i temperaturze powietrza min 9G. Geosiatka powinna byulozona na wczéniej wykonanej warstwie
wyréwnawczej i bezpgwednio przed ulzeniem warstwyicieralnej. Podiee musi by czyste i rbwne a nierowici
podiaza w przekroju poprzecznym i podliym powinny odpowiadawymaganiom warstw wyréwnawczej i aghcej
wg ST D-05.03.05.

Przed roziéeniem siatki naley skropt podiaze emulsy asfaltovs kationowy szybko rozpadosvwg ST-D.04.03.01.
Szerokd¢ pasa skropienia powinna bp okoto 0,20 do 0,30 m wksza nk szeroké¢ pasa geosiatki, ktéra mady
utozona. Geosiatknalezy rozwija¢ ptasko bez sfalowa wskepnie napgzy¢ i zabic gwazdziami.

Geosiatk mazna uktadé dopiero po ostygaciu warstwy, na ktérej ma Byoztozona po rozpadzie emulsji.

W wypadku 4czenia pasow geosiatki szerék@oprzecznego zaktadu, w kierunku rozktadania gekismusi wynosi
min 0,15 m, a w kierunku podtoym min 0,25 m. Dolna warstwa zaktadu skrapianadedatkowo lepiszczem w Hoi
ok. 0,4 kg/m.

Powierzchnia skrapiana lepiszczem asfaltowym powavitoy¢ czysta. Cgsci geosiatki zanieczyszczone smarami
i olejami naley wycia¢. Miejsca te naliey powtdrnie skrogi wraz z brzegiem otaczgjej geosiatki, a naginie wklet

W nie prostoktna tate z geosiatki o wymiarach zapewnieych przykrycie wycitego otworu z naktadem ok. 0,10m.
Przed utégeniem warstwy bitumicznej na wonej geosiatce natg naprawé miejsca odklejone, fatdy,e¢pherze i
rozdarcia. Siatkumocowa stosownie do zaleagroducenta.

Grubai¢ warstwy bitumicznej ulzonej na geosiatce przy wbudowaniu mechanicznynpoignna by mniejsza ni 5
cm. Wymiar oczka siatki powinien byvickszy od najwkszego ziarna kruszywa co najmniej 2 razy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakaci Robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola przy rozktadaniu geosiatki

Przy wykonywaniu rob6t kontroli podlega:
- oczyszczenie, skropienie nawierzchni asfaltem,
- rownas¢ utozenia siatki,
- jakos¢ utozenia przykrywajcej warstwy betonu asfaltowego.

Kontrola jakdci rob6t przygotowawczych obejmuje:

- adhez§ skropionego asfaltu do nawierzchni. Qikaesk to recznie poprzez oderwanie kawatka siatki
od remontowanej nawierzchni w trzech miejscacharad 20 m; jéli przyczepndci nie ma (spodnia
powierzchnia oderwanego kawatka pokryta jest pyiteianieczyszczeniami), skropienie wasse za
niezadowalajce. Powtorne roboty Wykonawca wykona na wtasny kosz

Przy ocenie rownizi utozenia siatki sprawdzagsi

- rownolegiad¢ wewretrznej kravgdzi siatki z remontowannawierzchn,
- wystpowanie zakltadekgsiednich pasow siatki,
- brak fatd, odchyl& kierunku uktadania, sfalowania itp.,
- wyskepowanie napgzen pasm,
- jakos¢ zespolenia siatki z nawierzchni
Wszystkie prace kontrolne przeprowadzaveizualnie.

Przy kontroli jakdci utozenia warstwy betonu asfaltowego zwracawsivag; na niedopuszczalne przestoia
siatki, powstawanie fatd. Przed przyseniem do robdt Wykonawca powinien wykérnaadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno - asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Ocena wynikéw bada

Wszystkie elementy robét, ktére wykagzupdstpstwa od postanowie ST powinny zosia rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.0@gthagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest:
metr kwadratowy [ n? ] utozonej geosiatki

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DM.00.08\W§@hagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne zasady dotyexre podstawy ptatndci

Ogodlne zasady dotygze podstawy ptatrigi podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania rob6t obejmuije:

- przygotowanie i dostarczenie materiatéw,

- oczyszczenie podba (nawierzchni),

- skropienie podtza emuls,

- nadzor,

- roztazenie i przyklejenie geosiatka do pozho(powierzchnie zaktadek i odpadéw niedeliczane do iléci
jednostek obmiarowych).,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1  Normy

PN-1SO-10318:1990 Geotekstylia. Terminologia.
PN-EN 12226:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewned&aia ogdlne do oceny trwakm.
PN-EN ISO 10320:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewidentyfikacja w miejscu zastosowania.

10.2.  Inne dokumenty

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99, IBDiM,1999 r.

Zalecenia stosowania geowyrobéw w warstwach asfgttb nawierzchni drogowych, IBDiM, 2004 .

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, 1997 r.

Katalog wzmocni& i remontéw nawierzchni podatnych i pétsztywnydDIiM, 2001 r.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow techniclanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43299 r., poz. 430).

Uwaga:
Wszelkie roboty ujte w ST nalgy wykona zgodnie z DokumentacProjektovg w oparciu o aktualnie obowdujace
normy i przepisy
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D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01 UMOCNIENIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejkatyania i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Rob6t zygianych z umocnieniem przez humusowanie, obsias®nami traw dla
zadanig,Przebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowg czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowa w zlecaniu
i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikacp Techniczm

Wykonanie Robét wymienionych w punkcie 1.1 obejmuje
- wyrdéwnanie powierzchni w granicach rob6t ziemnywtaz z rozcieleniem warstwy humusu. gr.
10 cm oraz obsianie nasionami traw

1.4. Okreilenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STg szgodne z obowgzujagcymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00.- ,Wymagania (dgd

1.5. Ogolne wymagania dotycece Robot

Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zamowié (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdélnego Stovailamowié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Rob6t wepkasad niniejszej ST:s

- humus bez zanieczyszézikamieni powyej 4 cm oraz zanieczyszgzebcych,

- ziemia kompostowa - w postaci kompostu ogrodeczlub popieczarkowego,

- mieszanka uniwersalna nasion traw goggh gste ukorzenienie o zekszonej odpornixi na dziatanie
soli i spalin,

- woda zezrédet nie budgcych wgtpliwosci.

3. SPRAET

Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub przy @yciu dowolnego spktu mechanicznego zaakceptowanego
przez Irkyniera np. walce gtadkie i okotkowane. Wykonawcst dpowiedzialny za wybranechnologé Robét

i sprzt.
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4, TRANSPORT
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przezyhiera.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi tgniera do akceptacji projekt organizacji i harmorarg Robo6t uwzgidniajgce
wszystkie warunki w jakichdala wykonywane roboty.

5.2. Roboty w obebie skarp:

- wbudowanie ziemi urodzajnejscedniej grubéci warstwy 10 cm. Ziemia urodzajna powinna by
wymieszana z hawozami sztucznymi wdio0.05 kg/ni,

- zawatowanie ziemi urodzajnej watem gtadkim at¢grase kolczatl lub zagrabienieeczne,

- wykonanie petnego obsiania trawv ilosci 2 kg/100 M, przykrycie nasion przez zagrabienie lub
watem kolczatl i ponowne zawatowanie po obsianiu watem gtadidaleca sj siew w dni
bezwietrzne w okresie wiosennym oraz najpéj do 15 wrzénia,

- drugie dosianie traw w okresie gwarancyjnym. §gjeacja w okresie gwarancyjnym polega na
podlewaniu, odchwaszczaniu i naeaiu.

- pierwsze skoszenie naleprzeprowadzi gdy trawa osignie wysoké¢ 5+10 cm a nagpne po

odrasnigciu do wysokéci 10-12 cm. Po skoszeniu trawa winnataagrabiona i usuetia poza Teren
Budowy w miejsce wskazane przezyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli podano w ST D.00.00.00Vymagania Ogolne”.
Kontrola polega na sprawdzeniu, czy pod wdghm ksztaltu i wykaczenia Robo6t wykonanych wedtug
punktu 5, odpowiadajone wymaganiom zatonym w projekcie i niniejszej ST.

6.1 Sprawdzenie jakéci wykonania humusowania i obsiewu:

Sprawdzenie polega na kontrolowaniu zgagnoz wymaganiami okgonymi w p. 2 i 5. Kontrola
winna dotyczy prawidtowego wykonania poszczegdélnych elementgwawdzenia zgodroi profilu i przekroju
poprzecznego zgodnie z Dokumengadjrojektows. Wykonawca jest zobowzany do pialgnacji obsianych
powierzchni w cigu okresu gwarancyjnego. Kontroli podlega w szchezoi:

- oczyszczenie terenu z zanieczysiczéwndai¢ podiaza i zgodné¢ profili

i przekroi z DokumentagjProjektovs,

- jaka¢ gleby urodzajnej i nasion,

- prawidtowgt siewu, zagrabienia i uwatowania,

- prawidtowgt pielegnacyjry i dosiew.

6.2 Sprawdzenie jakéci wykonania umocnienia skarp i dna row6w darniry

Sprawdzenie polega na kontrolowaniu zgagha wymaganiami oki&onymi w p. 2 i 5. Kontrola winna
dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegélnych elementéprawdzenia zgodreoi profilu i przekroju
poprzecznego zgodnie z Dokumengadjrojektows. Wykonawca jest zobowzany do pielgnacji obsianych
powierzchni w cigu okresu gwarancyjnego. Kontroli podlega w szcleg6i:

- oczyszczenie terenu z zanieczysiczéwnai¢ podiaza i zgodnéé profili i przekroi z Dokumentagj

Projektovs,
- prawidtowa¢ pielegnacji w okresie gwarancyjnym.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jestmetr kwadratowy [m?] zahumusowanego i obsianego pobocza. Obmiaru Rob6t
na budowie dokonuje Wykonawca w obe@idnzyniera.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegaj odbiorowi wg ST D. 00.00.00 - ,Wymagania OgoélnBadania przy odbiorze polegaj

na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyigirzeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogow
podanych w punkcie 5 6.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci st wedtug zasad przewidzianych w ST D. 00.00.00 - pvsigania Ogdlne”.

Jednostl obmiarow jest metr kwadratowjm? zahumusowanego i obsianego pobocza. Obmiaru Rob6t
na budowie dokonuje Wykonawca w obegaridnzyniera.

9.1 Dla wykonanych Robét cena jednostkowa obejmuje:

9.1.1 Dla wykonania Robo6t dotygz/ch skarp cena jednostkowa obejmuije :
- wyznaczenie Robat,
- oczyszczenie i uswgtie gruntu zdegradowanego poza teren budowy oraawmanie powierzchni
Robat,
- spulchnienie powierzchni,
- pozyskanie i dow6z humusu oraz nasion do miejdmadowania,
- wykonanie humusowania warsgtw zagszczeniem przed i po wysiewie oraz zagrabienie,
- wykonanie pielgnaciji i drugiego obsiewu oraz koszenie i odchwzasaie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Ropatemne”
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D.07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU
D.07.01.01 OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rotyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotyce wykonania i odbioru oznakowania pionowego dladamée  ,Przebudowa
ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowd cz$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i rigleje stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenie zawarte w niniejsze specyfikacji obepmgnakowanie na czas przebudowy ulicy - zgodnie z
zatwierdzonym projektem tymczasowej organizacjhtuc

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STg szgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w DM.00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdélnego Stovaikamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padarST DM.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Dokument dopuszczagcy do stosowania materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogoweg® ktéry nie ma normy, powinien
posiadé swiadectwo dopuszczenia do stosowania ( apwob@thnicza ). Znaki drogowe powinny mie
certyfikat bezpieczestwa ( znak B ) nadany Przez uprawniggdnostl.

2.3. Wymagania wobec materiatow

Fundamenty do zamocowania konstrukcji wsporczyakaw g wykonane jako prefabrykaty betonowe
Konstrukcje wsporcze wykotia rur ocynkowanych, zaakceptowanych przexiera.
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Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 , PN-H-74220 lub innej n@&maakceptowanej
przez Irzyniera . Ksztattowniki powinny odpowiadavymaganiom PN-H-93010. Z&i zaistnieje konieczr$é
wykonania paczer spawanych to elektroda powinna speiniymagania BN-82/4131-03 lub PN-M-69430, a
drut spawalniczy PN-M-69420. Tarcze znaku — powiwgkazywa petra odporné¢ na oddziatywaniéwiatta ,
zmiany temperatury i wptywy atmosferyczne. Prodtigest obowgzany okrgli¢ trwatos¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne znaku, a ta& udostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

- instrukcg monteau
- dane o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu
- instrukcg utrzymania znaku

Tarcza znaku z blachy stalowej powinna lmabezpieczona przed korgzybustronnie cynkowaniem
ogniowym lub elektrolitycznym.

Wytrzymatdi¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinnd impiejsza ni 310 MPa. Folie znakdéw
powinny wykazywad petne zwazanie z tarcz znaku przez caly okres trwat znaku.

2.4, Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Materiaty powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych z dalaaidriatéw dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogélne” pkt3.
3.2. Sprzet do wykonywania oznakowania
Wykonawca przyspujac do oznakowania powinien ¢siwykaz& maozliwoscia Kkorzystania z
nastpujacego spretu:
- koparek kotowych o poj 0,25 m3
- zurawi samochodowych o adigu do 4 Mg
- wiertnic pod stupki
- $rodkow transportowych do przewozu materiatow
- sprztu spawalniczego
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00 "Wymaganiaraa' pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Samochdd skrzyniowy lub kdy inny srodek transportu zaakceptowany przezyhiera do przewozu
materiatow jak w pkt. 2.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@®ymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robot naly wyznaczy:
- lokalizacg znaku

- wysokai¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej
Punkty stabilizujce naley zabezpieczyw sposob trwaly.
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5.3. Tolerancje ustawienia znakow
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
- odchytka od pionu nie wtej niz = 1 %
- odchytka w wysokéci umieszczenia znakt2 cm
- odchytka w odlegtéci od kravedzi jezdni+ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegio umieszczenia
znaku zgodnie z Instrukgcp znakach drogowych pionowych.
5.4. Trwato §¢ wykonania znaku

Znak powinien by wykonany w sposéb trwaly, zapewniey petry czytelng¢ w catlym okresie jego
uzytkowania

5.5. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy znak drogowy oraz konstrukcja wsporcza musicrtabliczke znamionow z :
- nazwe , marlg fabryczry lub innym oznaczeniem urddwiaj gcym identyfikacg wytwarcy lub dostawcy,
- dag produkcji,
- o0znaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
- dag ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej muyd®c wykonane w sposoéb trwaly i wymnay.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogélpkt 6.

6.2. Badanie materiatow

Wszystkie materiaty dostarczone na budaaprobat techniczig lub deklarac zgodndci winny by
sprawdzane w zakresie powierzchni wyrobu i jego iayaw.

6.3. Badanie w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robot nalesprawdzé:
- zgodnd¢ wykonania znakéw z dokumentadjlokalizacja , wymiary wysok@ zamocowania)
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow
- prawidlowa¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze
- poprawndg¢ ustawienia stupkoéw i konstrukcji wsporczych
7. OBMIAR
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robo6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00.09W@nhagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest :
komplet — wykonanego oznakowania pionowego

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsz ST podlegaj zasadom odbioru zgodnego z warunkami ogéinymi ez w
DM.00.00.00 i warunkami szczegétowymi.

PYLONSp. z 0.0. - Katowice 101



SPECYFIKACJE TECHNICZNE D.07.00.00

9. PLATNOSC
9.1. Ogodlne zasady dotyexre podstawy ptatndci

Ogodlne zasady dotygze podstawy ptatrigi podano w ST DM.00.00.00"Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:
- prace pomiarowe ,
- przygotowanie i dostarczenie materiatow
- wykonanie fundamentow i zamocowanie stupkéw do kanania
- zakrycie oznakowania istnigjego zgodnie z projektem
- zamocowanie znakow
- demonta znakow po zakfczeniu przebudowy
- przywrOcenie oznakowania istniepgo przed przebudaw

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

PN-C-81400 - Wyroby lakierowe. Pakowanie przecheamie i transport

PN-O-79252 - Opakowania transportowe z zawiaroZnaki i oznakowania . Wymagania podstawowe.
10.2. Inne

1. Ustawa z dnia 1.02.1983r. ,Prawo o ruclrogowym”

2. Rozporzdzenie Ministra Komunikacji i Spraw Wewgtrznych

z dnia 9.08.1983r w sprawie znakéw i sygwadrogowych
(Dz.U. nr50 poz.224)

3. Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonychpasie drogowym
(M.P. nr24 poz. 184 z dnia 18.06.1990r.)
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D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylinia i Odbioru Robét Budowlanychy s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét zygianych z utéeniem krawznikéw betonowych dla zadania
-Przebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

SST stanowi cz$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowa w zlecaniu
i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob0t obgtych Specyfikacip Techniczry

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konania Robot wymienionych w p.1.1. i obejmuj
utozenie kravgznika betonowego 15 x 30cm oraz kegwika najazdowego 15 x 22 cm na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4 na tawie betonowepporem z betonu B15 w lokalizacjach wyszczegdlnibny Przedmiarze
Rob6t. Ponadto pozycja obejmuje réwnidozenie kravgznika 15x30 na tawie betonowej jw. na ptask na
zakmczeniach wjazdéw posesyjnych.

1.4 Okre&ilenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej STg ggodne z obowkzujgcymi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymaganiadlmp”.

15 Ogolne wymagania dotycce Robot.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania og6Ine”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego StovaiKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY

Do ustawienia kragznikow na tawie betonowej przewidujesi
— krawezniki betonowe uliczne 15 x 30 cm w gat. 1, jedncstaowe,
— krawezniki betonowe najazdowe 15 x 22 cm w gat. 1, jedamstwowe,
— beton C 12/15 ( B15) na t@viundamentowy
— beton C 16/20 ( B20) na wypetnienia podbudowy
— podsypk cementowo-piaskoal:4,
— deski iglaste obrzynane 11l kl. do wykonania sz#tum,
— bitumiczrg mag zalewows,

- wock.
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2.1. Wymagania dla kraveznikéw
2.1.1. Beton

— klasa minimum B30,

— nasikliwos¢ <5 %,

— $cieralnd¢ na tarczy Boehmego: 3mm,
— mrozoodporn& > F 150.

Stosuje si krawezniki jednowarstwowe.

Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw keewikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchylkall,
wymiaru mm
Gatunek 1
I +8
b, h +3

Powierzchnie kragznikéw betonowych powinny liybez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny kyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01
nie powinny przekraczZawartaici podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikow betonowych

Dopuszczalna wiellkig

Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikéw w mm 2

o’gr_amczaqcych powierzchnie gorne niedopuszczalne

(Scieralne), mm
Szczerby i uszkodzenipograniczajcych pozostate 2
krawedzi i naray powierzchnie:liczba max

- dtugas¢, mm, max 20

- glebokas¢, mm, max 6

2.2. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyglkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 ,a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lbgmentem portlandzkim klasy
CEM132,5Ilub CEM 11 32,5

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250. Jali stosowana jest woda
pitna, nie istnieje potrzeba jej badania oraz darea cech zgodnie z w/morm.

2.3. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod krayzniki nalezy stosowa beton klasy B15 i B20 ( do wypetnienia )wg PN-B-
06250, ktérego sktadniki powinny odpowigdaslymaganiom p. 2.2. a grysywir wymaganiom normy PN-B-
11111:19960razPN-B-11112:1996.

2.4, Masa zalewowa lub uszczelnigga

Masa zalewowa lub uszczelrjeq na zimno lub gaco do wypetnienia szczelin dylatacyjnych w tawie
betonowej, powinny posiadadpowiednie Aprobaty Techniczne zezwataj na stosowanie w budownictwie
drogowym.
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3. SPRZAET

3.1. Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofett, Wykonawcy, PZJ i warunkami okfonymi w SST
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne”, p. 3.

3.2. Roboty zwizane z uteeniem krawznikow wykonuje s recznie. Do przygotowania zaprawy StoSuge Si
mieszark. Do ckcia kraveznikow nalery uzywac pit przystosowanych do @iia betonu.

4. TRANSPORT

Do rozwiezienia materiatu madpy¢ uzyte dowolnesrodki transportowe zaakceptowane przez
Kierownika Projektu. @ywanesrodki transportowe powinny uniermdavia¢ przesuwanie gitadunku po skrzyni
tadunkowej oraz mechaniczny zatadunek i wytadunedpasdb uniemd.iwiajacy uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi kynierowi do akceptacji projekt organizacji i hamogram Robdt uwzgtiniajce

wszystkie warunki w jakichdulzie wykonywane utzenie kraveznikdw betonowych.

Uwaga: Na wjazdach zabudow&raweznik najazdowy 15 x 22 cm. Praeje do obnjenia wykona
z obu stron na diugsci 2,0m.
W miejscu domniemanego praeja dla pieszych ( przy ul. Imieiskiejw miejscu
obustronnego chodnika )na szerof@ 4,0 m zabudowékraweznik najazdowy 15x 22 cm
Przejcie do obnienia wykona z obu stron na diugéei 3,0m.

5.1. Krawezniki betonowe

Zakres wykonywanych Robot:
wytyczenie sytuacyjno-wysokoiowe dla krawznika zgodnie z DokumentagcProjektov,

- ewentualne wykonanie rowka pod kajako wykopu vgskoprzestrzennego o szeré&ioi giebokasci zgodnej
z Dokumentagj Projektov,

— ulozenie deskowania dla tawy podkrasmmikowej z oporem,

- wykonanie tawy betonowej z oporem z betonu B15 wagteego z godnie z noanPN-88/B-06250,

— wykonanie szczelin skurczowych w oglsaich maksimum co 50 m w tawie betonowej z wypeiaien
bitumiczry mag zalewowy lub uszczelniafa. Szczeliny dylatacyjne starannie oézy na peta wysokaé
tawy i osuszy przed zalaniem. Stosowanozna mag na zimno lub gajco zgodnie z zaleceniami
producenta.

— demonta deskowania tawy,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 g&ab@ cm,

— ulozenie krawgznika na wysokéci zgodnej z dokumentacprojektova

- wfawach naley stosowa szczeliny dylatacyjne wypetnione masalewowy lub uszczelniajca.

Przy Robotach bezwzglnie przestrzegaprawidiowego usytuowania krawnika zgodnie z
Dokumentacj Projektovy.

5.2.  Wymagania przy wykonywaniu
5.2.1.  tawy betonowe
Beton B15 na tawy podkraymikowe powinien by zgodny z PN-88/B-06250. Wymiary tawy powinny
by¢ zgodne z DokumentacProjektovs. Tolerancja wymiarow m@ wynost:
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowej,
- dla szerokéci * 20% szerok&i projektowe;.
5.2.2.  Krawezniki
Wysokas¢ kraweznika od strony jezdni powinna bygodna z DokumentacProjektovs. Niweleta
podiuzna powinna b zgodna z projektogvniwelet jezdni.

Szerokd@¢ spoin nie powinna przekraaz,5 cm.

Decyzg 0 wypetnianiu spoin @@z pozostawieniu niewypetnionych) podejmie KierowRitojektu.
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Szczeliny dylatacyjne taw w odgtach max. co 50 m zalewhitumiczry mag zalewow.
Na tukach w planie ustawkrawezniki tukowe lub kravgzniki krétkie odpowiednio doete za pomog

odpowiedniego spezu. Nie dopuszczaegido wytku krawneznikdw potamanych lub etych inmg metod,. tuki o

p

6.

6.

e
n

9.

z

romieniu powyej 15 m mana wykonywa z kraweznikdw prostych.
KONTROLA JAKO SCI ROBOT
1.  Kontrola jakosci Robot dla wszystkich Rob6t polega na sprawdzeniu

zgodndci wbudowanych materiatdw z wymaganiami zawartynp.\2 niniejszej SST na podstawie atestéw
producenta i badiekontrolnych,

prawidtowdci wykonania taw betonowych,

wihasciwego wysokéciowego utdenia elementu na podstawie przedstawionej przezoviake niwelacji
powykonawczej,

sprawdzeniu stopnia rowém,

ewentualnym sprawdzeniu wypetnienia spoin gaizy kraveznikami,

sprawdzeniu wypetnienia szczelin dylatacyjnyck Eetonowych.

OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarowy jestmetr [ m] wykonanego i odebranego kreimika na tawie betonowe;.
ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje gina zasadach odbioru Robét zanikgich i ulegagcych zakryciu (fawy). Odbiér
lementéw ulic powinien liyzgtoszony i przeprowadzony w czasie utivaiajgcym wykonanie ewentualnych
apraw wadliwie wykonanych Robdt bez hamowanigiatpu, tj. przed uteeniem warstwycieralnej.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci st za metr [m]wykonanego kraeznika na tawie betonowej. Cena jest garedniory dla

atazonego sposobu wykonania i obejmuje:

zakup i transport wszystkich materiatow,

ewentualne wykonanie wykopOw i przygotowanie padipod taw betonowy,

wykonanie tawy betonowej,

wykonanie dylatacji tawy z zalaniem masa zalewbhw uszczelnigfpa,

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4,

wihasciwe wysokdciowe utazenie krawznika,

wykonanie i przedstawienie wszystkich niedbych bada, pomiaréw i sprawdzeoraz atestow, aprobat,

oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzymani

wykonanie innych czynrigi niezkgdnych do realizacji Robét offych niniejsa SST, zgodnie z

Dokumentacja. Projektayy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. -BN-80/6775-03/04 "Prefabrykaty budowlane z batdElementy nawierzchni  drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza chodnikowe"

2. - BN-64/8845-02 "Kragwniki uliczne. Warunki techniczne wykonania i odbio

3. - PN-54/S-30001 "Masy zalewowe."

4, - PN-59/B-06711 "Kruszywo budowlane .Piaselbdtonéw i zapraw."

5. - PN-EN 206-1 "Beton"

6. - PN-79/B-12001 "Kruszywo mineralne. Piaski égpm@aw budowlanych.”

7. - PN-88/B-32250 "Woda do betonéw i zapraw."

8. - PN-84/6774-01 "Kruszywo naturalne do nawierzehiogowych. Piasek."

9. - PN-88/B-04481 "Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu.”

10. - PN-61/B-06250 "Podsypki cementowo piasi.”
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D.08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iylinia i Odbioru Robét Budowlanychg s
wymagania dotycge wykonania i odbioru Robét zgwianych z utéeniem obrzey betonowych dla zadania
.Przebudowa ul. Drzymaty w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowj cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i ngl¢ge stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkKcie

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikaci Techniczm

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuyszystkie czynnii umazliwiajace i majce na celu
wykonanie robo6t wymienionych w p.1.1.agwiustawienie betonowego ob#aechodnikowego 30 x 8.
Obrzera te naley zabudowd jako obramowanie chodnika.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeze chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe razigeapce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychauoudnikaciji

1.4.2. Pozostate oldienia podane w niniejszej specyfikacip 2godne z polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi ST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogolpkt 1.4.

15 Ogolne wymagania dotycce Robot.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska,;
- warunkow bezpiecZsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwia (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego StovaiZamoéwi@ (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagagalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogdélne wymagania dotycpce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST DM.00.00.00 -
~Wymagania Ogélne”.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymis

— obrzeza 8 x 30 cm odpowiadaeg wymaganiom BN-80/6775-04/0BN-80/6775-03/01 gat. 1,
- podsypka cementowo piaskowa

— deski iglaste obrzynane Ill kl. do wykonania des&bw
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2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe — wymagania techniczne
2.3.1. Betonowe obrzéa chodnikowe — wymagania techniczne

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny kyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawddzi elementéw nie powinny przekraéza
wartaosci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wielkd wad
Rodzaj wad i uszkodze i uszkodzé
Gatunek 1

WKklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby i uszkodzenia | ograniczaicych powierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate powierzchnie:

liczba, max 2

dhugasé, mm, max 20

gtebokas¢, mm, max 6

2.3.2. Skiadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkéw.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktada& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnilary/c
wymiarach co najmniej : grubé2,5 cm, szerolkd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szeroké¢ obrzeza.

2.3.3. Wymagania dla obrzgy

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 klasy B30. Dopuszczagisowanie
obrzezry wibroprasowanych posiadajych odpowiednj aprobag IBDiM.
- klasa mm. B30,
- nasikliwos¢ <5 0%,
- mrozoodporn& > F125.
Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do giieeji wyniki bada uzytych obrzey.

3. SPRAT
3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 - ,Wymagania Ogoéinkt' §.
3.2. Do wykonania obrzey nalezy uzy¢ nastepujacego sprztu:
—  sprztreczny i pomocniczy,

betoniarka wolnospadowa,
- pity do cicia obrzey.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymaganiglmg' pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu

przez beton wytrzymasei minimum 0,7 wytrzymaleci projektowe;j.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniami w czasie transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w D.M -00@0 ,Wymagania ogolne” pkt5
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod taw nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny od e
wymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerokii dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. tawa pod obrzée

Podiaze pod ustawienie obrzeza stanowi podsypka cemena@siowa o wymiarach zgodnych z
Dokumentacj Projektow.

5.4, Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe naleistawi& na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 géabd cm na
wykonanej fawie w miejscu i Zaviattem (odlegtdécia gérnej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.

Odcinki obrzea znajdujce st po wewrtrznej stronie chodnika - gdzy chodnikiem a pasem dzjeym,
ustawia g} jako wtopione.

Zewrxtrznasciana obrzga powinna by obsypana miejscowym gruntem lub humusem, starariifgm.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 0,5 cm. Decyzj o ewentualnym wypetnieniu spoin podejmie
Kierownik Projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci roboét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogoine”
6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien wykérizadania materialéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawivyniki tych bada do akceptacji liynierowi.

Sprawdzenie wyghlu zewgtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i przeliczenie uszkodiewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary diugwi i gigbokasci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnicia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglprzeprowad#i z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luirtay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedatoéw prostych
w nara@ach elementéw wykonujeesprzez przytéenie kgtownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
dokfadndciag do 1 mm.

Badania pozostalych elementéw powinny obejmbweszystkie whdciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionychht2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsypk
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiviyt) zezwiru lub piasku
c) ustawienia betonowego obezechodnikowego —przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére me wynost + 2 cm na kade 100m diugéci obrzea,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrzg ktére mae wynost + 1 cm na kade 100m diugéci obrzeza,

PYLONSp. z 0.0. - Katowice 109



SPECYFIKACJE TECHNICZNE D. 08.00.00

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Og0llne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00M®OWymagania Ogdlne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jestmetr [m] ustawionego betonowego obzaechodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Odbiér nawierzchnipodlega zasadom odbioru rob6t wg zasad édmgch w ST DM. 00.00.00 -
~Wymagania Ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami biyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgravg: punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,

- wykonana tawa,

Zasady ich odbiorugsokreslone w DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogdlne”.p 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliehodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatdw,
- wykonanie wykopu,
- wykonanie fawy,
- ustawienie obrza,
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do betoirdapraw

4, PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni
drogowych; piasek

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocene zgodcio

7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

8. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z bet@ementy nawierzchni drdg, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymaigainbadania.
9. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z bet@ementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza.
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NAWIERZCHNIE Z DESTRUKTU D.10.07.01

D.10.00.00 INNE ROBOTY
D.10.07.01 NAWIERZCHNIE Z DESTRUKTU
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylinia i Odbioru Robét Budowlanychy s
wymagania dotycgee wykonania i odbioru nawierzchni z destruktu zaania,Przebudowa ul. Drzymaty w
Imielinie”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowj czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robo6t obgtych Specyfikacj Techniczm

Roboty, ktérych dotyczy Szczegbtowa Specyfikacjahinéczna obejmuajwszystkie czynndi
umazliwiaj ace i majce na celu wykonanie umocnienia prawostronnego gabdestruktem gr. 10 cm

1.4 Okre&ilenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej STg ggodne z obowkzujgcymi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00.- ,Wymagania (dgd.

15 Ogolne wymagania dotycce Robot.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpieczsstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwi@ (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego StovaiKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY

Materialy do wykonania nawierzchni poboczy:
- destrukt pozostaly po frezowaniu nawierzchni.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycice spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Do wykonania nawierzchni poboczy natezastosowéanastpujacy sprzt mechaniczny:

- koparka,

- rowniarka,
— walec statyczny i wibracyjn§redni lub cézki.
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4. TRANSPORT

Do rozwiezienia materialtu magby¢ uzyte dowolne srodki transportowe zaakceptowane przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla wykonania umocnienia poboczy nglevykona& nas¢pujace Roboty:
- wyprofilowanie podiga gruntowego pobocza pod umocnienie destruktem,
- roztozenie i zagszczenie destruktu grufm 15 cm

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci dla wszystkich Robot polega na sprawdzeniu:
- wyprofilowanego podiga,
— dtugasci umocnienia pobocza destruktem zgodnie z DokuaognProjektovy
- grubagsci warstwy,
- réwnaci,

6.2. W razie wtpliwosci co jakdci do wytych materiatow lub jak&i Robdt, Kierownik Projektu okgdi
program bad@akonieczny do okrdenia jakdci wykonanych Robét i wbudowanych materiatéw.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarova jestmetr kwadratowy [m?] wykonanego umocnienia poboczy destruktem
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér wykonanych powierzchni z destruktu powinisa przeprowadzony w czasie ugtigviaj gcym
wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanyci& bez hamowania ich peopti.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sé za metr kwadratowy (fnwykonanej i odebranej warstwy z destruktu.

Cena jednostkowa jest ceméredniony dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuje:

- wytyczenie sytuacyjno-wysokoiowe poboczy

- zaladunek i dowéz materiatdw na wykonanie nawiemzol sktadowisku przyobiektowym,

- wyprofilowanie podtéa pod umocnienie destruktem,

- wykonanie nawierzchni z destruktu grébiol0 cm z zagszczeniem,

— wykonaniei przekazanie wszystkich nieginych pomiaréw, préb i sprawdze

- odpowiednie oznakowanie Robot i jego utrzymanie

—  utrzymanie czysti podczas robét i po ich zakezeniu,

- wykonanie innych czynrigi niezlgdnych do realizacji Robdt ofiych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Drogi samochodowedRobotyziemne. Wymagania i badania.
Drogi samochodowe. Podbudowkuiszywstabilizowanych mechaniczrne.
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